Kolbenstangenloser Bandzylinder

Serie MY 1
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- hoher Steifigkeit

) serie MY1HT

Mii Prazisionsfiihrung

~SerieMY1H

- Mit Gleitfiihrung

—Serie my1v

=SS Zulassiges Moment Grof3 =
Serie MY1B

Funf Fuhrungsarten ermoglichen einen grof3en
Auswahlbereich.
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Serie MY T/=

Zur Anpassung an die Betriebsbedingungen mit zahl-
reichen Eﬁrungs en kombinierbar.

Das einfache Design ohne Flihrung
ermdglicht Platzersparnis.
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Zahlreiche Varianten
von @10 bis 100
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Serie MV 7

Fur gleichmaBigen Betrieb selbst bei
exzentri;ch'e'r Last.

Rolléhfiihrung

~

L& T ohe Drehmomente,
"Q% razision und lange Hiibe

_ Cerie YT Z—L/ 7 d

Hohe Lasten, hohe Momente und hohe Prazision
Ideal zum Transport und fur Pi d-Place
Anwendungen schwerer Werkstticke
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' - Durch die Ver-
{ wendung von
o A zwei Linear-
/ fihrungen auch

fiir schwere

- Werkstiicke
oy, geeignet.
‘\‘

s V8

“‘N\
~
2-483

_ Serie Y7 ﬁﬁ

Die integrierte Filhrung erméglicht den Einsatz
in verschiedenen Férdersystemen.

Mittlere Lasten

Die einfache

Flihrungsart erméglicht

den direkten Anbau von
Werkstiicken.

JE
sfitvurg i Psonstnng (¢ 1

Kleine und mittlere Kolben-g von @10 bis @40 sind
ideal fur Pick-and-Place Anwendungen.

Préizis

ionsausfiihrung

Mit Linearfihrung
fur hohe Positionier-
genauigkeit

v

Zentraler Luftanschluss

Die Leitungsanschliisse
sind auf einer Seite
zusammengefasst.

Stiitzelement

Die Hubeinstellung kann ein-  Verhindert die Abweichung
oder beidseitig vorgenommen des Zylinderrohrs bei
werden. Langhiiben.

* Anschlagbolzen

» Sto3dampfer fir geringe Lasten + Anschlagbolzen (L)

» StoBdampfer fir schwere Lasten + Anschlagbolzen (H)

Austauschbarkeit

Verfugbare Hube
Die Hube sind in 1 mm-
Schritten erhaltlich.

Hubeinstelleinheit

Grundkérper und Befestigungslécher
der Serien MY1M und MY1C sind
identisch.

O
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Serie MY1|

Grundau

MY1
W MTIB100 - 200 ,_i
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© Selbst bei Ausstattung
mit einem Ausgleichs-
element betréagt die
Hohe nur 28.5 mm.

Varianteniube

MY1B |
MY1M
MY1C
MY1H

MY1HT |
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B/MY1H um kleinste BaugréBe o010 erweitert. . .~

sfiihrung Hohe 27 mm  Ausfiihrung mit Prézisionsfiihrung *&<" __— .ﬁ/
B10 \{ my1H10 @ B
&) il Le - B MY1H106 - 200H B . .
| v _ i" (=_: | oSE LI J Einbau einer
L T Hubeinstelleinheit
e e —
- A Die Hubeinstelleinheit (H ) ragt nicht {iber die = : '1
" Tischhéhe hinaus. =
& . Ausfﬁhrun? mit zentralem
< MaBstab: 100% > Luftanschiuss (Standard)
Kolben-g (mm) Pneum. Hub- Stiitz- Aus- Endlagen- Anm. 3)
. tell- leichs- errie- :
A1 10 16 20 25 32 40 50 63 80 100 Dampfung| Tinncy | element | Signer: | goung | Bestelloption
. Anm. 2)
Grundausfiihrung
Zwischenhiibe
Gleitfiihrung RSRgBUES
Mit Gewindeeinsatz
. Zentraler
Kreuzrollenfiihrung Luft- Staubschutzband
anschluss NBR-Dichtung
B ] & Standard-
Prazisionsfiihrun Luft- Halterung
9 ansghluss Bef;zt'ﬁ;:nr}gs-
Prazisionsfihrung

mit hoher Steifigkeit

Anm. 1) @10 ist nur mit zentralem Luftanschluss erhéltlich. Anm. 2) 210 ist nur mit Dampfscheibe erhéltlich.
Anm. 3) Sie Seite s+ee fiir die Angaben zu den Bestelloptionen der Serie MY1

. - . Die Serie MY1H wurde um eine Ausfiihrung mit Endlagen-
Mit zwei Linearfiihrungen. verriegelung erweitert,

//= Max. bewegte Masse 320 kg (263) L2

Ausfiihrung mit Prézisionsfilhrung mit

- hoher Steifigkeit g
MY1 HT50, 63 J.// Verriegelungsstift
Fur prazise Hubregulierung
Das Werkstiick wird beim -7~ gy © @ @
. . Zylinderaustausch T s T (@) S |
9 Montagegewinde mit 4 nicht beein- > 5 - A e" o @
X . | —

Transportésen fiir
einfache Installation
sind Standard. |

trachtigt. L
. Die Abmessungen entsprechen Rrenmven] |

denen der Standardausfiihrung
Verriegelung ein- oder beidseitig e o0 L
maglich

Mit Transportésen

2 SNC 2-484



Serie MY1
Modellauswahl

Wéhlen Sie das fir Inre Anwendung am besten geeignete Modell der Serie MY1 geméR der folgenden Vorgehensweise.

Standardwerte zur Vorauswahl des Modells

Z%Iggg{ i Fihrungsart Standardwerte zur Auswahl der Filhrung Anm. 1) zulc'z;é;asfilggnv{llgrte g":;aif::;"
Mi: Langsbelastung
MY1B |Grundausfiihrung Keine garantierte Genauigkeit erforderlich, in der Regel mit separater Fiihrung | sighe S. 2-487 %
MY1M |Gleitfiihrung Schlitten-Genauigkeit ca. £0.12 mm Anm. 2) Siehe S. 2-509
MY1C |Rollenfiihrung Schlitten-Genauigkeit ca. +0.05 mm Anm. 2) Siche S. 2-525
MY1H |Prizisionsfiihrung Schlitten-Genauigkeit von max. +0.05 mm erforderlich A"™m-2)|  siehe S. 2-541
MY 1HT | Prizisionsfiihrung mit hoher Steffigkeit | Schlitten-Genauigkeit von max. £0.05 mm erforderlich A"m-2) | siehe S. 2-563

Anm. 1) Verwenden Sie dies als Standardwert bei der Auswahl bzgl. der Fiihrungsgenauigkeit. Wenden Sie sich an SMC, wenn eine
garantierte Genauigkeit fur die Serie MY1C/MY1H erforderlich ist.

Anm. 2) Die Genauigkeit gibt die Abweichung des Schlittens (am Hubende) an, wenn ein Moment mit 50% des im Katalog angegebenen
zulassigen Moments auf den Schlitten wirkt. (Referenzwert)

Auswahl-Fliessdiagramm

Betriebsbedingungen
m: Bewegte Masse (kg) Einbaurichtung

Uberpriifen Sie die Betriebsbedingungen

V : Geschwindigkeit (mm/s) Genauigkeit:
P : Betriebsdruck (MPa)

Y

Vorauswabhl des Zylindermodells

MY1B : Grundausfiihrung
MY1M : Gleitfihrung

MY1C : Rollenflihrung
MY1H : Prazisionsfiihrung
MY 1HT: Prazisionsfihrung mit hoher Steifigkeit

Wabhlen Sie eine
geeignete Flhrung fur
die Anwendung.

Bestimmung NG Wahlen Sie einen gréBeren Zylinder

der Last
m<m max

@OK

Bestimmung des
zuldssigen Moments
[X0<1

@OK

Dampfung am
Hubende

Andem Sie die Fiihrungsart

NG  Wahlen Sie einen gréBeren Zylinder

Andern Sie die Fiihrungsart

G) Wahlen Sie einen grBeren Zylinder

NG

=)

NG

=

=2

L-Typ
Hubeinstelleinheit

H-Typ
Hubeinstelleinheit

Externe
Dampfungs-
einheit

OK @OK HOK OK

[ Anschlussvarianten und ]<

Pneumatische Dampfung

Signalgebermontage (Modell)

Modell-
auswahl

Standard oder zentraler Luftanschluss

des Lastschwerpunkts zu installieren.

Mit der oben angegebenen Auswahimethode kénnen alle Modelle des kolben-
stangenlosen Bandzylinders (Serie MY 1) ausgewahlt werden.

Weitere Informationen finden Sie in der separaten Betriebsanleitung; bei Fragen
wenden Sie sich an SMC.

Q + Bei Verwendung einer externen Dampfungseinheit empfehlen wir, diese in der Nahe

2-485
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Modellauswahl Serie Y1

Arten der Belastungsmomente, die auf kolbenstangenlose Zylinder wirken

Abhéangig von der Einbaurichtung, der Last und der Lage des Lastschwerpunkts kénnen verschiedene Belastungs-
momente erzeugt werden.

- Z
Koordinaten und Momente

? Ms: Querbelastung
A\

M:: Léangsbelastung

SN

y

X

Statisches Moment

Horizontale Montage

M:: Seitenbelastung

Wandmontage

|
|
vmsxg

Einbaurichtung horizontal Decke Wand Vertikal
Statische Last m mi m2 ms mg4 Anm.)
Mi mixgxXimxgxX —_— msxgxZ

M2 mixgXxY maxgxY msxgxZ a—

Statisches
Moment

M. — — msxgxX msxgxyY

Anm.) ma4ist eine durch StoBkraft bewegliche Masse. Verwenden Sie in diesem Fall die
g: Gravitationsbeschleunigung 0.3 bis 0.7-fache StoBkraft (variiert in Abhéngigkeit von der Betriebsgeschwin-

digkeit) als Richtlinie.
Dynamisches Moment

Ei - ) ]
riéﬂ?ﬁ#g horizontal| Decke | Wand | Vertikal
Dynamische 1.4
Last Fe jgo X Vaxmnxg
3 | Me 1? xFEXZ
SE
E £ | Mee | Dynamisches Moment Mz tritt nicht auf.
S
£3 1
a Mae 3 FExXY

Anm.)Das dynamische Moment wird unabhangig von der
Einbaurichtung mit obiger Formel berechnet.

g: Gravitationsbeschleunigung Va: Durchschnittsgeschwindigkeit

Z;SMC 2-486



Serie MY1
Modellauswahl

Wéhlen Sie das fir Inre Anwendung am besten geeignete Modell der Serie MY1 geméan der folgenden Vorgehensweise.

Berechnung des Belastungsgrads der Fuihrung

[1] Betriebsbedingungen
Zylinder ..o MY1H40-500
Mittlere Betriebsgeschwindigkeit va ... 300 mm/s 4
Einbaurichtung ..................... Wandmontage Wh: MGGLB25-200 (4.35 kg)
|
MY 1H40-500 o

<> 4. Vertikale x

|
|
j We: MHL2-16D1 (795 g) Montage ‘A ||
BN
=1
Wa: Verbindungsplatte t = 10 (880g) Wa: Werkstiick (500 ) | i i
N
Rl R T ———— ’
Siehe obige Seiten fiir Berechnungsbeispiele zu
jeder Einbaurichtung.
[2]Lastanbau
42.5 150 Werkstiickmasse und Schwerpunkt
5 65 Werkstiick- Schwerpunkt
Masse
| Nr. mn X-Achse | Y-Achse | Z-Achse
T 7 Whn Xn Yn Zn
] - | 1] = Wa 0.88 kg 65 mm 0mm 5mm
‘ = Wb 4.35 k 150 mm Oomm | 42.5mm
=Bt PO 9
Y Wc 0.795kg | 150 mm 111 mm 42.5 mm
- [] wd 0.5 kg 150 mm 210 mm 42.5 mm
n=a,b,cd

[3] Berechnung des Gesamtschwerpunkts

ms = Xmn
=0.88 +4.35 + 0.795 + 0.5 = 6.525 kg

_ 1
X = m3xZ(mnXXn)

T
~ 6.525

]
Y =Wx2(mnxyn)

1

- 6.525
z =ﬁx2(mnx2n)

1
~ 6.525

0.88 x 65 + 4.35 x 150 + 0.795 x 150 + 0.5 x 150) = 138.5 mm

(0.88x0+4.35x0+0.795x 111 + 0.5 x 210) = 29.6 mm

0.88 x5 +4.35x42.5 +0.795 x 42.5 + 0.5 x 42.5) = 37.4 mm

@ Berechnung des Belastungsgrads fiir statische Last

mas: Masse
ms max (aus 1 der Grafik MYTH/M3) =50 (KQ) +.ovoveneniniiiiee e
Belastungsgrad o1 = ms /ms max = 6.525/50 = 0.13

Mz: Moment
M2 max (aus 2 der Grafik MYTH/M2) = 50 (NIM) ....oiuninii e
Mz=msx gXxZ=6.525x 9.8 x 37.4 x 107 = 2.39 (Nm)
Belastungsgrad oz = M2/M2 max = 2.39/50 = 0.05

2-487
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Modellauswahl Serie Y1

Ms: Moment

5] Berechnung des Belastungsgrads fir dynamisches Moment

[6] Summieren und Uberpriifen der Belastungsgrade der Fiihrung

Ms max (aus 3 der Grafik MYTH/Mz) = 38.7 (NM) ...coniniiiiiii e
Ms=msx gx X=6.525x9.8 x138.5 x 10 = 8.86 (Nm)
Belastungsgrad 0Oz = Ms/Ms max = 8.86/38.7 = 0.23

Aquivalente Last FE bei Aufprall

__14 __14 _
FE= 100 Xvaxgxm= 100 x 300 x 9.8 x 6.525 = 268.6 (N)

M-E: Moment
M+E max (aus 4 der Grafik MY1H/M1 in der 1.4 va = 420 mm/s) = 35.9 (Nm)
M-E = ;’— XFEXZ = x268.6x37.4x10°%=23.35 (Nm)

3
Belastungsgrad o« = M1E/M1E max = 3.35/35.9 = 0.09

MsE: Moment
MsE max (aus 5 der Grafik MY1H/M3 in der 1.4 va = 420 mm/s) = 27.6 (Nm)
MeE = —— X FEX Y = ;— X 268.6 X 29.6 x 10 = 2.65 (Nm)

3
Belastungsgrad o5 = Mse/MskE max = 2.65/27.6 = 0.10

20 = 0l + Oz + O3 + Ol4 + Os = 0.60<1

Die obige Berechnung ergibt einen zulassigen Wert; das ausgewahlte Modell ist verwendbar.

Wabhlen Sie einen separaten Sto3dampfer.

Ergibt die Summe der Belastungsgrade X in der obigen Formel einen Wert gré3er 1, ziehen Sie eine geringere
Geschwindigkeit, einen gréBeren Kolben-g oder eine andere Produktserie in Betracht.

Bewegte Masse Zuldssiges Moment
MY1H/m3 MY1H/M: MY1H/M2 MY1H/Ms
= T
1 2) I
50 1 50 = 50 50 3
40 40 4 40 40 g S
I n—— 1 30 i (
30 30 .
30 N P .i\
20 N
20 N 20 L
2 N A
H 10 MYH40- .
10 " 1| MY1H32] 10 '
AN : AN MYJHAO N i u NEEAN
2 N MY1H32. T N MY1H40
> 10 AN \C[MY]H40 £ N It g ° WIK25| | ¢ H MY1H32
g TH32] Z s 1 AN z 4 | z 5 1 =
2 N ""f T 4 o MY | = 3 Wik0l | £ 4 . MY]H25
& ; 5 3 E 5 » § 3 !
g . MY1H25 g {\ S g \g\
]
4 i 2 o MY:1H20 2 N MY1H20
. MY1H20 K 1 N MY1AT6 H
L AN n
1 I - 1 L AN
5 MY1H6] 1 05 L
E MY{H16 0.4 o MYiH16
MY1H10 . 03 MyiH10 | | b
05 L - 05 L
0.4 y 02 04 -
1 [ - H
0.3 T 0.3 0
U n
02 i MY1H10 01 02 J MY1H10
100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500
Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s
ZSNC 2-488
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& (Abmessungen) und
Kombination mit andern
Fiihrungen sind méglich.
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Vor Inbetriebnahme Serie MY1B

Max. zulassiges Moment/Max. zulassige Last

Modell Kolben-g Max. zuléssiges Moment (Nm) Max. zuléssige Last (kg)
(mm) M M- Ms m1 mz ms
10 0.8 0.1 0.3 5.0 1.0 0.5
16 25 0.3 0.8 15 3.0 1.7
20 5.0 0.6 1.5 21 4.2 3.0
25 10 1.2 3.0 29 5.8 5.4
MY1B 32 20 2.4 6.0 40 8.0 8.8
40 40 4.8 12 53 10.6 14
50 78 9.3 23 70 14 20
63 160 19 48 83 16.6 29
80 315 37 95 120 24 42
100 615 73 184 150 30 60

Die obigen Werte sind die max. zulassigen Werte fiir das Moment und die bewegte Masse. Beachten Sie die jeweiligen
Grafiken firr das max. zuldssige Moment und die max. zulassige Last fiir spezifische Kolbengeschwindigkeiten.

Sicherheitshinweise zur Anlagengestaltung

Wir empfehlen die Installation eines externen Sto3dampfers, wenn der Zylinder mit einer anderen
Fuhrung kombiniert wird (Anschluss an Ausgleichselement, usw.) und die max. zulassige Last Uber-
schritten wird, oder wenn die Betriebsgeschwindigkeit 1000 bis 1500 mm/s fiir die folgenden Kolben-o

betragt: 016, 850, 863, 880 und @100.
Last (kg)

mi

Lo

Moment (N-m) mz
Fi« — Mi=FixL1 F2 = —
3 3

[T 0 O

N

Mz=F2xL. Fa

=z

ma

Ms=FsxLs

®
-l

1]

[]
]

<Berechnung des Belastungsgrads der Fiihrung
1. Die max. zuldssige Last(1), das statisches Moment (2), und das dynamische Moment (bei Aufprall am

Anschlag) (3) mussen fur die Auswahlberechnungen bestimmt werden.
x Verwenden Sie zur BestimmungVa (Durchschnittsgeschwindigkeit) fur (1) und (2), und 'V (Aufprallgeschwindigkeit U

=1.4"Va) fur (3).

Ermitteln Sie m max flr (1) aus der Grafik der max. zuléssigen Last (m1, mz2, ms) und Mmax fir (2) und (3) aus der

Grafik des max. zulassigen Moments (M1, Mz, Ms).

Statisches Moment [M] A™ !

Dynamisches Moment [ME] A"™ 2

Summe der
Belastungsgrade X0l = i Il
der Fiihru ng Max. zuléssige Last [m max]

Zulassiges statisches Moment [Mmax]

Zulassiges dynamisches Moment [VEmax]

Anm. 1) Durch die Last usw. erzeugtes Moment im Ruhezustand des Zylinders.

Anm. 2) Durch die StoBbelastung am Hubende erzeugtes Moment (bei Aufprall am Anschlag).

Anm. 3) Abhéngig von der Werkstlickform kdnnen mehrere Momente auftreten. In diesem Fall entspricht die Summe der
Belastungsgrade (X0() der Summe aller Momente.

2. Referenzformeln [Dynamisches Moment bei Aufprall]

Verwenden Sie folgende Formeln zur Berechnung des dynamischen Moments unter Berlicksichtigung

des Aufpralls am Anschlag.
m : Bewegte Masse (kg)
F :Last (N)

Fe : Aquivalente Last zum Aufprall (bei Aufprall am Anschlag) (N)

Va: Durchschnittsgeschwindigkeit (mm/s)
M : Statisches Moment (Nm)

Y
Anm. 4)

V = 1.4Va (mm/s) FE= 14 Va-gm

100 FE

1 Anm. 5) —

ME = =5 Fe-L1=0.05V-am-L1 (Nm) - MEe
Anm. 4) %Ua ist ein dimensionsloser Koeffizient zur Berechnung der StoBkraft. | o
Anm. 5) Mittlerer Lastkoeffizient (= 1?): /

"V : Aufprallgeschwindigkeit (mm/s)

L+ : Abstand zum Lastschwerpunkt (m)
MEe: Dynamisches Moment (Nm)

g : Gravitationsbeschleunigung (9.8 m/s?)

Dieser Koeffizient dient zur Durchschnittsbildung fir das max.
Lastmoment zum Zeitpunkt des Aufpralls am Anschlag ent-

sprechend der Lebensdauer.

3. Siehe S. 2-490 und 2-491 flr Detailinformationen zur Modellauswahl.

2-491
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Max. zuldssiges Moment

Waéhlen Sie ein Moment, das innerhalb des
in den Grafiken gezeigten Betriebsbereichs
liegt. Beachten Sie, dass der Wert der max.
zuldssigen Last manchmal Uberschritten
werden kann, auch wenn er innerhalb der in
den Grafiken gezeigten Grenzwerte liegt.
Uberpriifen Sie deshalb auch die zuldssige
Last fr die gewahlten Betriebs-
bedingungen.

Max. zulassige Last

Wahlen Sie eine Last, die innerhalb des in
den Grafiken gezeigten Betriebsbereichs
liegt. Beachten Sie, dass der Wert des max.
zuléssigen Moments manchmal Uber-
schritten werden kann, auch wenn er
innerhalb der in den Grafiken gezeigten
Grenzwerte liegt. Uberpriifen Sie deshalb
auch das zulassige Moment fir die
gewadhlten Betriebsbedingungen.



Kolbenstangenloser Bandzylinder .
Grundausfiihrung Serie MY 1B

MY1B/M+ MY1B/M: MY1B/Ms
200
500 50 =
400 40 N 100 AN
300 DN 30 N N
200 J 0 N N o NS
5 N
N N N [N 40 N N
100 INGHING N N \ 30 N NG
S S WYAB100] 10 — N MY1B100 \\ NG MY1B100
50 N SRR —— = 20 \\
~Nv1B80- N
3 d i 5 TR TMY1B8o] NN Nwvteso
N ‘ 3 NERN N 10 ~ AN
20 MY-1B63 N N ~
€ N \\ ‘ E , N \\ MY1B63 € { NMY1B63.
z N z zZ 5
~ 10 MYB50- = \\ N \ = 4
5 ~ ] 5 N MY{1B50 5 5 MY1B50
g N N | g 1 N Ny \\ g N
S s WYiB40| | S ~ g AN
. N l WIB40; N MY1B40
3 N N 0.5 N ™N N N
N N WY{B32 04 \\ ] N
2 N NS
S { 0.3 [ TBs, NN WYiBa
N MY1B25 N AN y
; N | 0.2 N 05 N
T \ .
E ~wvigeo] N VR i 0.4 AN MY1B25
N N T 0.1 IN 0.3 N
0.5 ~ 3 AN \\
0.4 AN ™ MY1B20 02 |
0.3 N MY1B16. : ([ [MY1B20
N 0.05 N \
0.2 0.04 MY1B16 01 MY4B16
NMY1B10 0.03 \\ . e Y1B16-
0.1 0.02 NUMY1B10 0.06 “NAIMY1B10
100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500
Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s
MY1B/m: MY1B/m: MY1B/ms
200 30
50
20 40
100 \\ AN
AN \ \ 30 N
AN \ \ P \\
AN 10 SN 0 N
AN SOOI \ NN
50 ANB N AN NN
AN N NN NN
40 \ \\ \\ \\\ \\ 10 \ \\ N N
NN LN NN N AN NCTINC .
30 NN \\ 5 \ \ N \\ \ AN \\ \\ MY1IB100
\ N\ 18100 ANEAN
NCRY MY1B100 N J
2 20 \\ N \\ mvigioo] | 2 \\\ . \:\\ MYBs] |2 5 Y \\ MY1BE0.
2 \ MY1B80 2 \\ NN \\ 2 NC TN MY1B63
7] %] N ] N, N |
8 g LN \ O\ MY1B63 2 3 . VAN
> \ \\ \ MY]B63 2 \\ N \\ mymso| | = NN \ MY1B50
g 10 NN NS MYiB50 =Y NN 2 2 N |
g SOOI Be) | 8 NN\ MYB40) | 3 AN N MY1B40
g \ NNCHwee] | & NN Ywviez2| | NERN MYLsaz
1
5 ST BN NN Ymyge2s] 1 N h—
NN | N NN [ NN
N X \ MY1B25 N MY{820 NN MY1B25-
\N 0.5 N
MY1620 0.4 MY1B16] 05 AN
\ \ 0.4 N N MY1B20]
2 MY:1B16- 0.3 N 03 S L
N N : N \
\\ 0.2 MY1B10 0.2 MY1B16_|
1 MY1B10 \\
x 0.1 0.1 N MY1B10
100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500
Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s
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Serie MY1B
Modellauswahl

Wéhlen Sie das fir Ihre Anwendung am besten geeignete Modell der Serie MY1 geméan der folgenden Vorgehensweise.

Berechnung des Belastungsgrads der Fiihrung

[1] Betriebsbedingungen
Zylinder ..o, MY1B32-500
Mittlere Betriebsgeschwindigkeit Va ...... 300 mm/s
Einbaurichtung ......................................... Horizontale Montage

W: Werkstiick (2kg)

MY1B32-500

Siehe obige Seiten fiir Berechnungsbeispiele zu jeder
Einbaurichtung.

[2] Lastanbau
Y Werkstiickmasse und Schwerpunkt
l ‘ % [ X ‘ ‘ Werkstick-| M Schwerpunkt
Nr. m X-Achse | Y-Achse | Z-Achse
z 20
w 2kg 20 mm 30 mm 50 mm
Hi i

Yo []
30

@ Berechnung des Belastungsgrads fiir statische Last

mi: Masse
m1 max (aus 1 der Grafik MY1B/mM1 =27 (KQ) .. oeveeeiiieieieee e

Belastungsgrad 0.1 = mi/m1 max = 2/27 = 0.07

M:: Moment
M1 max (aus 2 der Grafik MY1B/M1) = 13 (NM) ..o
Mi=mixgxX=2x9.8x20x 1072 =0.39 (Nm)
Belastungsgrad 0z = M1/M1 max = 0.39/13 = 0.03

Mz2: Moment
Mz max (aus 3 der Grafik MY1B/Mz2) = 1.6 (NM) .....oniniiie e
Ms=mixgxY=2x9.8x30x 1072 =0.59 (Nm)
Belastungsgrad 0z = M2/M2 max = 0.59/1.6 = 0.37
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Kolbenstangenloser Bandzylinder )
Grundausfilhrung Serie M

Y1B

[4]Berechnung des Belastungsgrads fiir dynamisches Moment

Aquivalente Last Fe bei Aufprall

_14 _ 14 -
FE= 100 xvaxgxms= 100x300x9.8x2_82.3(N)

M-E: Moment
ME max (aus 4 der Grafik MY1B/M1 in der 1.4 Va = 420 mm/s) = 9.5 (Nm)
M1E=%XFEXZ=%X82.3X50X 1078 =1.37 (Nm)
Belastungsgrad o4 = Me/M1E max = 1.37/9.5 = 0.14

MsE: Moment
MsE max (aus 5 der Grafik MY1B/Ms in der 1.4 Va = 420 mm/s) = 2.9 (Nm)
M3E=LXFEXY=LX82.3X30X 1072 =0.82 (Nm)

3 3
Belastungsgrad 0s = Mse/MsE max = 0.82/2.9 = 0.28

[5]Summieren und Uberpriifen der Belastungsgrade der Fiihrung

200 = 01 + Oz + O3 + Ola + Ols = 0.89<1

Die obige Berechnung ergibt einen zuldssigen Wert; das ausgewéhlte Modell ist verwendbar.

Wabhlen Sie einen separaten Sto3dampfer.

Ergibt die Summe der Belastungsgrade Xo in der obigen Formel einen Wert gréBer 1, ziehen Sie eine geringere
Geschwindigkeit, einen gréBeren Kolben-g oder eine andere Produktserie in Betracht.

Bewegte Masse Zulassiges Moment
MY1B/m+ MY1B/M- MY1B/M2 MY1B/Ms
200 200
500
50
‘S‘gg 40 N 100 AN
100 \C N 30 N S~
AN 200 N A N
ALY N TN 20 ~NCI TN 50 NN
N N N N [N 40 N
ANN 100 N — NN 30 N_NTTIN
50 SN —— MO0 10 = = MY1B100 ~N N{[ mrigroo
“0 NN 50 NS = NN 2 N
1NN N 20 ANEEA N My1B80] AN NN
30 N | 5 N N MY{1B80 N MY1B80
= " \\\ \ 30 N T 4 N NG N 10 - N |
2 LN N y 20 P MY1B63 3 ™ >+
2 N 3100 2 AVUNWIRLE NwyiBsa
8 \ NN Nivisso £ |l = AN N £ 2 € LY — N N WA Y
s \\ \\\ | Z 10 g i wagse| | Z (= }\ N \ 24 =
2 \ \\ \\ MY1B63 5 A I 5 AN N MY{1B50 g (5N NMyiB50
£ 10 NG NON £ A N— | & ¢ N ; g = q
) NN MVIBs0 ] § o = NTIV1B40] S S~ 2 N
z NN = = 2 ! = Nuvweao] | = 2 Nyv!
& NN [M¥B40- NG 05 q 1840 N N NY1B40
N M8z S D N] JMvjea2 04 N d h |
5 N 1 2 | : Ny 1 r NS T
\ T I 03 MY1B32] NEEER WViET]
4 ™ 1825 NN N, l S TiZ]
X \ My N MY1B25 02 N N 1
3 Nuviso] 1 k j ' N N wvitezs 05 Nt )
N MY1B20 - N i N N 04 A\ MY1B25:
\ 4 MY1B20 N ; TN i
2 MY1B16- 05 i h ! 0.1 s 03 Y T
02 N [ = N Y8201 s LI
N - N Nwvisis 02 MY1B20-
N 0.3 RN 01 0.05 '\ \\ ‘
N 02 + 0.04 MYi1B16 N MYiB16
1 B0 " NMmyiB10 0.03 NG 01 I e
I 0.1 I 0.02 NUMY1B10 0.06 T INMYIB10T—
100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500
Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s
G SVC 2-494



Kolbenstangenloser Bandzylinder

erie MY1B

Grundausfiihrung/e10, 616, 220, 225, 332, 40, 250, 263, 380, 6100

Bestellschlussel
ey |E | MY1B|[25] — 300 D—Z73
I
Grundausfiihrung |
Ansch ind Kolben-go—— | |
nschiussgewindae
J 10 | 10mm | pryckluftanschluss |
- Re (PT) 16 | 16 mm |
E G (PF) 20 | 20mm | — Standard | ¢ Signalgebermodell
225 bis 9100 25 | 25 G |zentraler Luftanschluss 9 g
MM 1 Anm.) Firr 910 ist nur die Option G | [ - | ohne Signaigeber |
32 | 32mm verfiigbar. | # Siehe unten stehende Tabelle
40 | 40 mm Hub e fir verwendbare Signalgeber.
50 | 50 mm m Siehe Standardhub-Tabelle ¢ Hubeinstelleinheit A"
Bl 63 mm auf 5. 2-493. - an beiden Enden| Anm.) Die Option "S" ist auf die
80 | 80mm S | aneinem Ende Hubeinstelleinheiten A, L und H
100 | 100 mm anwendbar.
Hubeinstelleinheit ——————
Fur @16 ist nur die A-Einheit verfligbar. Fir @50, 963, 80 und f
2100 ist keine Hubeinstelleinheit verflgbar. Siehe S. 2-495 fir V_(_arwendbare Slgnalgeber/
Detailinformationen zur Hubeinstelleinheit. Fur g1 os o1 6! 220
) %')’ %g?g&gﬂ%% Signalgebermodell | Anschlusskabellinge (m)*
o ohne Einstelleinheit o Sonqer- Eletischer 5 Anschluss Elekirischer Eingang | 0.5 | 3 | 5 Anwendung
2 |funktion| Engang | -2 |(Ausgang) -
A mit Anschlagbolzen = DC | AC | vertikal | Axial | O |L|@
L mit StoBdampfer fiir geringe Lasten + Anschlagbolzen % Nein 1g¥ 1[22)2’ A9V | A90 o |o|— Steﬁ;ung Relais
H mit StoBdampfer fiir schwere Lasten + Anschlagbolzen 5 (2-Draht [24 V| SPS |
AL mit je einer A-Einheit und L-Einheit B T e |ua 12VI00V/ A3V |A93 | ® |® | — | —
Q - |
AH mit je einer A-Einheit und H-Einheit g kael || SR — |5V — |A%ev A9 | @ || —[g.0 ] —
LH mit je einer L-Einheit und H-Einheit g S(I\IIDPr?\Ir;t MONV | MoN o |o| —
StoBdampfer fiir L- und H-Einheiten g‘ _ 3(3\5%*;* MOPV | MoP o |o|—
ol 10 20 25 32 40 &
mm [ 2-Draht M9BV | M9B o (o — ;
Modell-Nr: 5 Enge- [Ja [z 4 V12 V| — - Rg,'fés’
L-Einheit - RB0806 | RB1007 RB1412 | Dagrose| 255 || (NPN) MINWV|MONW | ® | e | O
H-Einheit | RB0805 RB1007 | RB1412 RB2015 § anzelge 3(;3,\5?:[;1 moPpwv | mopw | PR
£ (2-larp|ge
2 | Ancsige 2-Draht M9BWV |M9BW | ® | e | O
Optlonen * Anschlusskabelldange: 0.5 m - (Beispiel) MONW
Bestell-Nr. Hubeinstelleinheit 3m.. L MONWL
z MINWZ
KOW%’F? 10 16 20 25 32 =+ Mit "O" gekennzeichnete elektronische Signalgeber werden auf Bestellung angefertigt.
Modell-Nr. Fir 25, 32, 340, 250, 263, 280, 2100
A-Einheit | MY-A10A MY-A16A | MY-A20A | MY-A25A | MY-A32A ) 2 Spannun%s— Signalgebermodell | Anschiusskabellange (m)*
L-Einheit —_ —_ MY-A20L |MY-A25L |MY-A32L %Sonqer- E\Ektnscher § A:schluss versorgung Eiektischer Eingang | 0.5 3 | 5 |Anwendung
H-Einheit [MY-A10H] —  |MY-A20H|MY-A25H|MY-A32H = [fnkten) SR 2 W) b | AC Veria | Adar ] © |© | @
Kolben-g 5 3-Draht C-
M 40 3 fensprNeN)| — | SV| — — |476 ® | ® | — Iseewg —
lodell-Nr. 5 Einge- | J@
A-Einheit | MY-A40A 2| T |gossene 12vjwov)  — |Z73 ® | ® | O | — Ipgg
L-Einheit | MY-A40L 3 ke | APPSOV = a0 | e | e T | sPs
12V . | Stevenn
H-Einheit_|MY-A40H = Tora ax A
N 2 (NPN) 5V Y69A |Y59A | e | @ | O |
Bestell-Nr. Stiitzelement 5 3-Draht Stevenn
12V 9
TR S| — (PNP) Y7PV |Y7P [ J ® | O
2
- (mm)[ 10 16 20 25 32 7 Enge 2-Draht 12V Y69B |Y59B | ® | @ | O | — |Relais
- Q Ja 24V[— —
Stiitzelement A| MY-510A [ MY-S16A |MY-520A MY-S25A % [Dagnose: %0 S(Egﬁi)ﬂ YZNWY | Y7NW| @ | e | O | P8
Stiitzelement B| MY-S10B | MY-516B |MY-S208B MY-S25B g | avdge 3oahl oy Sewenng
Kolbono £ [(2farbigg (PNP) Y7PWV |Y7PW | @ ® | O
Anzeige
e | 40 = * EE - - 2Dan [12v]  [Y7BWV|Y7BW| @ |e | O | —
Stiitzelement A MY-S32A MY-S50A MY-S63A # Anschlusskabellange: 0.5 M ............... - (Beispiel) Y59A
Stiitzelement B MY-S32B MY-S508B MY-S63B am - Vo
Siehe S. 2-503 fur Detailinformationen zu Abmessungen usw. = Mit "O" gekennzeichnete elektronische Signalgeber werden auf Bestellung angefertigt.
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Kolbenstangenloser Bandzylinder
Grundausfuhrung

Technische Daten

Serie MY 1B

-y
2. Kolben-o (mm) 10 | 16 | 20 [ 25 [ 32 [ 40 | 50 | 63 | 80 | 100
= ‘j Medium Druckluft
) £ Funktionsweise doppelwirkend
=y - - 0.2 .
§ ~ Betriebsdruckb h i 0.1 bis 0.8 MPa
. 4y | ~ e, e“rle sdruckbereic bis 0.8 Mpa‘ i
: 2 T ‘3,, Priifdruck 1.2 MPa
.km ~ / Umgebungs- und Medientemperatur 5 bis 60°C
hy ‘,f 2 = Elastische . z
® R / Dampfung Dampfung pneumatische Dampfung
5 .* = Symbol Schmierung s Lebensdauergeschmiert
@ Hubtoleranz 1001 E)is 3000%2_8 max. 2700 *'8, 2701 bis 5000*28
g Anschliisse vorne/seitlich M5 x 0.8 1/8 1/4 3/8 12
2 H = Anschliisse unten
Bestelloptionen 22| (nur Ausfiihrung mit 04 05 | 06 | 08 | 010 |o11 | 016 |o18
< 5|2entralem Luftanschluss)
Siehe S. 2-591 flr Bestelloptionen der
Serie MY1B.
Technische Daten Hubeinstelleinheit
Kolben-g (mm) 10 16 20 25 32 40
Symbol der Einheit A H A A L H A L H A L H A L H
RB RB RB RB RB RB RB RB RB
Konfiguration d Mit 0895 Mit Mit 0806 1(?97 Mit 1007 1412 Mit 14&_12 2015 Mit 14L12 20+15
S;Bdg:\ a;e‘: es Anschlag-| Mit  [Anschlag- |Anschlag- M+it Mit  |Anschlag- NTit NT“ Anschlag-| Mt M+it Anschlag-|  Mit Mit
pier bolzen |Anschlag-| bolzen | pojzen |Anschlag- [Anschlag- | bolzen |Anschlag- |Anschiag-| bolzen [Anschlag-/Anschlag-| bolzen |Anschlag-/Anschlag-
bolzen bolzen | bolzen bolzen | bolzen bolzen | bolzen bolzen | bolzen
Hub-Feineinstellbereich (mm) 0 bis -5 0 bis -5.6 0 bis -6 0 bis -11.5 0 bis -12 0 bis -16
Hub-Einstellbereich Bei Uberschreiten des Hub-Feineinstellbereichs: Verwenden Sie die Bestelloptionen "-X416" und"-X417". (Siehe S. 2-591 fir Details.)

Technische Daten StoBdampfer

Kolbengeschwindigkeit

Modell RB RB RB RB RB Kolben-g (mm) 10 16 bis 100
0805 | 0806 | 1007 | 1412 | 2015 Ohne Hubeinstelleinheit 100 bis 500 mm/s {100 bis 1000 mm/s
Max. Energieaufnahme (J) | 1.0 2.9 5.9 19.6 58.8 Hub- A-Einheit 100 bis 200 mm/s (100 bis 1000 mm/s Amm.1)
Dampfungshub (mm) 5 6 7 12 15 Binstelleinheit || eiyyei ind Heihet| 100 bis 1000 mm/s ~ [100 bis 1500 mmys Am-2|
Max. Aufprallgeschwindigkeit (mm/s)| 1000 1500 1500 1500 1500 Anm. 1) Beachten Sie, dass die Dampfungsleistung abnimmt, wenn der Hub-
. . Einstellbereich durch Bearbeiten des Anschlagbolzens vergréBert wird. Wird
Max. Betriehsfrequenz (Zyilen/min) 80 80 70 45 25 der auf S. 2-495 angegebene Dampfungshubbereich iiberschritten, sollte die
Feder- entspannt 1.96 1.96 4.22 6.86 8.34 Kolbengeschwindigkeit 100 bis 200 mm/s betragen.
kraft (N) Anm. 2) Bei der Ausflihrung mit axialem Luftanschluss betragt die
gespannt 383 | 422 | 686 | 1598 | 20.50 Kolbengeschwindigkeit 100 bis 1000 mms.
Betriebstemperaturbereich (°C) 5 bis 60 Anm. 3) Betreiben Sie den Zylinder mit einer Geschwindigkeit innerhalb des Bereichs
der Absorptionskapazitét. Siehe S. 2-494.
Theoretische Zylinderkraft gnnei v Standardhiibe
Koloen-g |Koloen- Betriebsdruck (MPa) . :
iche Kolben-g Standardhub (mm)* Max. fertigbarer Hub
(mm) | (mmy | 0.2| 0.3| 0.4| 0.5 0.6| 0.7| 0.8 (mm) (mm)
10 78| 15| 23| 31| 39| 46| 54| 62 10 und 16 100, 200, 300, 400, 500, 600, 700 3000
16 | 200 40| 60| 80| 100| 120| 140( 160 20, 25. 32, 40 800, 900, 1000, 1200, 1400, 1600
63, 80, 1800, 2000 5000
20 | 314| 62| 94| 125| 157| 188| 219| 251 50, 63, 80, 100 ’
25 490| 98| 147| 196| 245| 294| 343| 392 * HUbe kénnen in 1 mm-Schritten bis zur max. Hublange angefertigt werden. Geben Sie jedoch fir Hiibe Gber 2000 mm
"-XB11" am Ende der Bestell-Nr. an. Siehe Bestelloptionen auf S. 2-591.
32 | 804| 161| 241| 322| 402| 483| 563| 643
40 |1256| 251| 377| 502| 628 754| 879(1005| Gewicht Einheit: kg
50 |1962| 392| 588| 784| 981|1177|1373| 1569 P, Stiitzelement Gewicht der Hubeinstelleinheit
. usétzliches i i ey [Efe (e
63 |3115| 623| 934|1246| 1557|1869 |2180| 2492 Kolben-o | Basis- | sovicht Gewicht (je Sef) (e Einheit)
80 | 5024|1004 1507 2009 2512| 3014 3516 4019 (mm)  |gewicht] o 50 mm Typ Aund B P U [ I
100 | 78501570 2355| 3140] 3925 4710 5495 6280 bl
N 0102 ket 1 VP 102 Kalom? 10 0.15 0.04 0.003 0.01 — 0.02
=ca.0. qf, a = ca.10.2 kgf/cm
Anm.) Theoretische Zylinderkraft (N) = Druck (MPa) x 16 0.61 0.06 0.01 0.04 — —
Kolbenflache (mm2) 20 1.06 0.10 0.02 0.05 0.05 0.10
25 1.33 0.12 0.02 0.06 0.10 0.18
Berechnungsbeispiel 32 2.65 0.18 0.02 0.12 0.21 0.40
Beispiel: MY1B25-300A 40 387| 027 0.04 0.23 0.32 0.49
BasSiSgEWICHE ........ovvevieirieieieeiieeieens e 1.33 kg 50 7.78 0.44 0.04 — — —
Zylinderhub ..ot 300 mm 63 13.10 0.70 0.08 _ _ _
Zusatzliches Gewicht............................. 0.12/50 mm Hub
1.33+0.12x 300 + 50 + 0.06 x 2 = ca. 2.17 kg 80 20.70 1.18 0.17 — — —
Gewicht der A-Einheit ...........co.ovvrereenen. 0.06 kg 100 35.70 1.97 0.17 — — —
% S\NC 2-496




Serie MY1B

Dampfungskapazitat

Auswahl der Dampfung

Dampfungskapazitat der elastischen Dampfung, der pneumatischen
Dampfung und der Hubeinstelleinheiten

<Elastische Dampfung>

Die Serie MY1B10 ist standardgemaB mit
Dampfscheiben ausgestattet.

Da der Dampfungshub der Dampfscheiben kurz
ist, sollte ein externer StoBdampfer installiert
werden, wenn der Hub mit einer A-Einheit ein-
gestellt wird.

<Pneumatische Dampfung>

Die kolbenstangenlosen Bandzylinder sind stan-
dardgemaf mit einer pneumatischen Dampfung
ausgestattet. (AuBer 10.)

Der Mechanismus der pneumatischen Dampfung
dient zur Vermeidung eines zu starken Aufpralls
des Kolbens am Hubende bei hohen Geschwin-
digkeiten. Die pneumatische Dampfung dient
nicht dazu, den Kolben zum Hubende hin abzu-
bremsen.

Die von der pneumatischen Dampfung absor-
bierbaren Last- und Geschwindigkeitsbereiche
werden in den Grafiken gezeigt.

<Hubeinstelleinheit mit StoBdampfer>

Verwenden Sie diese Einheit, wenn Sie den
Zylinder mit einer Last oder Geschwindigkeit be-
treiben, die die Grenzwerte der pneumatischen
Dampfung Uberschreiten oder wenn eine Damp-
fung erforderlich ist, weil der Zylinderhub auf-
grund der Hubeinstellung auBerhalb des effekti-
ven Dampfungshubbereichs der pneumatischen
Dampfung liegt.

L-Einheit

Verwenden Sie diese Einheit, wenn eine Damp-
fung auBerhalb des effektiven Dampfungs-
bereichs der pneumatischen Dampfung erforder-
lich ist, selbst wenn die Last und die Geschwin-
digkeit innerhalb der Grenzwerte der pneuma-
tischen Dampfung liegen oder wenn der Zylinder
in einem Last- und Geschwindigkeitsbereich
betrieben wird, der Uber den Grenzwerten der
pneumatischen Ddmpfung und unterhalb der der
L-Einheit liegt

H-Einheit

Verwenden Sie diese Einheit, wenn der Zylinder
in einem Last- und Geschwindigkeitsbereich
betrieben wird, der Uber den Grenzwerten der L-
Einheit und unter denen der H-Einheit liegt.

A\ Achtung

1. Beachten Sie die unten stehende
Abbildung, wenn der Anschlagbolzen
zur Hubeinstellung verwendet wird.
Die Dampfungskapazitdt nimmt drastisch ab,
wenn der effektive Hub des StoBdampfers
aufgrund der Hubeinstellung verkirzt wird.
Ziehen Sie den Anschlagbolzen in der Posi-
tion fest, in der er ca. 0.5 mm Uber den
StoBdampfer hinausragt.

Anschlagbolzen

%
10

05 M

StoBdampfer
I

2. Der StoBBdampfer darf nicht zusammen mit der
pneumatischen Dampfung eingesetzt werden.
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MY1 B32 Horizontaler Aufprall: P = 0.5 MPa

MY1 B1 0 Horizontaler Aufprall: P = 0.5 MPa
«» 2000
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2 ‘\/’ e 1]
= A AN
2 500 Stse,
£ 400 6 4
@ 300 \‘9')0
@ NG ’2,,,
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T 200
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2 N
< 100
80
005 0.1 0.2 030405 1 2345 10
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MY1 B1 6 Horizontaler Auf

prall: P = 0.5 MPa

MY1 B40 Horizontaler Aufprall: P = 0.5 MPa
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MY1 B20 Horizontaler Aufprall: P = 0.5 MPa MY1 B50 Horizontaler Aufprall: P = 0.5 MPa
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MY1 B25 Horizontaler Aufprall: P = 0.5 MPa MY1 863 Horizontaler Aufprall: P = 0.5 MPa
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Kolbenstangenloser Bandzylinder
Grundausfuhrung

Serie MY 1B

Anzugsdrehmoment der Halte-
schraube der Hubeinstelleinheit ¢, ;..;.

A Produktspezifische
Sicherheitshinweise

MY1 B80 Horizontaler Aufprall: P = 0.5 MPa ) (i) Einhei CELEUGIEIET
Y 17 ! 10 A 03
‘£2000 —— : H
£1500 %,,,,,a{ 16 A 0.6
= | i lisop 1
2 T o m °
£ 500 e
2 400 " " A
5 300 —— 25 L 3.0
S 1 1
& 200 —— H
< L A

1 1 32 L 5.0
100 10 20,30 50 100 0
t A

m2 max. m3 max. M1 max. 40 L 10
Bewegte Masse kg H

MY1 B1 00 Horizontaler Aufprall: P = 0.5 MPa Anzungmhmomem der HalteSChrane
® Bk ! der Hubeinstelleinheit-Verschlussplatte inneit: N
E?ggg i " Al i Kolben-g (mm) Einheit Anzugsdrehmoment
= 1 | | [Py, 20 H 1.2
21000 : : e Ds——1 L 12
g — Bl 25 '
£ ; ; H 3.3

500 : :
2 200 T 32 L 33
5 300 H 10
K i i

& 200 s 40 L 3.3

z ! ; H 10
100020 35 50 : 100
} T Berechnung der Dampfungsenergie fiir
memax.  mamax. mimax. Hubeinstelleinheit mit StoBdampfer  eihei: Nm
Bewegte Masse kg Vertikal | Vertikal

Pneumatischer Dadmpfungshub Einheit: mm

Kolben-g (mm) Dampfungshub
16 12
20 15
25 15
32 19
40 24
50 30
63 37
80 40
100 40

Elastische Dampfung (nur g10)
Durch Druck erzeugter positiver Hub an einem Ende
1
0.9
0.8

0.7

0.6 A
0.5 ’/
' i

04 A
0.3 A
0.2 v
01—

7

Abweichung mm

% 01 02 03 04 05 06 07 08
Druck MPa

- GiEE (nach unten)| (nach oben)

Art des
Aufpralls

Kinetische
Energie
=]
Schub-
energie Fs Fs+mgs|Fs—mgs
2
Absorpbierte
Energie E1+E2
E
Symbole
L . Schlittengeschwindigkeit (m/s)
m : Masse des aufprallenden Objekts (kg)

F : Zylinderschub (N)

g : Gravitationsbeschleunigung (9.8 m/s?)

S : StoBdampferhub (m)

Anm.) Die Geschwindigkeit des Schlittens ist zum
Zeitpunkt des Aufpralls am StoBdampfer
gemessen.

O
<

A\ Achtung

Seien Sie vorsichtig, dass lhre Hande nicht

in der Einheit eingeklemmt werden.

* Bei Verwendung eines Produkts mit Hubein-
stelleinheit verringert sich der Raum zwischen
dem Schlitten und der Hubeinstelleinheit, so
dass die Hande eingeklemmt werden koénnten.
Bringen Sie deshalb eine Schutzabdeckung an,
um einen direkten Kontakt auszuschlieBen.

Gegenmutter fur
Anschlagbolzen

Halteschraube
der Einheit

Halteschraube
der Verschluss-
platte

<Befestigung der Einheit>
Die Einheit kann durch gleichméaBiges Anziehen
der vier Halteschrauben fixiert werden.

A\ Achtung

Befestigen Sie die Hubeinstelleinheit nicht in
einer Zwischenposition.

Wenn die Hubeinstelleinheit in einer Zwischen-
position befestigt wird, kénnen, abhéngig von der
beim Aufprall frei werdenden Energie, Slip-Effekte
auftreten. In diesem Fall empfehlen wir die
Verwendung der Befestigungselemente fir den
Anschlagbolzen, die als Bestelloptionen -X 416
und -X 417 erhaltlich sind. (AuBer 10.)

Wenden Sie sich fur andere Langen an SMC.
(Siehe "Anzugsdrehmoment der Halteschraube
der Hubeinstelleinheit".)

<Hubeinstellung mit Anschlagbolzen>
Losen Sie die Gegenmutter des Anschlagbolzens
und stellen Sie dann den Hub von der Seite der
Verschlussplatte aus mit einem Schrauben-
schliissel ein. Ziehen sie die Gegenmutter wieder
fest.

<Hubeinstellung mit StoBdampfer>

Lésen Sie die zwei Halteschrauben der Ver-
schlussplatte und stellen Sie dann den Hub durch
Drehen des Sto3dampfers ein. Ziehen Sie
anschlieBend die Halteschrauben der Ver-
schlussplatte gleichméBig fest, um den Stof3-
dampfer zu fixieren.

Achten Sie darauf, die Halteschrauben nicht
Ubermanig festzuziehen. (AuBer @20 L-Einheit.)
(Siehe "Anzugsdrehmoment der Halteschraube
der Hubeinstelleinheit-Verschlussplatte ".)

Anm.)

Durch das Festziehen der Halteschrauben der
Verschlussplatte kann diese leicht durchgebogen
werden. Dies hat jedoch keinerlei Auswirkung auf
den StoBdéampfer und die Funktion der Platte.
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Serie MY1B

Ausfuhrung mit zentralem Luftanschluss g-l O

[Siehe S. 2-594 fiir Varianten des zentralen Luftanschlusses.]

MY1B10G

Montagegewinde fur Ausgleichselement

(2-M3 Gewindetiefe 5)

- 5 o /o
‘ o 2-¢5 Senkungstiefe 2 >
] P Y 2-M5 - 41
+ [s2)
« & ] ﬂ“ _—][i (Anschluss) \ Y. %S g -
il [ d A~ . ] J B -~
Y IR Y 5 Y 9 y
8 2 o o| « = S
S vy - - y
A A 10 10 / 1
© > - ™
© 15 15| N
85,1 |12 - 55 o 12| | _85
2-M5 - 110 + Hub -
(Gewindestift mit Innen-
sechskant) 2-M5
(Gewindestift mit Innensechskant)
30 50 4-M3 Tiefe 5 4-03.4 Durchgangsbohrung
- - L Unterseite M4 Tiefe 7
- 5.9 25 © 4[75-9 |
X [V
Ol ) pred 1
| P o~ _ B ® J oo
[ ° = ° | N«
=) © o !y
- 5}4 100 + Hub =,‘
. 10 10
R B °°.
~ ~
y Y
i * v i
al A

2-499

2-M5

(Gewindestift mit Innen-

sechskant)
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Kolbenstangenloser Bandzylinder
Grundausfuhrung

Serie MY1B

MY1B10G A (mit einstellbarem Anschlagbolzen)

28

-
|

T

A

T

t

i 1
/ ' . A
/ e
, «
Y
Jo_
5
’%@@M\ @ A !
/—
/ =8 K A] o 1
,/ H "J 8V} (s
/
; &1 |
' 18
5<(Max.10)

MY1B10G H (mit StoBdémpfer fiir schwere Lasten + einstellbarem Anschlagbolzen)

135

Werkstlick '
/

/

7

& sor———

/Hubeinstelleinheit

il —

'\

o StoBdampfer
o (RB0805)
Y y
9 R e SR
=P EE:
¥ N
/ ®
/' Y
_ .5 _(Max. 10)
18
<%
5
A
/ VO @ ]
; i
/ _ sl © & o}
/ —{ ] _ = S @
/ I
, o V
K TR j Y
(StoBdémpferhub) 5 . 40.8 -
2-500



Serie MY1B

Standardausfiihrung Q1 6 biS Q40

MY1B | Kolben-g — Hub |

Montagegewinde firr Ausgleichselement

PC (2-JJ Gewindetiefe an der Unterseite der Senkung KK)
W 2-T Senkungstiefe E E
el \ Y 2P ol
B2 |
@@ i i 1
| T % i N Tw
oh g" z Lol 2
of z
I =
Y i \ Yy vy
G
[
2-P . A | Dampfungseinstellschraube GB
(konischer Stopfen mit - o -
Innensechskant) <N -
» Z + Hub _
4-gB Senkungstiefe C
- (LL) - L > oLD Durchgangsbohrung Unterseite J Tiefe K
PA 4-MM Tiefe M
=
>
, Y ,
© rs g I
i - . . o 32
_@} '$' ¢ _@ Y
A
_ Q + Hub _

Modell A B E G GB H HG J JJ K KK L LD LL LW | PG
MY1B16 80 6 3.5 2 9 16 37 135 M5 M4 x0.7 | 10 6.5 80 35 40 30 35
MY1B20 | 100 75 | 45 2 12.5 | 20.5 46 17.5 Mé M4x0.7 | 12 10 100 45 50 37 4.5
MY1B25 | 110 9 5.5 2 16 24.5 54 21 M6 M5 x 0.8 9.5 9 110 5.6 55 42 7
MY1B32 | 140 | 11 6.5 2 19 30 68 26 M8 M5x0.8 | 16 10 140 6.8 70 52 8
MY1B40 | 170 | 14 8.5 2 23 36.5 84 33.5 M10 M6 x 1 15 13.0 | 170 8.6 85 64 9

Modell M MM N NC NE NG | NH | NW P PA PB PC | PD Q Qw T YW Z
MY1B16 6 M4 20 | 135 | 278 | 185 | 27 37 M5 40 20 40 45 | 153 | 30 7 32 160
MY1B20 8 M5 25 | 175 | 34 175 | 335 | 45 M5 50 25 50 5 191 36 8 40 200
MY1B25 9 M5 30 | 20 405 | 28 39 53 1/8 60 30 55 6 206 | 42 10 46 220
MY1B32 12 M6 37 | 25 50 33 49 64 1/8 80 35 70 | 10 264 | 51 10 55 280
MY1B40 12 M6 45 | 30.5 | 63 425 | 615 | 75 1/4 100 40 85 | 12.0 | 322 | 59 14 67 340

2-501

"P" steht fir den Zylinder-Versorgungsanschluss. * Der Verschlussstopfen fiir MY1B16-20-P ist ein Gewindestift mit Innensechskant.
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Kolbenstangenloser Bandzylinder
Grundausfuhrung

Serie MY 1B

Hubeinstelleinheit mit einstellbarem Anschlagbolzen

FC
MY1B |Kolben-g — Hub |A /
% =
=
|
[ -

EC

, h
TT
St — Fir MY1B16
$ //
Hubeinstelleinheit
Verwendbarer Zylinder| E EA EB EC EY FC h T w
MY1B16 14.6 7 34.4 4.2 36.5 — 24 [ 54 (max.11)| 43
MY1B20 19 9 43 5.8 45.6 13 3.2 6 (max. 12) 53
MY1B25 20 10 49 6.5 53.5 13 3.5 5 (max. 16.5)| 60
MY1B32 25 12 61 8.5 67 17 4.5 8 (max. 20) 74
MY1B40 31 15 76 9.5 81.5 17 4.5 9 (max. 25) 94
StoBdampfer fur leichte Lasten + einstellbarem Anschlagbolzen
MY1B [Kolben-g — Hub |L &y Stodampfer
FB
FC
¥ &g &
T
E F
. L EA
S %
SIS L __¥__N m =
] ' u
/ /‘E: y
Hubeinstelleinheit / (StoBdampferhub) T S
Verwendbarer Zylinder|  E EA EB EC EY F FB FC FH FW h S T T W | Modell StoBdampfer
MY1B20 19 9 43 5.8 45.6 4 — 13 — — 3.2 40.8 6 6 (max. 12) 53 RB0806
MY1B25 20 10 49 6.5 53.5 6 33 13 12 46 3.5 46.7 7 5 (max. 16.5)| 60 RB1007
MY1B32 25 12 61 8.5 67 6 43 17 16 56 4.5 67.3 12 8 (max. 20) 74
RB1412
MY1B40 31 15 76 95 81.5 6 43 17 16 56 45 67.3 12 9 (max. 25) 94
StoBdampfer fiir schwere Lasten + einstellbarem Anschlagbolzen
FW
= FB
MY1B |Kolben-g,— Hub |H - . StoBcampter
i Werksttick
l [
&
>
o T , @ Bl
T
h
E F
= Da die Abmessung EY der H-Einheit gréBer , 1 EA
als die obere Hohe des Schlittens (Ab- /
messung H) ist, muss bei der Montage eines / : 'y
Werkstlicks, das tiber die Gesamtlange (Ab- 5 L, k 8 i o
messung L) des Schlittens hinausragt , ein = i L - w =
Spiel mit min. Abomessung "a" an der & ¢ /gza lf-
Werkstlickseite gelassen werden. /
Hubeinstelleinheit (StoBdampferhub) T S
Verwendbarer Zylinderl E EA EB EC EY F FB FC FH FW h S T T w Modell StoBdampfer
MY1B20 20 10 49 6.5 | 475 6 33 13 12 46 3.5 46.7 7 5 (max. 11) 60 RB1007 25
MY1B25 20 10 57 85 | 575 6 43 17 16 56 45 67.3 12 | 5 (max. 16.5) 70 RB1412 4.5
MY1B32 25 12 74 11.5 73 8 57 22 22 74 5.5 73.2 15 8 (max. 20) 90 RB2015 6
MY1B40 31 15 82 12 87 8 57 22 22 74 5.5 73.2 15 9 (max.25) | 100 4
% -
ZS\C 2-502




Serie MY1B
Ausfiihrung mit zentralem Luftanschluss @1 6 biS 4 40

Siehe S. 2-594 fir Varianten des zentralen Luftanschlusses.
Abmessungen flir andere Ausfiihrungen als die mit zentralem Luftanschluss
und fiir die Hubeinstelleinheit entsprechen denen der Standardausfihrung.
Siehe S. 2-498 und 2-499 fur Detailinformationen zu Abmessungen, usw.

MY1B |[Kolben-g | G— Hub

RR SS

Fir MY1B16
——.e
,: ©
/
- G —
= A i [ = A
—
x| = ———1 %]
A / ! A
§ 2-22 §
ﬂ 2-2Z . (Stopfen mit ﬂ
(Stopfen mit Innensechskant)
o.p Innensechskant)
(Stopfen mit
Innensechskant) 1 op
g & 7 g
f 72}
' I ‘ w
& ?
O - [y
| -@_ Zii E y
A 4
TT|UU & G Dampfungseinstellschraube G & UU|TT
e ] | P>
2‘P 2_P
(Stopfen mit (Stopfen mit
Innensechskant) Innensechskant)
Modell G NC P PP QaQ RR SS T uu VA% ww XX Y44
MY1B16G 14 14 M5 7.5 9 11 3 9 10.5 10 7.5 22 M5
MY1B20G 125 17.5 M5 11.5 11 14.5 ) 10.5 12 12.5 10.5 24 M5
MY1B25G 16 20 1/8 12 16 16 6 14.5 15 16 125 28 Rc 1/16
MY1B32G 19 25 1/8 17 16 23 4 16 16 19 16 32 Rc 1/16
MY1B40G 23 30.5 1/4 18.5 24 27 10.5 20 22 23 19.5 36 Rc 1/8
"P" steht fir den Zylinder-Versorgungsanschluss. * Der Verschlussstopfen fiir MY1B16/20-P-ZZ ist ein Gewindestift mit Innensechskant.
n
== Q Y
X
- = A
; 7 j i ! -
Druckluftanschluss unten (ZZ)
20d /| | Y (mit O-Ring)
(Bearbeiten Sie die Montage-
Abmessungen der Bohrung fiir zentralen Luftanschluss an der Unterseite flache dementsprechend.)
Modell WX Y S d D R O-Ring
MY1B16G 22 6.5 4 4 8.4 1.1 c6
MY1B20G 24 8 6 4 8.4 1.1
MY1B25G 28 9 7 6 11.4 1.1 co
MY1B32G 32 11 9.5 6 11.4 1.1
MY1B40G 36 14 115 8 13.4 1.1 C11.2
2-503 % S\NC




Kolbenstangenloser Bandzylinder

Grundausfuhrung

Standardausfﬁhrung QSO biS Q1 00

Serie MY 1B

MY1B |Kolben-g — Hub |

PC

Montagegewinde fiir Ausgleichselement

- > (2-JJ Gewindetiefe an der Unterseite der Senkung KK)
- Lw . 1 2-T Senkungstiefe E a 1
— | -— \ o —-—
y i 2-P
o | & ) i
(@S | & i
o | 57| L& O Ty
oh =z oﬂg z
i v 1%y v
x . G
Dampfungseinstellschraube -t
2-P A GB
(Stopfen mit - > -
N
Innensechskant) Z + Hub -
(LL) L
- i > . 4-gB Senkungstiefe C
- PA - 4-MM Tiefe M = LD Durchgangsbohrung Unterseite J
> Tiefe K
Y
i + ' it
PP 1] Y
—— —¢] - - — | 3|2
4 — vy
/
PG || Q + Hub _
NN
it
Fir MY1B80, 100 /é i
— AR
N A
/ i | ¥
O
/ Y8 =
>
.G, A
<« BB
N
Z + Hub el
- PA »
PE 8-MM Tiefe M 4-gLD durchgehend
///
f / i/
J o [ & o3 ¢ //”— A
—— g _m _ )/ =
I 5 o 7 & ** ]
{ 2 _‘iﬁ_ i & —& -7/”: A \
| [
| //
1
Positionierstiftbohrung fir Ausgleichselement/ Q + Hub
(2-210H7 Tiefe 10) >
Modell A B C E G | GB H HG J JJ K KK L LD | LL [ LW | NN | YY | PG
MY1B 50 | 200 | 14 85| 3 235 | 37 94 | 40 M12 M6 25 17 | 200 9 | 100 80 | — — 8
MY1B 63 | 230 | 17 | 10.5 3 25 39 116 51 M14 M8 28 24 230 11 115 96 — — 10
MY1B 80 | 345 | — — — 60 71.5 | 150 66 — — — 340 14 175 | 112 | 35 28 15
MY1B100 | 400 | — — — | 70 | 79.5] 190 | 85 — — — — | 400 | 18 | 200 | 140 | 45 35 20
Modell M MM N NC | NE | NG | NH | N\W P PA |PB|PC |PD|PE |PF| Q |[QW | T (YW | Z
MY1B 50 | 14 M8 47 | 38 | 76.5| 51 75| 92 | Rc3/8 | 120 | 50 | 100 | 85 | — — | 384 | 76| 15 92 | 400
MY1B 63 16 M8 50 51 [100 59 95 | 112 Rc 3/8 140 | 60 | 115 | 95 | — — | 440 92 | 16 | 112 | 460
MY1B 80 20 M10 85 65 [124 82 | 124 | 140 Rc 1/2 80 | 65 — — | 240 | 22 | 660 90 | — | 140 | 690
MY1B100 | 25 M12 95 | 85 |157 | 103 | 157 | 176 | Rc1/2 | 120 | 85 | — | — [280 | 42 | 760 | 120 | — | 176 | 800

O
2

= "P" steht fir den Zylinder-Versorgungsanschluss.
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Siehe S. 2-594 fiir Varianten des zentralen Luftanschlusses.

Abmessungen fiir andere Ausflihrungen als die mit zentralem

1 Luftanschluss entsprechen denen der Standardausfiihrung.
Ausfuhrung mit zentralem Luftanschluss g Is Q Siehe S. 2-501 fiir Detailinformationen zu Abmessungen, usw.

MY1B [Kolben-g |G — Hub |

7 / / N
] / L A
X = S ¥ i
/ © / // & A
2 £
= vV 2.2z 222 v =
> (Stopfen mit (Stopfen mit
Innensechskant) Innensechskant)
2-P
(Stopfen mit
Innensechskant) o.p
® | & o I & I o & &
7] ] (¢ [« ] [7)]
1%, \ i (7]
1 & 3 1
ct /V IAF
Cy é gv + o,
1
TTUY & EJ Dampfungseinstellschraube g & UU[TT
|plar
2-P
(Stopfen mit 2-P .
Innensechskant) (Stopfen mit
Innensechskant)
f—
C) A 0\
A
rl o
z &
% A A
/
<G .
Far MY1B80, 100
Modell G P NC PP QQ RR SS T uu Vv ww XX 2z
MY1B 50G 235 3/8 38 24 27 34 10 225 23.5 23.5 225 47 1/4
MY1B 63G 25 3/8 51 37.5 29.5 45.5 13.5 27 29 25 28 56 1/4
MY1B 80G 60 1/2 71 53 35 61 15 30 40 60 25 90 1/2
MY1B100G 70 1/2 88 69 38 75 20 40 48 70 28 120 12
+ "P" steht fir den Zylinder-Versorgungsanschluss.
(2]
Y
A
4
x
=
A
Y 2D |

Druckluftanschluss unten (ZZ)
(mit O-Ring)

. . (Bearbeiten Sie die Montage-
Abmessungen der Bohrung fiir zentralen Luftanschluss an der Unterseite flache dementsprechend.)

Modell WX Y S d D R O-Ring
MY1B 50G 47 15.5 14.5 10 17.5 1.1 c15
MY1B 63G 56 15 18 10 17.5 1.1
MY1B 80G 90 45 — 18 26 1.8 poo
MY1B100G 120 50 = 18 26 1.8
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Kolbenstangenloser Bandzylinder i
Grundausfiihrung Serie MY 1B

Befestigungselement

Befestigungselement A

MY-SOA ] ]
. 2-0G S {
— ( )
/ (
2-gH Wiy
A Cc
B D
Befestigungselement B
MY-SOB H & H
| |
[ P )
/ (
R 1] K ?‘ N E W #
w
A Cc
B D
Modell  [Verwendbarer Zylinder| A B © D E F G H J
MY-S104 MY1B 10 35 | 43.6] 12 21| 36| 1.8 | 65| 34 M4
MY-S16 § MY1B 16 43 | 53.6] 15 26| 49| 3 65| 34 M4
MY-S20 § MY1B 20 53 | 65.6] 25 38| 64| 4 8 4.5 M5
A MY1B 25 61 | 75
MY-S25 5 MY1B 32 70 84 35 50 | 8 5 95| 55 Mé
MY1B 40 87 |105
Qo A
MY-S32 5 MY1B 50 113 1131 45 64 (11.7| 6 |11 6.6 M8
MY-S50 3 MY1B 63 136 |158 | 55 80 [148| 85|14 9 M10
A MY1B 80 170 |200
MY-S63 g MY1B100 206 1236 70 | 100 | 18.3 | 10.5| 175|115 M12
Hinweise zur Verwendung des Stiitzelements
F

Bei Betrieb mit Langhub kann eine Abweichung ' kg 200

des Zylinderrohrs abhéngig von dessen Eigen- ’_y—:l—1_‘

gewicht und dem Werkstlickgewicht auftreten. / 7 190

In diesem Fall sollte ein Befestigungselement in p ’ 180

der Hubmitte eingesetzt werden. Die Lange (¢) 170

des Befestigungselements darf die in der Grafik

rechts gezeigten Werte nicht Uberschreiten. / 160 (4000)

150
¥ 140 \
F 130 \
¢ (3200)
g 120

A\ Achtung : = o \\ \\;

1. Bei ungenauer Bemessung der Montage- — = =<
flachen des Zylinders kann die Verwendung m — m 8 100 \ \a;
eines Stiitzelements zu einer verminderten 7 90 2700) \ z \g
Zylinderleistung fhren. Achten Sie deshalb ¢ ¢ 80 \ .ﬁ
darauf, das Zylinderrohr bei der Montage zu 70 (2100) \ \‘g \
nivellieren. Bei Betrieb mit Langhub unter \; \o \

L X . . 60 7
Einwirkung von Vibrationen und StéBen (1800) \; Aa \ \
wird der Einsatz eines Befestigungsele- 50 \ "; v‘p
ments auch dann empfohlen, wenn dessen 40 (1500) \@ \\’}\ \
Lange auBerhalb des in der Grafik gezeig- G
ten Bereichs liegt.

2. Die Befestigungselemente dienen nicht zur
Montage.

1000 2000 3000 4000 5000
freiliegende Tischlange ¢ mm
ZSVC 2-506



Serie MY1B

Ausgleichselement

Vereinfacht den Anschluss an andere Fiihrungssysteme.

Verwendbarer Kolben-g

Verwendbarer Kolben-g

Anwendungsbeispiel i Anwendungsbeispiel
3 Werksttick
| ;
! W
? m o
] | ul an
! §- |-
3 %
; Fiihrung Serie MY1B Ausgleichselement
Montagebeispiel + Montagebeispiel
M4 7b | JJ Zb
fffffffff —1 | X7 i g
,,,,,,,,, l‘i, ' H 1 é dy T o
- < | —F
Detailausschnitt Zb (3/1) 2x2-¢LD &
Einstellbarer Bereich ;
! Detailausschnitt Zb
1 (Einstellbarer Bereich)
2x2-26.5 |
! G
2 ! D Za
20 Za - ‘ ‘
fffffff o == m
YIS B —f o + + =
hd A - ! ol v 7 —
" | : : - /]
& @ @ | + ¢ = || T -
) ~ | ; T w
v|8 | '
| o o ) . ! o Detailausschnitt Za
L . 1 c (Einstellbarer Bereich)
o Detailausschnitt Za (3/1)
- di'@‘ Einstellbarer Bereich
| Modell |Vewendbaren 5 | g | ¢ | p F | G| H
! Zylinder
¢ MY-J16 | MY1B160] | 45 45 225 30 52 38 18
i MY-J20 | MY1B20(] | 55 52 26 35 59 50 21
i Verwendbarer,
L Modell |7 ey JJ K P| Q| E|E|LD
3 MY-J16 | MY1B160J M4 10 4 7 | 35 1 1 6
. MY-J20| MY1B20C] M4 10 4 7 | 35| 1 1 6
. | Montage der Halteschrauben
| . Konischer
! Schlitten Stift Federring Halteschraube
i (Kolbenmitnehmer)
Anzugsdrehmoment der Halteschrauben Einheit: Nm
l Anzugs- Anzugs- Anzugs-
! Modell drehmo?’nent (Modell drehmo?nent [iodell drehmoment
| _MY-J10 | 06 MY-J25 3 MY-J50 5
1 MY-J16 1.5 MY-J32 5 MY-J63 13
3 MY-J20 15 MY-J40 5
2-507 ZSNC




Kolbenstangenloser Bandzylinder
Grundausfiuhrung

Serie MY1B

Verwendbarer Kolben-g

025, o 32, 240

Anwendungsbeispiel

Verwendbarer Kolben-g

Anwendungsbeispiel

Werksttick i Werkstlick
I R ; . Werstuck
”‘ : %
' | 1] N
@% 3 == ] e
Z4 | 7
Fuhrung Serie MY1B Ausgleichselement ! Fuhrung Serie MY1B Ausgleichselement
Montagebeispiel . Montagebeispiel
Die Ausgleichselemente kdnnen in zwei Richtungen montiert werden. |
| JJ Zb
F ! |
BS : <
5 : ie= T BE i
B A AN e L e T
L 777771 -
C+ ! - 2x2-9LD <
3 = ! w
T : Detailausschnitt Zb
! (Einstellbarer Bereich)
< |
; G
! | D Za
| i
J . : 1 Uy
<c—> Einbaurichtung 2 ! o i
2 3 o ¢' ¢' ,,,,,,, R Y
| B _ r w Y
4-gMM \ : mié
| | '$' '$' [}
E1 E1 -é- -$- | —T w
& : ‘ : & ; : — o Detailausschnitt Za
. l : | | alo (Einstellbarer Bereich)
e ol i+ —dk 1
W | | !
I \ I 1
Detailausschnitt Z | | ‘$’ ! Verwendbarer|
(Einstellbarer Bereich) & ‘ & | Modell |""Zyiinder A B c D F G H
| | MY-J50 | MY1B50C] | 110 | 110 55 70 126 90 37
DI[D:DI © MY-J63| MY1B63 | 131 | 130 | 65 80 149 | 100 | 387
— | Mol Verpendbarel w0 | K | L |P | Q|E [E [LD
inbaurichtun !
Modell Veryendbarer e Twm T A I B o F | MY-J50|MY1B50O | M8bis | 20 | 75 | 16 25 |25 | 11
MY-J25 | MY1B250] | 40 | 60 | 32 | 35 | 55 | 63 | 78| 39 |100 | -MY-J63|MY1B63LI | M1Obis | 20 | 95| 19 [ 95[25 [25 | 14
MY-J32 | MY1B320] | 55 | 80 | 45| 40 [ 6.5 | 76 94| 47 | 124 3
MY-J40 | MY1B40C] | 74 |100 | 4.5 | 47 |65 | 92 | 112| 56 | 144 !
Modell | Verwendbarer Einbaurichtung 2 Einstellbarer Bereich i
ode Zylinder A | Bl |[B2| Bs|Ci | C F | E1 | Ex i
MY-J25 | MY1B2500 | 65 | 28 | 53 | 78 | 14 | 39 96| 1 1 l
MY-J32 | MY1B32(1| 82 | 40 |64 | 88|20 [ 44 [111] 1 [ 1
MY-J40 | MY1B401| 98 | 44 | 76 |108 | 22 | 54 | 131 1 1 ;
Anm.) Ein Ausgleichselement-Set besteht aus einem rechten und einem linken Teil. 3
ZSVC 2-508



Serie MY1B

Ausgleichselement

Vereinfacht den Anschluss an andere Fihrungssysteme.

Verwendbarer Kolben-g

Anwendungsbeispiel

Tréger

Werkstlick
w
AN XL I

L

ﬁ Ausgleichs-

I '\\W element
Flhrung i B B : B \
Schlitten
(Kolbenmitnehmer)
Montagebeispiel
Die Montageflache des Trégers ist
warmebehandelt bei min. HRC40 .
8
o
N
g Ausgleichs-
2 element
=l
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=
\ "= 5 /
1) ! 0.3
[ *5 g efon® T |
al
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| et 48] o
! + 5 [P 4 3
1 £ V. H
I g t
8
£ 2018
5
[=2]
2 150
Ausgleichselement

Positionierstift Montagebohrung (280)
(210x18¢) Gewindestift mit Innensechskant
(M10x40¢)
Montagebohrung (2100)
Gewindestift mit Innensechskant
(M12x40¢)
Trager
o ® \oh O m
¥ 4
[ 43 i
u | H
l [
{ \ <
4 _ _ _ . § )
i
Anzugsdrehmoment
der Innensechskant-
schraube Einheit: Nm
Verwendbarer A B C (mi Modell Anzugs-
Modell Zylinder (max.)| € (min.) 0dell " |3rehmoment
MY-J 80 | MY1B 801 | 181 15 9 MY-J 80 25
MY-J100 | MY1B100C] | 221 15 9 MY-J100 44

Anm.)e Der Trager kann mit einem flachen oder runden Zapfen vom Kunden montiert werden
(gestrichelte Linien) .

* Das Ausgleichselement wird mit (4) Gewindestift mit Innensechskant und (2)
Zylinderstiften ausgeliefert.

«"B" und "C" geben die zulassigen Montageabmessungen fiir den Trager an (flacher

oder runder Zapfen).

* Achten Sie darauf, dass die Abmessungen des Tragers nicht die Funktion des
Ausgleichsmechanismus beeintrachtigen.
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Sicherheitshinweise zum Ausgleichselement

/A Achtung

Vergewissern Sie sich, dass der Abweichungsbetrag von der externen
Fiihrung innerhalb des einstellbaren Bereichs liegt.

Die Verwendung des Ausgleichselements ermdglicht den Anschluss an
eine externe Fuhrung. Bei einer Kolbenstangenfihrung o.A. ist der
Abweichungsbetrag allerdings grof3, so dass das Ausgleichselement diesen
moglicherweise nicht absorbieren kann.

Uberprifen Sie deshalb den Abweichungsbetrag und montieren Sie das
Ausgleichselement innerhalb des einstellbaren Bereichs.

Verwenden Sie einen separaten Ausgleichsmechanismus, wenn der
Abweichungsbetrag tber dem einstellbaren Bereich liegt.



Konstruktion/ Q 1 0

Kolbenstangenloser Bandzylinder
Grundausfiuhrung

Serie MY1B

Ausfiihrung mit zentralem Luftanschluss/MY1B10G

¥ @ B ©

@ @

@ w ® B O

\

E——T11H
S g / = ﬂ
o— o T= ——_ Ap /@W
®/ J/ !
30 ]
@
P
Stiickliste Stiickliste
Pos. Bezeichnung Material Bemerkung Pos. Bezeichnung Material Bemerkung
1 Zylinderrohr Aluminium Hart eloxiert 15 | Bandklemme Spezialkunststoff
2 Zylinderdeckel WR Aluminium Hart eloxiert 20 | Lager Spezialkunststoff
3 Zylinderdeckel WL Aluminium Hart eloxiert 21 | Distanzstiick Chrommolybdénstahl Vernickelt
4 Mitnehmer Aluminium Hart eloxiert 22 | Federstift Rostfreier Stahl
5 Kolben Aluminium Chromatiert 23 | Konischer Stopfen mit Innensechskant| Chrommolybdanstahl Vernickelt
6 Endabdeckung Spezialkunststoff 24 | Linsenschraube mit Innensechskant Stahl Vernickelt
7 Kolbenfiihrungsband| Spezialkunststoff 25 | Gewindestift mit Innensechskant Stahl Schwarz verz. und chromatiert
8 Dampfscheibe PUR 26 | Zyl.Schraube mit Innensechskant Stahl Vernickelt
9 Halter Rostfreier Stahl 27 | Magnet Magnet
10 | Anschlag Stahl Vernickelt 28 | Platte oben Rostfreier Stahl
11 Bandteiler Spezialkunststoff 29 | Kopfplatte Rostfreier Stahl
12 | Dichtungsmagnet Magnet 30 | Filz Filz
Dichtungen
Pos. Bezeichnung
13 | Dichtungsband
14 | Staubschutzband
16 | Abstreifer
17 | Kolbendichtung
18 | Zylinderrohrdichtung
19 | O-Ring
Z;SNC 2-510



Serie MY1B

Konstruktion/g‘l 6 biS Q‘I 00

MY1B80, 100

(9 40 &5

MY1B16

MY1B63

4 16
% my1Bs0, 100
~
= 1
Stiickliste Stiickliste
Pos Bezeichnung Material Bemerkung Pos. Bezeichnung Material Bemerkung
1 Zylinderrohr Aluminium Hart eloxiert 20 | Sicherungsring Typ E Kalt gewalzter Spezialstahl
2 Zylinderdeckel R Aluminium Hart eloxiert 21 | Zyl.Schraube mit Innensechskant| Chrommolybdénstahl Vernickelt
2A | Zylinderdeckel WR Aluminium Hart eloxiert 22 | Linsenschr. mit Innensechskant Chrommolybdénstahl Vernickelt
3 Zylinderdeckel L Aluminium Hart eloxiert 23 | Gewindestift mit Innensechskant Chrommolybdénstahl Schwarz verz. u. chromatiertverickelt
3A | Zylinderdeckel WL Aluminium Hart eloxiert 24 | Keil Stahl (916 bis 240)
4 Mitnehmer Aluminium Hart eloxiert 25 | Konischer Stopfen mit Innensechskant Stahl Vernickelt (916, 20 Gew.stift m. 16k)
5 Kolben Aluminium Chromatiert 26 | Magnet Magnet
Spezialkunststoff 27 | Abstreifer Spezialkunststoff (Ausser 216)
6 Endabdeckung Stahl Vernickelt (980 und 9100) 28 | Deckel oben Rostfreier Stahl
7 Kolbenfiihrungsband | Spezialkunststoff 29 | Konischer Stopfen mit Innensechskant Stahl Vemickelt (916, 20 Gew.stift m. 16k)
8 Dampfungshiilse Messing 36 | Kopfplatte Aluminium Hart eloxiert (263 bis @100)
9 Déampfungseinstellschraube Stahl Vernickelt 37 | Sicherungsplatte Spezialkunststoff
10 | Anschlag Stahl Vernickelt (16 bis g40) 38 | Fiihrungsrolle B Spezialkunststoff (280 und ©100)
11 Bandteiler Spezialkunststoff 39 | Fihrungsrolle A Rostfreier Stahl (280 und 2100)
12 | Fihrungsrolle Spezialkunststoff 40 | Fihrungsrollenstange B Rostfreier Stahl (280 und ©100)
13 | Fiihrungsrollenstange| Rostfreier Stahl 41 | seitliches Gehduse Aluminium Hart eloxiert (¢80 und ¢100)
16 | Bandklemme Spezialkunststoff 42 | Sicherungsring Typ CR Federstahl (280 und ©100)
Aluminium Chromatiert (¢80 und @100) 43 | Linsenschr. mit Innensechskant Chrommolybdanstahl Vernickelt (¢80 and 9100)
17 | Lager Spezialkunststoff 44 | Linsenschr. mit Innensechskant Chrommolybdéanstahl Vemickelt (980 und 9100)
18 | Distanzstiick Rostfreier Stahl 45 | Distanzstiick B Rostfreier Stahl (280 und 2100)
19 | Federstift Werkzeugstahl | Schwarz verz. und chromatiert 46 | Dichtungsmagnet Magnet (280 und @100)
Dichtungen
Pos. | Bezeichnung | Material
14 | Dichtungsband| ohezat,
15 | Staubschutzband rogtf;ﬁiler
30 |Abstreifer NBR
31 |Kolbendichtung| NBR
32 | Dampfungsdichtung| NBR
33 |Zylinderrohrdichtung| NBR
34 |o-Ring NBR
35 |0-Ring NBR

(A) schwarz verz. und chromatiert—s>MYCIC-16B-Hub (B) vernickelt—s>MY-16BW-Hub
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Die einfache Fiihrungsart
ermdglicht den direkten
Lager  Anbau von Werkstiicken.

Einstellmechanismus

2-512

O
<



Vor Inbetriebnahme Serie MY1IM

Max. zulassiges Moment/Max. zulassige Last

Kolben-g Max. zuléssiges Moment (Nm) Max. zuléssige Last (kg)
Modell (mm) M M2 Ms mi mz ms
16 6.0 3.0 1.0 18 7 2.1
20 10 5.2 1.7 26 10.4 3
25 15 9.0 2.4 38 15 4.5
MY1M 32 30 15 5.0 57 23 6.6
40 59 24 8.0 84 33 10
50 115 38 15 120 48 14
63 140 60 19 180 72 21

Die obigen Werte sind die max. zuldssigen Werte fir das Moment und die bewegte Masse. Beachten Sie die jeweiligen
Grafiken flr das max. zuldssige Moment und die max. zulassige Last flr spezifische Kolbengeschwindigkeiten.

Last (kg)

gLy

: |

Moment (Nm) me
Fre—— Mi=Fi xLi F2 4y = M:=F2x L. F3< — Ms = Fsx Ls
o
a - 3
-l

Max. zuldssiges Moment

71 -

<Berechnung des Belastungsgrads der Fiihrung

1. Max. zulassige Last (1), statisches Moment (2), und dynamisches Moment (bei Aufprall am Anschlag)

(3) mussen fur die Auswahlberechnungen bestimmt werden.

+ Verwenden Sie zur Berechnung Va (Durchschnittsgeschwindigkeit) fir (1) und (2), und U (Aufprallgeschwindigkeit U =
1.4 Va) fur (3).
Ermitteln Sie m max fiir (1) aus der Grafik der max. zulassigen Last (m1, mz, ms) und Mmax fiir (2) und (3) aus der Grafik
des max. zulassigen Moments (M1, Mz, Ma).

L]

ggmﬁ:esr nde Y0 = Bewegte Masse [m] Statisches Moment [M]A™ ) Dynamisches Moment [Mg] A™-2) p
der Fiihn?ngg T Max. 2uléssige Last [m max] Zulassiges statisches Moment [Mmax] Zulissiges dynamisches Moment [Memax]

Anm. 1) Durch die Last usw. erzeugtes Moment im Ruhezustand des Zylinders.

Anm. 2) Durch die StoBbelastung am Hubende erzeugtes Moment (bei Aufprall am Anschlag).

Anm. 3) Abhéangig von der Werkstlickform kdnnen mehrere Momente auftreten. In diesem Fall entspricht die Summe der
Belastungsgrade (Z0t) der Summe aller Momente.

2. Referenzformeln [Dynamisches Moment bei Aufprall]

Verwenden Sie folgende Formeln zur Berechnung des dynamischen Moments unter Berlicksichtigung
des Aufpralls am Anschlag.

m : Bewegte Masse (kg) 'V : Aufprallgeschwindigkeit (mm/s)

F :Kraft (N) L+ : Abstand zum Lastschwerpunkt (m)

Fe : Aquivalente Kraft zum Aufprall (Aufprall am Anschlag) ME: Dynamisches Moment (Nm)

‘Va : Durchschnittsgeschwindigkeit (mm/s) g : Gravitationsbeschleunigung (9.8 m/s?)

M : Statisches Moment (Nm) N
Anm. 4) [
L = 1.4 Va (mm/s) FE:WDagm m Fe
Anm. 5) 4 MEe
Me= — - Fe-Li=0.05VamL: (Nm -
3 1 1 (Nm) ‘:E]_
| —
Anm. 4) 11—0% "Va ist ein dimensionsloser Koeffizient zur Berechnung der StoBkraft. / ©
Anm. 5) Mittlerer Lastkoeffizient (= 1?):
Dieser Koeffizient dient zur Durchschnittsbildung fir das max. /

Lastmoment zum Zeitpunkt des Aufpralls am Anschlag entsprechend
der Lebensdauer.

3. Siehe S. 2-512 und 2-513 fiir Detailinformationen zur Modellauswahl.

2-513

O
z

Wahlen Sie ein Moment, das innerhalb des
in den Grafiken gezeigten Betriebsbereichs
liegt. Beachten Sie, dass der Wert der max.
zuldssigen Last manchmal Uberschritten
werden kann, auch wenn er innerhalb der in
den Grafiken gezeigten Grenzwerte liegt.
Uberpriifen Sie deshalb auch die zulassige
Last fur die gewéhlten Betriebs-
bedingungen.

Max. zulassige Last

Wahlen Sie eine Last, die innerhalb des in
den Grafiken gezeigten Betriebsbereichs
liegt. Beachten Sie, dass der Wert des max.
zulassigen Moments manchmal tber-
schritten werden kann, auch wenn er
innerhalb der in den Grafiken gezeigten
Grenzwerte liegt. Uberpriifen Sie deshalb
auch das zuldssige Moment fur die
gewdhlten Betriebsbedingungen.



Kolbenstangenloser Bandzylinder

Mit Gleitfihrung Serie MY 1B

MY1M/M+ MY1M/M:2 MY1M/M3
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Serie MY1M
Modellauswahl

Wahlen Sie das fir Ihre Anwendung am besten geeignete Modell der Serie MY1 gemé&n der folgenden Vorgehensweise.

Berechnung des Belastungsgrads der Flihrung

[1] Betriebsbedingungen

pmmm——— Einbaurichtung =~ ==--- .
Zylinder ... MY1M40-500 1. Horizontale Montage 2. Wandmontage
Mittlere Betriebsgeschwindigkeit Va .... 200 mm/s Wd: Werkstiick (500g) i
Einbaurichtung ......... Horizontale Montage

We: MHL2-16D1 (795g)

Wa: Verbindungsplatte t = 10 (880g)

3. Deckenmontage 4. Vertikale X N
Montage

MY 1M40-500

Whb: MGGLB25-200 (4.35kg)

Siehe obige Seiten flir Berechnungsbeispiele zu jeder
Einbaurichtung.

[2] Lastanbau

Masse und Schwerpunkt jedes Werkstiicks
[] ) Schwerpunkt
Y P BEIEEs | s X-Achse Y-Achse Z-Achse
Nr. m

’ ‘ I [ [ . ‘ ‘ Xn Yn Zn

;5 [ ] Wa 0.88 kg 65 mm 0mm 5mm
21?11 z 150 Wb 4.35kg 150 mm 0mm 42.5 mm
m i We 0.795kg | 150 mm 111 mm 42.5mm
[ Viate :@ Wa | 05kg 150mm | 210mm | 42.5mm

n 2
o [ [] n=a,b,cd

[3]Berechnung des Gesamtschwerpunkts

mi =2Xmn
=0.88 + 4.35 + 0.795 + 0.5 = 6.525 kg
1
X =——XZ (mn X Xn)
= 6505 5125 (0.88 x 65 + 4.35 x 150 + 0.795 x 150 + 0.5 x 150) = 138.5 mm
>
Y =——-xZ(mnXxyn)
=505 5125 (0.88x0+4.35x0+0.795x 111 + 0.5 x 210) = 29.6 mm
)
Z =~ XZ(MnXzn)
= 6505 ;25 (0.88 x5 +4.35x42.5+0.795x42.5 + 0.5 x 42.5) = 37.4 mm

@ Berechnung des Belastungsgrads fiir statische Last

m1: Masse
m1 max (aus 1 der Grafik MYTM/M1) =84 (KQ) -...cuvvieniniiiiiiii e
Belastungsgrad o1 = mi/m1 max = 6.525/84 = 0.08

M:: Moment
M1 max (aus 2 der Grafik MYTM/M1) =59 (NIM) ....ouiiniiniiie e
Mi=mixgx X =6.525x 9.8 x 138.5 x 10 =8.86 (Nm)
Belastungsgrad 02 = M+/M1 max = 8.86/59 = 0.15

2-515
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Kolbenstangenloser Bandzylinder
Mit Gleitfiihrung

Serie MY 1B

M2: Moment

Mz max (aus 3 der Grafik MY1M/Mz) = 24 (Nm)

Ms=mixgxY =6.525x 9.8 x29.6 x 10°=1.89 (Nm)
Belastungsgrad o = M2/M2 max = 1.89/24 = 0.08

5 |Berechnung des Belastungsgrads fiir dynamisches Moment

Aquivalente Last FE bei Aufprall

1.4
100

1.4
FE_WxDaxgxm_
M1E: Moment

M+E max (aus 4 der Grafik MY1M/M1 in der 1.4 va = 280 mm/s) = 42.1 (Nm)
MiE = —— x FEXZ = —— x 179.1 x 37.4 x 10 = 2.23

3

3

Belastungsgrad 0 = MiE/ME max = 2.23/42.1 = 0.05

M3E: Moment

MsE max (aus 5 der Grafik MY1M/Ms in der 1.4 va = 280 mm/s) = 5.7 (Nm)
MkE = —-—x FEXY = —+—x 179.1 x 20.6 X 1073 = 1.77

3

3

Belastungsgrad Ots = Mse/Mse max = 1.77/5.7 = 0.31

(6] Summieren und Uberpriifen der Belastungsgrade der Fiihrung

Yoo=o01+02+ o3+ o4+ os5=0.67<1
Die obige Berechnung ergibt einen zulassigen Wert; das ausgewéahlte Modell ist verwendbar.
Waéhlen Sie einen separaten Sto3démpfer.
Ergibt die Summe der Belastungsgrade der Fiihrung o in der obigen Formel einen Wert gréBer 1, ziehen Sie eine ge-
ringere Geschwindigkeit, einen gréBeren Kolben-g oder eine andere Produktserie in Betracht.

Bewegte Masse

Zulassiges Moment

X 200 x 9.8 x 6.525 = 179.1 (N)

(Nm)

(Nm)
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g 20 NN N € ON N o] e s S N—Ymvmso{ | ¢ N
3 N MY1M50 , N > NENN - N | N
S NN ‘ Z 10 ri \\ I z 4 N TN IN N z N N
2 NN NG Y wvaman g NN wame] |E 3 N Mo | £ 1 X M
o 10 N —— @ A VEA ¥ AN ""T g N N g NIX N
g NN mvimaz 5 1 ] S 2 wyimsz| | S NN o
-3 S AN WA N = T = S s TOUNTINNC [T |
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Kolbenstangenloser Bandzylinder

Serie MYTM

Mit GleitfiUhrung/o16, 20, 25, 932, 940, 950, 363

Bestellschliissel

D273

gkl | E |MY1M[25] 300 |
Gleitfihrung | :
l Ausfiihrung mit Gleitfiihrung |
Anschlussgewinde :
. Ro (PT) Kolben-o e |
16 i
E | GPR ;g a0 22 Druckluftanschluss e | o Signalgebermodell
225 bis 263 25 | 25 mm - Standard | [ - | onnesSignalgeber |
32 | 32 mm G | Zentraler Luftanschluss I * Siehe unten stehende Tabelle fiir
20 | 40 mm verwendbare Signalgeber.
50 | 50 mm Hub e ¢ Hubeinstelleinheit A"™)
63 | 63 mm Siehe Standardhub-Tabelle N 'An beiden Enden] Anm.) Die Option "S" ist auf die
auf S. 2-515. ) Aneinem Ende Hubeinstelleinheiten A, L und H
' anwendbar.
Hubeinstelleinheit o
= ohne Einstelleinheit Verwendbare Signalgeber/
A . _ n?lt An§chlagbolzen Fir Q16, @20
L mit StoBdampfer flr geringe Lasten + Anschlagbolzen — pree e T—s
- ” - =2 Spannungs- | Signalgebermodell | Anschlusskabelange (m
H mit StoBdampfer fur schwere Lasten + Anschlagbolzen | Sonder-Betise %Anschhm versorgung Elgkt'gh 5 o5 [ 3 15 | Anwendung
AL mit je einer A-Einheit und L-Einheit & [funkton| Engng | 2 | Ausgang) oc lac el VI‘ISC er mgeling (;) Gl
AH mit je einer A-Einheit und H-Einheit _ s — v || e -
LH mit je einer L-Einheit und H-Einheit E ﬂ 2-Drant |24 v 12V| max. | A9OV A90 o | © Steverung| Relais,
3| — |Ene 12v|100v| A93V |A93 | ® |®|—| — |SPS
StoBdampfer fiir L- und H-Einheiten i Q0SSene | Ja = ot c
Kolben-o & fabe entsprNPN| — {5V | — | A9BV | A96 o ¢~ Steverung]
P mm)| 16 20 25 32 40 50 63 g S;I\?Pr?\lr;t MONV | MoN e |®|—
. N [
L-Einheit| RB0806 _|RB1007|  RB1412 RB2015 > _ 3;;5)’\5?3? MOPV |Mop | ® |®|—
H- Einheit| — [RB1007 RB1412 RB2015 RB2725 5,
Anm.) Das Modell MY1M186 ist nicht mit H-Einheit erhaltlich. o e | Ja 2-Draht savlizy MOBV |M9B | e | @ — Relais,
[} _ — —
'S [Dagnose- 5ES %ﬁéﬂ}t MONWV| MONW| ® | @ SPS
Optionen ‘2 | anzeige -
s pissy Ny MOPWV| MOPW| ® | @
. . . i ;
Bestell-Nr. Hubeinstelleinheit ® Anzeige 2-Draht moBWV | moBw| o | @
Kolben-o " —
* Anschlusskabelldnge: 0.5 m - (Beispiel) MONW
Modelk NP (mm) 16 20 25 32 am.. oL MONWL
- N v 2 MONWZ
A-Einheit | MYM-A16A | MYM-A20A | MYM-A25A | MYM-A32A == Mit "O" gekennzeichnete elektronische Signalgeber werden auf Bestellung angefertigt.
H-Einheit f— - -A25 - %—’a %gzrasnc;ur&%s- Signalgebermodell Anschlusskabellange (m)*
KO|bﬁ;;]€)’ " 50 63 &?or;ger- EIeEli(;nscher g Anschiuss| 9UN9 I Fiektischer Egang | 0.5 | 3 | 5 |Anwendung
Modell-Nr. = [funktion | Eng = Ws@d)  pe | AC [Tyt | axial | O |0 [ @
A-Einheit | MYM-A40A | MYM-A50A | MYM-AG3A S 3-Draht IC-
— = entsprNPN] — | SV — — |Z76 ® | ® | — ISewenrg] —
L-Einheit | MYM-A40L | MYM-A50L | MYM-AG3L £ Ja - :
S ,
H-Einheit | MYM-A40H | MYM-A50H | MYM-A63H @ — | Enge- 12vi00v|  —  ]Z73 ® | & o — |Relais,
3 gossene ——2-Draht| 24 V 5v]100V — ic- | SPS
Bestell-Nr. Stiitzelement & Kabel Nein 12V | max. 280 | ® | ®| — [y
Kolben-o 3 3-Draht
§ (mm) 16 20 o5 32 2 (NPN) 5V Y69A |Y59A [ ] ®| O o
ypP =) 3-Draht| 12V
StiitzelementA| MY-S16A | MY-S20A | MY-S25A | MY-S32A g PNP) ]| YIPV Y7P | @ || ©
Stiitzelement B| MY-S16B | MY-S20B | MY-S25B | MY-S32B @ fie- | 4 2-Draht| |12V Y69B |Y59B | @ | @ | O | — |nis
) " | Ja 24N—— — ’
e 0 o § [pegrose|rsre | 30eab T YZNWV|Y7NW| o | @ | O  |SPS
e 5 anzeige B-Draht 12V YZPWV | Y7PW Steverung
Stiitzelement A MY-S40A MY-S63A £ (/ij;ef:)lg? (PNP) L e ¢ 0
Stiitzelement B MY-S40B MY-S63B u%’ g 2-Draht| 12V Y7BWV|Y7BW| e ®| O —
Siehe S. 2-522 fiir Detailinformationen zu Abmessungen usw. # Anschlusskabellange: 0.5 m ... - (Beispiel) Y59A
3m.... L YS9AL
5m.... .z Y59AZ
=i Mit "O" gekennzeichnete elektronische Signalgeber werden auf Bestellung angefertigt.
- 7
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Kolbenstangenloser Bandzylinder
Mit Gleitfiihrung

Technische Daten

Serie MY1M

Kolben- o (mm) 16 | 20 | 25 | 32 | 40 | 50 | 63
o ™ | Medium Druckluft
' ; "~ ' | Funktionsweise doppeltwirkend
. ~ Betriebsdruckbereich 0.15 bis 0.8 MPa
e Priifdruck 1.2 MPa
Umgebungs- und Medientemperatur 5 bis 60 °C
Dampfung pneumatische Dampfung
Schmierung Lebensdauergeschmiert
max. 1000 +18
: 2700 *18 2701 bis 5000* %8
Hubtoleranz 1001 bis 300052.8 max.” g 0
Svmbol [ Anschliisse vorn/seitlich M5 x 0.8 1/8 1/4 3/8
ymbo oy Anschliisse unten
g (nur Ausfuhrung mit o4 25 26 08 210 211
zentralem Luftanschluss)
Technische Daten Hubeinstelleinheit
Kolben-g (mm) 16 20 25 32 40 50 63
Symbol der Einheit A L A L H A L H A L H A L H A L H A L H
Mit Mit Mit Mit Mit Mit Mit Mit Mit Mit Mit Mit Mit
Konfiguration und Mit RB Mit RB RB Mit RB RB Mit RB RB Mit RB RB Mit RB RB Mit RB RB
StoB dgm fer IAnschlag- 0%)6 IAnschlag- 08496 1907 Anschlag- 1(107 1‘}{12 Anschlag 1‘i12 2(115 Anschlag 1ﬁ12 29]5 IAnschlag- 2(115 2125 lAnschlag 2215 27+25
p bolzen JAnschlag{ bolzen |AnschlagiAnschlag bolzen |AnschlagiAnschlag{ bolzen JAnschlag{Anschiag{ bolzen |Anschlag-/Anschlag-| bolzen [Anschlag-[Anschlag-{ bolzen |Anschiag-|Anschlag-
bolzen bolzen | bolzen bolzen | bolzen bolzen | bolzen bolzen | bolzen bolzen | bolzen bolzen | bolzen
Hub-Feineinstellbereich (mm)| O bis —5.6 0 bis —6 0 bis—-11.5 0 bis —12 0 bis -16 0 bis —20 0 bis —25
Hub-Einstellbereich Bei Uberschreiten des Hub-Feineinstellbereichs: Verwenden Sie die Bestelloptionen "-X416" und"-X417". (Siehe S. 2-591 fiir Details.)

Technische Daten StoBdampfer

Kolbengeschwindigkeit

Modell RB RB RB RB RB Kolben-g(mm) 16 bis 63
0806 | 1007 | 1412 | 2015 | 2725 Ohne Hubeinstelleinheit 100 bis 1000 mm/s
Max. Energieaufnahme (J) 2.9 5.9 19.6 58.8 147 Hubeinstell- A-Einheit 100 bis 1000 mm/s Anm. 1)
Dampfungshub (mm) 6 7 12 15 25 einheit L-Einheit und H-Einheit 100 bis 1500 mmy/s Anm. 2)
Max. Aufprallgeschwindigkeit (mm/s) 1500 Anm. 1) Beachten Sie, dass die Dampfungsleistung abnimmt, wenn der Hub-
. . Einstellbereich durch Bearbeiten des Anschlagbolzens vergréBert wird. Wird
Max. Betriebstrequenz (Zyklen/min) 80 70 45 25 10 der auf S. 2-516 angegebene Dampfungshubbereich tiberschritten, sollte die
Feder- |Entspannt 1.96 4.22 6.86 8.34 8.83 Kolbengeschwindigkeit 100 bis 200 mm/s betragen.
kraft (N) Gespannt 409 6.86 15.98 20.50 20.01 Anm. 2) Bei der Ausfﬁhlrur?g mit axiale'm Luftanschluss betragt die
- - Kolbengeschwindigkeit 100 bis 1000 mm/s.
Betriebstemperaturbereich (C) 5 bis 60 Anm. 3) Betreiben Sie den Zylinder mit einer Geschwindigkeit innerhalb des Bereichs
der Absorptionskapazitat. Siehe S. 2-516.
Theoretische Zylinderkraft Ennei:n  Standardhiibe
Kolben- [Kolben- Betriebsdruck (MPa i
o |flache ( ) Kolben-o Standardhub (mm)* Max. fertigbarer Hub
(mm) |(mm?)| 0.2 0.3 0.4|0.5|0.6|0.7|0.8 (mm) (mm)
16 | 200| 40| 60| 80| 100| 120| 140| 160 16 100, 200, 300, 400, 500, 600, 700 3000
20 314 62| 94| 125| 157 188| 219| 251 20, 25, 32, 40 800, 900, 1000, 1200, 1400, 1600 5000
25 | 490| 98| 147 196| 245 204 | 343| 302 50, 63 1800, 2000
32 804 | 161| 241 | 322| 402 | 483| 563 | 643 * Hlbe kénnen in 1 mm-Schritten bis zur max. Hublange angefertigt werden. Geben Sie jedoch flr Hiibe Gber 2000 mm
"-XB11" am Ende der Bestell-Nr. an. Siehe Bestelloptionen auf S. 2-591.
40 |1256| 251| 377| 502| 628 754 | 879|1005
50 |1962| 392| 588| 784| 981[1177(1373|1569| Gewicht Einheit: kg
63 |3115] 623| 934 12461557 | 1869 2180 | 2492 L Stiitzelement Gewicht der Hubeinstelleinheit
1N =ca. 0.102 kgf, 1 MPa = ca.10.2 kgf/lcm? Kolben-o | Basis- Zugatz!lcr:Ites Gewicht (je Set) (je Einheit)
Anm.) Theoretische Zylinderkraft (N) = Druck (MPa) x (mm) |gewicht| - ewiC
s >
Kolbenfldche (mm) e sﬁu’g‘m Typ Aund B A-Einheit | L-Einheit | H-Einheit
Made . 16 0.67 0.12 0.01 0.03 0.04 e
Bestelloptionen
20 1.1 0.16 0.02 0.04 0.05 0.08
Siehe S. 2-591 fiir Bestelloptionen der 25 1.64 0.24 0.02 0.07 0.1 0.18
Serie MY1M. 32 3.27 0.38 0.04 0.14 0.23 0.39
40 5.88 0.56 0.08 0.25 0.34 0.48
50 10.06 0.77 0.08 0.36 0.51 0.81
63 16.57 1.1 0.17 0.68 0.83 1.08
Berechnungsbeispiel: MY1M25-300A
Basisgewicht .........cccooeiiiiiiiiiis 1.64 kg Zylinderhub ...........cooiiiiiiins 300 mm
Zusétzliches Gewicht ....................... 0.24/50 mm Hub 1.64 + 0.24 x 300 + 50 + 0.07 x 2 = ca. 3.22 kg
Gewicht der A-Einheit .................eeeee 0.07 kg
ZS\VC 2-518



Serie MY1M

Dampfungskapazitat

Auswahl der Dampfung

Dampfungskapazitit der pneumatischen Dampfung und der Hubeinstelleinheiten

<Pneumatische Dampfung>

Die kolbenstangenlosen Bandzylinder sind
standardgemaB mit einer pneumatischen
Dampfung ausgestattet.

Der Mechanismus der pneumatischen Damp-
fung dient zur Vermeidung eines zu starken
Aufpralls des Kolbens am Hubende bei hohen
Geschwindigkeiten. Die pneumatische Damp-
fung dient nicht dazu, den Kolben zum Hub-
ende hin abzubremsen.

Die von der pneumatischen Dampfung absor-
bierbaren Last- und Geschwindigkeitsbereiche
werden in den Grafiken gezeigt.

<Hubeinstelleinheit mit StoBdampfer>
Verwenden Sie diese Einheit, wenn Sie den
Zylinder mit einer Last oder Geschwindigkeit
betreiben, die die Grenzwerte der pneuma-
tischen Dampfung Uberschreiten oder wenn
eine Dampfung erforderlich ist, weil der Zylin-
derhub aufgrund der Hubeinstellung auf3er-
halb des effektiven Da&mpfungshubbereichs
der pneumatischen Dampfung liegt.

L-Einheit

Verwenden Sie diese Einheit, wenn der
Zylinderhub auBerhalb des effektiven Damp-
fungsbereichs der pneumatischen Dampfung
liegt, selbst wenn die Last und die Geschwin-
digkeit innerhalb der Grenzwerte der pneuma-
tischen Dampfung liegen oder wenn der
Zylinder in einem Last- und Geschwindigkeits-
bereich betrieben wird, der Uber den Grenz-
werten der pneumatischen Dampfung und
unterhalb der der L-Einheit liegt

H-Einheit

Verwenden Sie diese Einheit, wenn der Zylinder
in einem Last- und Geschwindigkeitsbereich be-
trieben wird, der Uber den Grenzwerten der L-
Einheit und unter denen der H-Einheit liegt.

/A Achtung

1. Beachten Sie die unten stehende Ab-
bildung, wenn der Anschlagbolzen zur
Hubeinstellung verwendet wird.

Die Dampfungskapazitat nimmt drastisch ab,
wenn der effektive Hub des StoBdampfers auf-
grund der Hubeinstellung verkurzt wird. Ziehen
Sie den Anschlagbolzen in der Position fest, in
der er ca. 0.5 mm Uber den Sto3-dampfer hi-
nausragt.

Anschlagbolzen

1D

a

0.5

—1
2l

StoBdampfer
T~

2. Der StoBdampfer darf nicht zusammen mit
der pneumatischen Dampfung eingesetzt
werden.

Pneumatischer Dampfungshub Einheit: mm

Kolben-g (mm) Déampfungshub
16 12
20 15
25 15
32 19
40 24
50 30
63 37

2-519

MY1 M1 6 Horizontaler Aufprall: P = 0.5 MPa MY1 M32 Horizontaler Aufprall: P = 0.5 MPa
i i i i i [ T1

£ 2000 < 2000 'L"Gi,,,‘,ll.

€ 1500 ‘ TR ‘ £ 1500 ‘ % T%MW

- A A ~ A

8 1000 Pogy = 1000 %@z@—% 3y

s N/ T g T scp, 1 4

g T~ SChe = 1 &

£ 500 ; L £ s00 : ~py,,

S 400 + NP £ 400 T i

3 i ' TN9/ S i i

9 300 I I g 300 I I

S ! ! k=) | |

g 200 } i g 200 ! !

" 100 il 2 100 1 1

0.5 2 345 T 10 20 30 2 3 45 10 20 304050 100

+ | T
m3max. m2max.  m1imax. m3 max. mz2max.  mimax.
Bewegte Masse kg Bewegte Masse kg

MY1 M20 Horizontaler Aufprall: P = 0.5 MPa MY1 M40 Horizontaler Aufprall: P = 0.5 MPa
I I I ; ; ;
£2000 : " : 2 : : "
1500 : : : g 1283 ! P& LI
£ i NN i i £ 'S | j\"\ It
©1000 N : = 1000 L gy &, ™
oy ~ ; ; s s Lhe
S T U T = T 9\05”,\
T 1 © T T
S 500 : M~ %y | £ 500 : Sl H
£ 400 : ; = |E 200 : :
%] 1 | D ~5/~ ‘ (s} 1 1
8, 300 X ' l;e‘\ ,’/79,?’ 3 300!
S U ! !
© | ., ’7)3 b ‘ = | I
S 200 : : B ohl| | S 200 ‘ :
2 i i ﬁg‘ ‘ 3 | i
I I I I
100 L L 100 L L
1 2 345 1(; 20 30 400 5 2 3 45 10 20 T 50 T
ms3 max. m2max. mimax. m3 max. m2max. m1max.
Bewegte Masse kg Bewegte Masse kg
MY1 M25 Horizontaler Aufprall: P = 0.5 MPa MY1 M50 Horizontaler Aufprall: P = 0.5 MPa
I I I I I I
©2000 . . l : © 2000 : y Hs—
e ] \/Y, n | < ! I 5 Sih
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£ AN % E 1900 P, | LRES
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= | : k=) ! !
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z | i 3 | i
I I I I
L L 1 L i
100 1 2 345 10 20 30 40 5 002 345 10 T 20 304050 100
mamax. ~mz2max. mimax. ma3 max. m2max. mimax.
Bewegte Masse kg Bewegte Masse kg
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MY1M63

Horizontaler Aufprall: P = 0.5 MPa
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Kolbenstangenloser Bandzylinder
Mit Gleitfiihrung

Serie MYTM

Anzugsdrehmoment der Halte-
schraube der Hubeinstelleinheit ¢, ci. nm

A\ Produktspezifische
Sicherheitshinweise

Kolben-g (mm) Einheit Anzugsdrehmoment

A

16 0.6
L
A

20 L 1.5
H
A

3.0
25 L

H 5.0
A

5.0
32 L

H 12
A

40 L 12
H
A

50 L 12
H
A

63 L 24
H

Anzugsdrehmoment der Halteschraube
der Hubeinstelleinheit-Verschlussplatte Einneit: Nm

Kolben-g (mm) Einheit Anzugsdrehmoment

L 1.2

25
H 3.3

32 L 3.3
H 10

40 L 3.3
H 10

Berechnung der Ddmpfungsenergie fiir
Hubeinstelleinheit mit StoBdampfer Einheit Nm

i Vertikal Vertikal
onizomal | (nach unten)| (nach oben)
Art des
Aufpralls
Kinetische Energie Lm-l)z
E1 2
Schuliéanergie F-s F-s + m-g-s Fs— m-g-s
2
Absorbierte Energie E1+E2
E
Symbole

"V: Schlittengeschwindigkeit (m/s)

m: Masse des aufprallenden Objekts (kg)

F: Zylinderschub (N)

g: Gravitationsbeschleunigung (9.8 m/s?)

S: StoBdéampferhub (m)

Anm.) Die Geschwindigkeit des Schlittens ist zum

Zeitpunkt des Aufpralls am StoBdampfer
gemessen.

A\ Achtung

Seien Sie vorsichtig, dass Ihre Hande nicht

in der Einheit eingeklemmt werden.

* Bei Verwendung eines Produkts mit Hubein-
stelleinheit verringert sich der Raum zwischen
dem Schlitten und der Hubeinstelleinheit, so
dass die Hande eingeklemmt werden kdénnten.
Bringen Sie deshalb eine Schutzabdeckung an,
um einen direkten Kontakt auszuschlieBen.
Gegenmutter fir

Anschlagbolzen Halteschraube der Einheit

Halteschraube fur Verschlussplatte

<Befestigung der Einheit>
Die Einheit kann durch gleichméaBiges Anziehen
der vier Halteschrauben fixiert werden.

A\ Achtung

Befestigen Sie die Hubeinstelleinheit nicht in
einer Zwischenposition.

Wenn die Hubeinstelleinheit in einer Zwischen-
position befestigt wird, kdnnen, abhéngig von der
beim Aufprall frei werdenden Energie, Slip-
Effekte auftreten. In diesem Fall empfehlen wir
die Verwendung der Befestigungselemente fiir
den Anschlagbolzen, die als Bestelloptionen

-X 416 und -X 417 erhaltlich sind.

Wenden Sie sich fir andere Langen an SMC.
(Siehe "Anzugsdrehmoment der Halteschraube
der Hubeinstelleinheit".)

<Hubeinstellung mit Anschlagbolzen>
Lésen Sie die Gegenmutter des Anschlag-
bolzens und stellen Sie dann den Hub von der
Seite der Verschlussplatte aus mit einem
Schraubenschlissel ein. Ziehen sie die Gegen-
mutter wieder fest.

<Hubeinstellung mit StoBdampfer>

Lésen Sie die zwei Halteschrauben der Ver-
schlussplatte und stellen Sie dann den Hub
durch Drehen des Stodémpfers ein. Ziehen Sie
anschlieBend die Halteschrauben der Versch-
lussplatte gleichméaBig fest, um den StoBdé&mpfer
zu fixieren.

Achten Sie darauf, die Halteschrauben nicht
Ubermé&Big festzuziehen. (AuBer 210 und 220
der L-Einheit.) (Siehe "Anzugsdrehmoment der
Halteschraube der Hubeinstelleinheit-Ver-
schlussplatte ".)

Anm.)

Durch das Festziehen der Halteschrauben der
Verschlussplatte kann diese leicht durchgebogen
werden. Dies hat jedoch keinerlei Auswirkung auf
den Sto3dampfer und die Funktion der Platte.

O
2
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Serie MY1M
Standardausfiihrung ®1 6 biS 663

MY1M |Kolben-g — Hub |

- w .
~ =y Fiur MY1M50, 63
/ 1 2-P 1
— - i ——
| SO BE | T 4+ \
Y Wt 3 I
- A | T @' P Ay
o Y r g = ’ oh8| *
I ez
Y d @; @ vy Yy
e |/ s
(konischer Stopfen A Dampfungseinstellschraube GB
mit ‘ MW ~ L -
Innensechskant)~—————* U N_
_ Z + Hub o :
< (L) - L -
4-9B Senkungstiefe C
o PA | 4-MM Tiefe M oLD Durchgangsbohrung
Unterseite J Tiefe K
A
'@' -é- A ; i !
ety
Y \
< ¢ Y y
PG_| | Q + Hub
UL
Fuar MY1M16, 20 U2 | us
RS ° R-3 Y
— — - !
1 1 I /i [ - Y oT—%x ¥
/ T < | 1| ©
f =1R=10=}
Halter fur Sianalash . _Démpfungs- U- Ausschnitt
alter fur Signalgebermagne einstellschraube Detailzeichnung
Modell A B C G GB H HG K L LD LH | (LL) | LW M MM MW N
MY1M16 80 6 3.5 8.5 | 16.2 40 | 13.5 M5 10 80 3.6 | 22.5 40 54 6 M4 — 20
MY1M20 100 75 45 1105 | 20 46 | 17 M6 12 100 48 | 23 50 58 7.5 M5 — 25
MY1M25 110 9 55 | 16 24.5 54 | 22 M6 9.5 | 102 56 | 27 59 70 | 10 M5 66 30
MY1M32 140 | 11 6.5 | 19 30 68 | 27 M8 16 132 6.8 | 35 74 88 | 13 M6 80 37
MY1M40 170 | 14 8.5 | 28 36.5 84 | 345 M10 15 162 8.6 | 38 89 104 | 13 M6 96 45
MY1M50 200 | 17 105 | 25 375 | 107 | 45 M14 28 200 | 11 29 100 128 | 15 M8 — 47
MY1M63 230 | 19 125 | 275 | 395 | 130 | 59 M16 32 230 | 135 | 325 | 115 152 | 16 M10 — 50
U- Detailausschnitt Abmessungen
Modell NC | NE | NG | NH | NW P PA|PB|PG| Q [QW | W |W1 |LK | Z Modell Ul [ U2 | U3 | U4 | U5 | U6
MY1M16 [13.5| 28 [13.5] 27.7| 56 M5 40| 4035|153 | 48| 68| — | — | 160 MY1M16 | 55 | 3 2 34 |58 |5
MY1M20 |17 | 34 [17 [ 33.7] 60| M5 50| 4045|191 | 45| 72| — | — [ 200 MY1M20 | 55 | 3 2 34 |58 |55
MY1M25 |21 41.8/29 40.5| 60 1/8 60| 50| 7 |206| 46| 84| — | — | 220 MY1M25 | 55 | 3 2 34 |58 |5
MY1M32 (26 | 523[34 |50 | 74| 1/8 80| 608 |264| 60[102 | — | — [280 MY1M32 | 55 | 3 2 34 |58 |7
MY1M40 |32 65.3/42.5| 63.5| 94 1/4 100 80| 9 (322 | 72 |118 | — | — [340 MY1M40 | 6.5 | 3.8 | 2 45 |73 |8
MY1M50 [43.5| 84554 | 83.5/118| 3/8 [120| 90|10 [380 | 90 [144 |[128 |2 | 400 MY1M50 | 6.5 | 3.8 | 2 45 |73 | 8
MY1M63 |56 (104 |68 [105 |[142| 3/8 [140|110|12 |436 |110 |168 |152 | 5.5 | 460 MY1M63 | 85 | 5 25|55 |84 |8

"P" steht fUr den Zylinder-Versorgungsanschluss. * Der Verschlussstopfen fur MY1M16/20-P ist ein Gewindestift mit Innensechskant.
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Kolbenstangenloser Bandzylinder
Mit Gleitfilhrung

Serie MYTM

Hubeinstelleinheit
Mit einstellbarem Anschlagbolzen o

MY1M | Kolben-g — Hub | A

Modell E EA EB EC EY
MY1M16 14.6 7 30 5.8 39.5 14 3.6 |5.4 (max.11) 58
MY1M20 20 10 32 5.8 45.5 14 3.6 5 (max. 11) 58
MY1M25 24 12 38 6.5 53.5 13 3.5 |5 (max. 16.5) 70
MY1M32 29 14 50 8.5 67 17 4.5 8 (max. 20) 88
MY1M40 35 17 57 10 83 17 4.5 9 (max. 25) 104
MY1M50 40 20 66 14 106 26 5.5 13 (max.33) | 128
MY1M63 52 26 77 14 129 31 5.5 13 (max. 38) | 152

StoRdampfer fiir leichte Lasten + einstellbarem Anschlagbolzen

©®

Fir MY1M50, 63

StoBdampfer
MY1M | Kolben-g — Hub |L P‘-—/
E mib 1 o
/ o 2| @
L / 3 =] /
e [
= = e
/ | @'@ _@ / ; 7"H"E
/' z ] i
i F / . — 4 Bl=
Fiir MY1M16, 20 /== L
Fiar MY1 M50, 63 Hubeinstelleinheit / (StoBdzmpferhub) T s
Modell E EA EB EC EY F FB FC FH FW h S T T W__ [Modell StoBdampfer
MY1M16 14.6 7 30 5.8 39.5 4 — 14 — — 3.6 40.8 6 5.4 (max. 11) 58 RB0806
MY1M20 20 10 32 5.8 45.5 4 — 14 — — 3.6 40.8 6 5 (max. 11) 58 RB0806
MY1M25 24 12 38 6.5 53.5 6 54 13 13 66 3.5 46.7 7 5 (max. 16.5) 70 RB1007
MY1M32 29 14 50 8.5 67 6 67 17 16 80 4.5 67.3 12 8 (max. 20) 88 RB1412
MY1M40 35 17 57 10 83 6 78 17 17.5 91 4.5 67.3 12 9 (max. 25) 104 RB1412
MY1M50 40 20 66 14 106 6 — 26 — — 5.5 73.2 15 13 (max.33) | 128 RB2015
MY1M63 52 26 77 14 129 6 — 31 — — 5.5 73.2 15 13 (max.38) | 152 RB2015
StoBdzmpfer fiir schwere Lasten + einstellbarem Anschlagbolzen <F—F‘I’3">
MY1M | Kolben-g —~ Hub |H —t FC StoBdampfer
[‘ Werksttick ,
h i = 5 ; B
= I G | e— © /=& 8 E
‘/ ™ $—r | ——
f _@ 1 E )i =
— (86 F h
TS " E F
; i [ Fuar MY1M16, 20
J H @_@ | EA
} -@ * Da die Abmessung EY der H-Einheit gréBer Ji [ [
! als die obere Hohe des Schlittens (Abmes- =
/ sung H) ist, muss bei der Montage eines - o>
F Werkstlicks, das liber die Gesamtlénge (Ab- | W
messung L) des Schlittens hinausragt , ein _
- Spiel mit min. Abmessung "a" an der
Fir MY1 M50, 63 Werkstiickseite gelassen werden. (StoBdampferhub ) T s
Modell E EA EB EC EY F FB FC FH FW h S T T w Modell StoBdampfer a
MY1M20 20 10 32 7.7 50 5 — 14 — — 35 46.7 7 5 (max. 11) 58 RB1007 5
MY1M25 24 12 38 9 57.5 6 52 17 16 66 45 67.3 12 5 (max. 16.5) 70 RB1412 4.5
MY1M32 29 14 50 11.5 73 8 67 22 22 82 5.5 73.2 15 8 (max. 20) 88 RB2015 6
MY1M40 35 17 57 12 87 8 78 22 22 95 5.5 73.2 15 9 (max.25) | 104 RB2015 4
MY1M50 40 20 66 185 | 115 8 — 30 — — 11 99 25 13 (max.33) | 128 RB2725 9
MY1M63 52 26 77 19 138.5 8 — 35 — — 11 99 25 13 (max. 38) | 152 RB2725 €5
% -
ZS\C 2-522



Siehe S. 2-594 fur Varianten des zentralen Luftanschlusses.

Abmessungen fiir andere Ausflihrungen als die mit zentralem Luftanschluss
und fiir die Hubeinstelleinheit entsprechen denen der Standardausfiihrung.
Siehe S. 2-518 und 2-519 fir Detailinformationen zu Abmessungen, usw.

Ausfiihrung mit zentralem Luftanschluss Q 1 6, QZO

MY1M [Kolben-g| G— Hub |

Fir MY1M16

Dampfungseinstellschraube - -

* | ] *
9 — — x
% — _ x
' — —_— !
& / ®
[\ / [}
= 2-22 =
= (Gewindestift mit Innensechskant) =
VW » 2-ZZ | _VV
e (Gewindestift mit Innensechskant) D
2-P
(Gewindestift mit Innensechskant)
2-P
(¢) + & -¢- (¢
7}
4 W e i % (/] oW eTg @
¥ > @ 7 3 ryait S
o é i ‘ 1 Zﬁ‘ '@, @ Ev
TT| |uwu & G| Dampfungseinstellschraube |G a vy |TT
op Halter fur Signalgebermagnet <G_B>
o — 2-P
(Gewindestift mit Innensechskant) (Gewindestift mit Innensechskant)
Modell G GB NC P PP QQ RR SS T uu Vv ww XX 2z
MY1M16G | 13.5 16.2 14 M5 7.5 9 11 25 15 14 10 13 30 M5
MY1M20G | 125 20 17 M5 11.5 10 14.5 5 18 12 12.5 14 32 M5
"P" steht fur den Zylinder-Versorgungsanschluss.

oD

-
e

Druckluftanschluss unten (ZZ)
(mit O-Ring)

. . (Bearbeiten Sie die Montage-
Abmessungen der Bohrung fiir zentralen Luftanschluss an der Unterseite flache dementsprechend)

Modell WX Y S d D R O-Ring
MY1M16G 30 6.5 9 4 8.4 1.1 c6
MY1M20G 32 8 6.5 4 8.4 1.1
2-523 ZS\NC



Kolbenstangenloser Bandzylinder
Mit Gleitfliihrung

Ausfiihrung mit zentralem Luftanschluss Q25 biS g63

Serie MYTM

und flir die Hubeinstelleinheit entsprechen denen der Standardausfiihrung.

Siehe S. 2-594 fiir Varianten des zentralen Luftanschlusses.
Abmessungen fiir andere Ausfiihrungen als die mit zentralem Luftanschluss

Siehe S. 2-518 und 2-519 fir Detailinformationen zu Abmessungen, usw.

MY1M | Kolben-g |G — Hub

/ _GA
Dampfungseinstellschraube > G -
Fir MY1M50, 63
] — — ]
% - - - %
= — ——— x
) —I /‘—‘ A
] \ % % ,
= 2-ZZ =
= (Stopfen mit 2.2Z =
Innensechskant) (Stopfen mit » < \'A'
v > - Innensechskant)
2-P
(Stopfen mit
Innensechskant) 2-P
g + + - \ g
g i} Y 53] 3
et E:- J‘$_* Oi—* :? ot
Ty g | / = | h Oy
/ A
T uy) & Gl » G & uy,| |TT
. Dampfungseinstellschraube GB
2- -~
p 2-P
(Stopfen mit (Stopfen mit
Innensechskant) Innensechskant)

Modell G GA GB NC P PP QQ RR SS T uu Vv ww XX Y44
MY1M25G | 16 — 245 | 21 1/8 13 15.5 19 3.5 155 | 16 16 11 38 1/16
MY1M32G | 19 = 30 26 1/8 18 16 24 4 21 16 19 13 48 116
MY1M40G | 23 — 36.5 | 32 1/4 16.5 26 255 | 105 225 | 245 23 20 54 1/8
MY1M50G | 27 25 375 | 435 3/8 26 28 35 10 35 24 28 22 74 1/4
MY1M63G | 29.5 275 | 39.5 | 60 3/8 42 30 49 13 43 28 30 25 92 1/4

"P" steht fir den Zylinder-Versorgungsanschluss.
B o 7))
ol Y
A\
. \V | J
;::7:‘ x m
R — i Y
a4 oD
/ L AT -
s d
Druckluftanschluss unten (ZZ)
2-od A (mit O-Ring)

. . Bearbeiten Sie die
Abmessungen der Bohrung fiir zentralen Luftanschluss an der Unterseite Rnomage_ﬂgche

Modell wXx Y S d D =
MY1M25G 38 9 4 1.1
MY1M32G 48 11 6 6 114 1.1 o
MY1M40G 54 14 9 8 13.4 1.1 C11.2
MY1M50G 74 18 8 10 17.5 1.1 c15
MY1M63G 92 18 9 10 17.5 1.1

O
3
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Serie MY1M

Stiitzelement

Befestigungselement A

( 2-90G
[
1 T
2-gH wi
c A
D B
Befestigungelement B
MY-SOOB
R | ) ‘ 2-J
[ \
\ I
( \
[=n HH HH ‘=1
w
c A
I
D B
I
Modell |Verwendbarer Zylinder| A B C D E F G H J
MY-S164 |  MY1M16 61| 716] 15 [ 26| 49 3 | 65] 34 M4
MY-S205 [ MY1M20 67| 796] 25 | 38| 64 4 [ 8 | 45 M5
MY-S254 | MY1M25 81|95 |35 [ 50| 8 | 5 | 95][ 55 M6
MY-S32§ [ MY1M32 100 [118 [ 45 | 64 [11.7] 6 [11 | 66 M8
MY1M40 120 [142
. A
MY-S40§ — e 122 164 | 55 | 80 |148| 85|14 | 9 M10
MY-S635 |  MY1M63 172 [202 [ 70 | 100 [18.3[105[175 [115] M12

Hinweise zur Verwendung des Befestigungselements

Bei Betrieb mit Langhub kann eine Abweichung F kg 200
des Zylinderrohrs abhéngig von dessen [ 190
Eigengewicht und dem Werkstiickgewicht ]_[—J:l—ﬂ_\ (2100)
auftreten. Verwenden Sie in diesem Fall ein , 7 180 \
Stiitzelement im Mittelbereich. Die Lénge (¢) ’ 170
des Befestigungselements darf die in der Grafik L ¢ | 160 \
rechts gezeigten Werte nicht Gberschreiten. 150 \
/
140 \\
A4 £ 120 (1800) \
A\ Acht F \
¢
cniung 3 110
1. Bei ungenauer Bemessung der Montage- F 100
flachen des Zylinders kann die Verwendung ; 90
eines Befestigungselements zu einer m — m
verminderten Zylinderleistung fiihren. Achten 7 7 80
Sie deshalb darauf, das Zylinderrohr bei der ¢ ¢ 70
Montage zu nivellieren. Bei Betrieb mit 60
Langhub unter Einwirkung von Vibrationen
und StdéBen wird der Einsatz eines 50
Befestigungslements auch dann empfohlen, 40
wenn dessen Lange auBerhalb des in der 30 \
Grafik gezeigten Bereichs liegt. 00 \
2. Die Befestigungselemente dienen nicht zur L \
Montage. 10 N\
0
1000 2000 3000 4000 5000
freiliegende Tischlange ¢ mm

2-525
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Konstruktion

Kolbenstangenloser Bandzylinder
Mit Gleitfilhrung

Serie MYTM

Standardausfiihrung

Ausfiihrung mit zentralem Luftanschluss :

G [

1

MY1M50, 63

PRI

—

il

@

@ |

< & ]
6@ @Q
89 40
Stiickliste Stiickliste
Pos. Bezeichnung Material Bemerkung Pos. Bezeichnung Material Bemerkung
1 | Zylinderrohr Aluminium Hart eloxiert 25 | LagerL Spezialkunststoff
2 | Zylinderdeckel R Aluminium Hart eloxiert 26 | LagerS Spezialkunststoff
2A | Zylinderdeckel WR Aluminium Hart eloxiert 27 | Distanzstiick Rostfreier Stahl
3 | Zylinderdeckel L Aluminium Hart eloxiert 28 | Sicherungsfeder Rostfreier Stahl
3A | Zylinderdeckel WL Aluminium Hart eloxiert 29 | Federstift Werkzeugstahl Schwarz verz. und chromatiert
4 | Schilitten Aluminium Hart eloxiert 31 | Zyl.Schraube mit Innensechskant |  Chrommolybdéanstahl Vernickelt
5 | Mitnehmer Aluminium Chromatiert 32 | Linsenschr. mit Innensechskant Chrommolybdanstahl Vernickelt
6 | Kolben Aluminium Chromatiert 33 | Gewindestift mit Innensechskant Chrommolybdénstahl | Schwarz verz. u. chromatiert/venickelt
7 | Endabdeckung Spezialkunststoff 35 | Konischer Stopfen mit Innensechskant Stahl Vernickelt (216,20 Gew.stift m.|6k)
8 Kolbenfiihrungsband|  Spezialkunststoff 36 | Magnet Magnet
9 | Dampfungshiilse Messing 37 | Gewindestift mit Innensechskant Chrommolybdénstahl | Schwarz verz. und chromatiert
10 | Dampfungseinstellschraube Stahl Vernickelt 38 | Gewindestift mit Innensechskant Chrommolybdénstahl  |Schwarz verz. und chromatiert
11 | Anschlag Stahl 40 | Konischer Stopfen mit Innensechskant Stahl Vemickelt (216,20 Gew.stift m.I6k)
12 | Bandteiler Spezialkunststoff 41 | Magnethalter Spezialkunststoff (216, 220)
13 | Kupplung Sintereisen 42 | Zyl.Schraube mit Innensechskant Chrommolybdénstahl Vernickelt
14 | Fiihrungsrolle Spezialkunststoff 43 | Sicherungsring Typ CR Federstahl (ausser @25 bis 840)
15 | Fiihrungsrollenstange Rostfreier Stahl 44 | Abstreifer Spezialkunststoff (250, 863)
18 | Bandklemme Spezialkunststoff 45 | Kopfplatte Aluminium Hart eloxiert (263)
23 | Einstellarm Aluminium Hart eloxiert 46 | Parallelstift Rostfreier Stahl (ausser 916, 220)
24 | Lager R Spezialkunststoff
Dichtungen
Pos. | Bezeichnung |Material
16 |Dichtungsband kﬁﬁitzsii')}f
17 | Staubschutzband rogtgﬁile'
19 |Abstreifer NBR
20 |Kolbendichtung| NBR
21 | Dampfungsdichtung | NBR
22 |Zylinderrohrdichtung] NBR
34 |0-Ring NBR
39 |0-Ring NBR

Anm.) (A) schwarz verz. und chromatiert—>MY[JJ-16B-Hub (B) vernickelt—>MY[IJ-16BW-Hub

O

SVC
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e - Geeignet fiir hohe
Momente,

mit Langhub
verfiigbar
Einstellmechanismus

Rollenfiihrung
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Vor Inbetriebnahme Serie MY1C

Max. zulassiges Moment/Max. zulassige Last

Modell Kolben-o Max. zuldssiges Moment (Nm) Max. zulassige Last (kg)
(mm) M M2 Ms m1 me ms
16 6.0 3.0 2.0 18 7 2.1
20 10 5.0 3.0 25 10 3
25 15 8.5 5.0 35 14 42

MY1C 32 30 12 0 29 o 5
40 60 23 20 68 30 8.2
50 115 35 35 93 42 11.5
63 150 50 50 130 60 16

Die obigen Werte sind die max. zulassigen Werte fur das Moment und die bewegte Masse. Beachten Sie die jeweiligen
Grafiken flr das max. zuldssige Moment und die max. zuldssige Last flr spezifische Kolbengeschwindigkeiten.

Last (kg)

gLy
v

Moment (N-m) ma
Fi - — Mi =F1 x L1 F - — Mz=F2xL> F — Ms=FsxLs
3 3 9

T—— 1] [T - -

<Berechnung des Belastungsgrads der Fiihrung
1. Max. zulassige Last (1), statisches Moment (2), und dynamisches Moment (bei Aufprall am Anschlag)
(3) mussen fur die Auswahlberechnungen bestimmt werden.
* \erwenden Sie zur Berechnung 'Va (Durchschnittsgeschwindigkeit) fur (1) und (2), und 'V (Aufprallgeschwindigkeit U =
1.4 'Va) fir (3).
Ermitteln Sie m max fur (1) aus der Grafik der max. zuléssigen Last (m1, mz, ms) und Mmax fir (2) und (3) aus der
Grafik des max. zuldssigen Moments (M1, Mz, Ms).

gg{ggt‘ﬁ:esr rade 301 = Bewegte Masse [m] Statisches Moment [M]*"™ " Dynamisches Moment [Mg] A"™2
der Fﬁhrl?ng " Max. zuldssige Last [m max| * Zuléssiges statisches Moment [Mmax] * Zulssiges dynamisches Moment [Memax| ~

Anm. 1) Durch die Last usw. erzeugtes Moment im Ruhezustand des Zylinders.
Anm. 2) Durch die StoBbelastung am Hubende erzeugtes Moment (bei Aufprall am Anschlag).
Anm. 3) Abhangig von der Werkstlckform kdnnen mehrere Momente auftreten. In diesem Fall entspricht die Summe der
Belastungsgrade (X0() der Summe aller Momente.
2. Referenzformeln [Dynamisches Moment bei Aufprall]
Verwenden Sie folgende Formeln zur Berechnung des dynamischen Moments unter Beriick-
sichtigung des Aufpralls am Anschlag. "V : Aufprallgeschwindigkeit (mm/s)
m : Bewegte Masse (kg) L1 : Abstand zum Lastschwerpunkt (m)
F :Kraft (N) MEe : Dynamisches Moment (Nm)
Fe : Aquivalente Last zum Aufprall (bei Aufprall am Anschlag) (N) 9 : Gravitationsbeschleunigung (9.8 m/s?)
‘Va: Durchschnittsgeschwindigkeit (mm/s)
M : Statisches Moment (Nm)

Anm. 5) 1.4 Anm. 4) l»
V=14Va(mm/s) Fe= 100 Va-g-m _ Fe
M = —\l) “Fe-L1=0.05VamLs (Nm) - 'V';j_
Anm. 4) % ‘Va ist ein dimensionsloser Koeffizient zur Berechnung der StoBkraﬂ/ — e}
Anm. 5) Mittlerer Lastkoeffizient (= % ):

Dieser Koeffizient dient zur Durchschnittsbildung fiir das max.
Lastmoment zum Zeitpunkt des Aufpralls am Anschlag entsprechend
der Lebensdauer.

3. Siehe S. 2-528 und 2-529 fiir Detailinformationen zur Modellauswahl.

2-529
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Max. zuldssiges Moment

Wahlen Sie ein Moment, das innerhalb des
in den Grafiken gezeigten Betriebsbereichs
liegt. Beachten Sie, dass der Wert der max.
zul&ssigen Last manchmal Uberschritten
werden kann, auch wenn er innerhalb der in
den Grafiken gezeigten Grenzwerte liegt.
Uberpriifen Sie deshalb auch die zulassige
Last fur die gewéhlten Betriebs-
bedingungen.

Max. zuldssige Last

Wabhlen Sie eine Last, die innerhalb des in
den Grafiken gezeigten Betriebsbereichs
liegt. Beachten Sie, dass der Wert des max.
zuldssigen Moments manchmal uber-
schritten werden kann, auch wenn er
innerhalb der in den Grafiken gezeigten
Grenzwerte liegt. Uberpriifen Sie des-

halb auch das zulassige Moment flrr die
gewahlten Betriebsbedingungen.



Kolbenstangenloser Bandzylinder

Mit Rollenfiihrung Serie MY1C

MY1C/M- MY1C/M: MY1C/Ms3
200
50 50
L 40 N 40 N
100 AN 30
AN J \\ \ 30 N
N
\\ 20 N \\ 20 A\ N\
N NN N
50 N N N N
40 N \ N
\\ \
N A 8
30 \\ MY1C631 10 AV VEEA Mv;css 10 SN ‘\\ Rl e
N N
LN MY1C50 N MYC50 NN Npyicso
£ 20 N £ N |
= = LN Ymyicdo = L
£ LD MY1C40 g 4 NN \ e 4 N N MY1C40
2 10 2 3 \\ N g 3
= N = MY1C32 2
AAN N\ \
N 2 N 2 NG MY1C32]
A\ | N |
N MY1C32 N Nmyics N
° N
4 \\ \\ N N N
3 MY1C251 1 MY1C20 1 L MY1C25]
N\ ANIAN
2 MY1€20- MY1C167 MY1C20
0.5 0.5 %
MYT o16 MY1C16
1700 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500
Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s

MY1C/m1 MY1C/m: MY1C/ms
30
200
20
100 N 100
ANHAN
N 10 AN
NCTN N
50 N 50 N AN
NEAN N N
40 N \ 40 \ N N
o 30 N N \\\\ o 30 \ 5 N 3
g N N \ MY1C63 g \ 2 NIAEAN
8 20 A \\ ‘ % 20 N, \\ ) 4 \ N ) \
3 \\ \\ \\ \Mvvcso g A\ \\ AN g 4 N MY1C63)
= N =
N \
% \\\\ NN | 8 \\\\ \\ myices| | 2 W\ \\ MY1C50
= 10 NN IMYIC3? z 10 N N g 2 NN NGy
@ NN @ AVERY Y MY1C50 2 MY1C40
PNIN e A - MYico
x MY1C32
5 N TMY1C20 5 \\ N \\ i 1 \ \ |
4 N T 4 OO e NWvics
h \\ N\ '%
N uviczs N
2 2 N TMY1C20 0.5 N %
\ | 04 MY1C16
MY1C16
1 ] 0.3
100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 02100 200 300400500 1000 1500
Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s
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Serie MY1C
Modellauswahl

Wéhlen Sie das fur Ihre Anwendung am besten geeignete Modell der Serie MY1 geméaB der folgenden Vorgehensweise.

Berechnung des Belastungsgrads der Fiihrung

[1] Betriebsbedingungen _ _
ZYNNACE ..o MY1C40-500 ey Einbaurichtung ey,
Mittlere Betriebsgeschwindigkeit va ... 300 mm/s

1

1. Horizontale Montage 2. Wandmontage *
z

Einbaurichtung ......................................Deckenmontage

Woa: Verbindungsplatte t = 10 (880 g)

MY 1C40-500
Wad: Werkstiick (500 g)

<> 4. Mertikale X

|
ontage A\i i
(|
Pl
Ll
Whb: MGGLB25-200 (4.35 kg) @ e e e e e e e e e e J
We: MHL2-16D1 (795 g) Siehe obige Seiten fur Berechnungsbeispiele zu
@ Lastanbau jeder Einbaurichtung.
§ o C v [] [ Masse und Schwerpunkt jedes Werkstiicks
] !;@» Werk- " Schwerpunkt
111 stlick Nr. amsnse X-Achse | Y-Achse Z-Achse
210 Whn Xn Yn Zn
z Wa 0.88 kg 65 mm 0 mm 5mm
Y Wb 4.35 kg 150 mm 0mm 42.5 mm
? T We 0.795kg | 150 mm 111 mm | 425 mm
| X wd 0.5 kg 150mm | 210mm | 42.5mm
65 n=a,b,c,d
150
@ Berechnung des Gesamtschwerpunkts
mz=Xmn
=0.88 +4.35 + 0.795 + 0.5 = 6.525 kg
X =Lx2(mnXXn)
mz
= ﬁ (0.88 x 65 + 4.35 x 150 + 0.795 x 150 + 0.5 x 150) = 138.5 mm
_ 1
Y = e X X (Mn X yn)
=651—25(0.88X0+4.35X0+0.795X 111 + 0.5 x210) =29.6 mm
z - X X (mn X zn)
mz2
= 6 5125 (0.88x5+4.35x42.5+0.795x42.5 + 0.5 x42.5) =37.4 mm

@ Berechnung des Belastungsgrads fiir statische Last

mz: Masse
mz max (aus 1 der Grafik MY1C/m2) = 30 (KQ) -+ cvneeieieiieiiie e
Belastungsgrad o1 = mz2/m2 max = 6.525/30 = 0.22

Mi: Moment
M1 max (aus 2 der Grafik MYTC/M1) = 60 (NM) ..onninii e
Mi=m2xgxX=6.525x9.8x138.5x 107 =8.86 (Nm)
Belastungsgrad otz = M1#/M+1 max = 8.86/60 = 0.15

2-531
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Kolbenstangenloser Bandzylinder ]
Mit Rollenfiihrung Serie MY1C

M2: Moment
Mz max (aus 3 der Grafik MYT1C/M2) = 23.0 (NM) ...vnininiieie e e e e e
Mz=mzxgx X =6.525x9.8x29.6x102=1.89 (Nm)
Belastungsgrad 0z = M2/M2 max = 1.89/23.0 = 0.08

(5] Berechnung des Belastungsgrads fir dynamisches Moment
Aquivalente Last FE bei Aufprall

_14 _14 B
FE_—100 xvaxgxm =700 x 300 x 9.8 x 6.525 = 268.6 (N)
M-E: Moment

M+E max (aus 4 der Grafik MY1C/M1 in der 1.4 va = 420 mm/s) =42.9 (Nm)
MeE = ;— XxFEXZ= ;— X 268.6 x 37.4 x 10 = 3.35 (Nm)
Belastungsgrad 0« = M1E/M1E max = 3.35/42.9 = 0.08

MsE: Moment
MsE max (aus 5 der Grafik MY1C/Ms in der 1.4 va = 420 mm/s) = 14.3 (Nm)
MsE = % xFEXY = % X 268.6 x 29.6 x 103 =2.65 (Nm)
Belastungsgrad 0Os = Mse/MsE max = 2.65/14.3 = 0.19

|6 |Summieren und Uberpriifen der Belastungsgrade der Fiihrung

200 = Ol1 + Oz + O3 + Ola + Ofs = 0.89<1

Die obige Berechnung ergibt einen zuldssigen Wert; das ausgewahlte Modell ist verwendbar.

Wabhlen Sie einen separaten Sto3dampfer.

Ergibt die Summe der Belastungsgrade der Fiihrung Yo in der obigen Formel einen Wert gréBer 1, ziehen Sie eine ge-
ringere Geschwindigkeit, einen gréBeren Kolben-g oder eine andere Produktserie in Betracht.

Bewegte Masse Zulassiges Moment
MY1C/m: MY1C/M MY1C/M: MY1C/Ms3
200
50 50
40 N 0 \
100 100 NS 80 3 30
A\
\2, \\ 20 &—{ \‘ \\ \
DN N \\ X 20 X
50 Y 50 N4 N\ SNIN
\ sop=—=r -\ AN\ N ____-_}\ N
- @) 1) N 10 N—YMY1C63 1 h
30 N 30 o \.v.‘."wes NN\ 10 Nt N rv'-v?csa
T N
g N % MY1C50 N MY1C50 N YT Nvicso
g 20 NONY E 20 N £ Y / : N MY
g NN Z N\ Z s NN E 5 1
: N \\ N \myicss 5 N g, wvick| | = N ‘
§ 0 ‘\\ \\ f s l N wvicdo| | § NN\ £ 4 NN e
H AVE Nmyics0 = 10 z 3 NN [ 2 g \
8 NC N MY It wvic| | 5 1 ‘
MYiC40 A WA VEITAN NN N
AN NN AN my 2 N f 2 N Y132
5 N NN i N MY1C32 N \MY1C25 N \\
4 N MY1C32 5 ¢ N \\ N
NN T EINTRIN N .
3 Nmyic2s X/ N
\ ‘ U 1 MY1C20 1 1 MY1C25
N 3 q MY1C25 T 1 N i
2 MY1C20 I \ ‘ AN | " ANIAN |
T
\MY‘1C16 2 T My1c20 MY1C16 T FIN- Nyvicao
" ‘ 05 05 Y |
1 M
f wicts : MY1C16
100 200 300400500 10001500 100 200 300400500 10001500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 10001500
Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s
ZSNC 2-532



Kolbenstangenloser Bandzylinder

Serie MY1C

Bestellschliissel

Mit Rollenfuhrung/o16, 320, 925, 332, 40, 250, 363

Ausfiihrung mit

Rollenfiihrung

E

|

MY1C

Ausfiihrung mit Rollenfiihrung

Kolben-go—— |

25

300

2-533

D_

273

O

Anschlussgewinde | 16 | 16mm | Druckluftanschluss
- Re (PT) 20 | 20 mm = Standard | Signalgebermodell
E G (PF) 25 | 25 mm G__|zentraler Luftanschluss| [ - | ohne Signalgeber
025 bis 263 32 | 32 mm * Siehe unten stehende Tabelle
40 | 40 mm fur verwendbare Signalgeber.
50 | 50 mm Hub e
63 | 63mm Siehe Standardhub-Tabelle ¢ Hubeinstelleinheit A"™)
auf S. 2-531. _ anbeiden Enden| Anm.) Die Option "S" ist auf die
S inem End Hubeinstelleinheiten A, L und H
an éinem Ende anwendbar.
Hubeinstelleinheit ————
= ohne Einstelleinheit Verwendbare Signalgeber/
A mit Anschlagbolzen Fur 16, 320
. " - . 3

L n‘!lt StoBdﬂampfer fur geringe Lasten + Anschlagbolzen = Spannungs- | Signalgebermodell [Anschizssabelinge (1"

H mit StoBdampfer fir schwere Lasten + Anschlagbolzen o |Sonder-|Eektischer| & [ Anschluss| Versorgung Elektrischer Eingang | 0.5 | 3 | 5 Anwendung

AL mit je einer A-Einheit und L-Einheit = funkton| Ergag | 2| (Ausgnd)| e | ac Fuon o T O O] @

AH mit je einer A-Einheit und H-Einheit o = 5V[100V C-

P Einhei Einho £ Nein A90V | A90 o (o] — .

LH mit je einer L-Einheit und H-Einheit S ) >-Draht |24V 12 V| max. Steuerung | Relais,

gl — Einge- 12v[100V| A93V | A93 o (@|—| — |SPS
StoBdampfer fir L- und H-Einheiten 5 qossene | Ja
[ - -
Kolben-a g Kael | | SO0 — | 5] — |A%ev |96 | @ |@| —[g | —
(mm)| 16 20 25 32 40 50 63 = 3 Draht N
Modell-Nr. 2 (NPN) MONV | MON o |0 —
L- Einheit RB0806  |RB1007 |  RB1412 RB2015 S 3Draht
H-Einheit] — [RB1007 |RB1412]  RB2015 RB2725 g - (PNP) SO * (o —
Anm.) Das Modell MY1C16 ist nicht mit H-Einheit erhaltlich. [ 2-Draht M9BV | M9B o (o — Relais
E 1 Enge- | Ja - popr|4 V12V — - SPS |
3 [Diagrose| (NPN) MONWV [MONW| @ (e | O
S | anzeige 3-Draht
$ | s (PNP) MPWV (MOPW | ® | @ | O
. . . O | Anzeige) .
Bestell-Nr. Hubeinstelleinheit w 2-Drant pOBRMImIEN] ® e °
o * Anschlusskabelldnge: 0.5 m............... - (Beispiel) MONW
olben-o 3m.. L MONWL
Einhei M 16 20 25 32 A MONWZ
= = == Mit "O" gekennzeichnete elektronische Signalgeber werden auf Bestellung angefertigt.
A- Einheit | MYM-A16A | MYM-A20A | MYM-A25A | MYM-A32A Fil 25 332. 540. 350. 363
L- Einheit | MYM-A16L | MYM-A20L | MYM-A25L | MYM-A32L ur @29, 094, 949, @ A o :
- Ei i — N N - = pannungs- | Signalgebermodell | Anschlusskabellange (m)*
H- Einheit MYM-A20H | MYM-A25H | MYM-A32H o [Sonder ctin] s versorgung _[SOER e AR ERERL
Kolben-o £ |funktion| Engang | 5 | (Ausgang) gang| 0.
£ DC | AC i i () |L]|@
Einheit o 40 50 63 2 Vertikal | Axial
8 3-Draht e | o C-
A- Einheit | MYM-A40A | MYM-A50A | MYM-A63A 5 o L N V- | = |47 ~ |Sewerg
L- Einheit | MYM-A40L | MYM-A50L | MYM-AG3L Q| — gggnggn-e f2v[100v| — |z73 ® | o | @ | — |Reais
H- Einheit | MYM-A40H | MYM-A50H | MYM-A63H 3 Kabel @2-%” 2V 0V [ = 280 . | o C | SPS
.. x 12V | max. ~|Steuenng
Bestell-Nr. Stiitzelement 5 3-Draht
k-1 (NPN) Y69A |Y59A [ ] ® | O |
K°'b(e""‘i ) 3-Draht| 1% Steuerun
mm - -

Ty 16 20 25 32 g — (PNP) Y7Pv |Y7p | @ | @ | O v
Stiitzelement A| MY-S16A | MY-S20A | MY-S25A | MY-S32A 7] Einge 2-Draht 12V Y69B |Y59B ) ® [ O | — |Relis
StiitzelementB| MY-S16B | MY-S20B | MY-S25B | MY-S32B o - Ja |7 24V — — P

Kolo § e G | LN | sy vonwy [yonw| o (oo | | S°
olben-g ' | anzeige
= 3-Draht Steuerun

™ (mm) 40 50 63 é (pfatie PN) 12v Y7PWV |Y7PW| ® | ® | O g
Stiitzelement A MY-S40A MY-S63A S | Arecie) oDrah| |12V Y7BWV|Y7BW| ® (@ |O | —
Stiitzelement B MY-S40B MY-S63B + Anschlusskabellange: 0.5 m ............... - (Beispiel) Y59A
Siehe S. 2-538 fur Detailinformationen zu Abmessungen usw. 3m.... L Y59AL

5m.... z Y59AZ

= Mit "O" gekennzeichnete eIektronlscHé Signalgeber werden auf Bestellung angefertigt.
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Kolbenstangenloser Bandzylinder
Mit Rollenflihrung

Technische Daten

Serie MY1C

Kolben-o (mm) 16 | 20 | 25 | 32 | 40 | 50 | 63
Medium Druckluft
Funktionsweise doppeltwirkend
Betriebsdruckbereich 0.1 bis 0.8 MPa
Prifdruck 1.2 MPa
Ye i Umgebungs- und Medientemperatur 5 bis 60°C
Dampfung pneumatische Ddmpfung
Schmierung Lebensdauergeschmiert
max. 1000 *+'¢ )
Hubtoleranz 1001 bis 3000202.8 max. 2700 *'§, 2701 bis 500028
Py - P
Symbol a Anschluss“e vorne/seitlich M5 x 0.8 Rc 1/8 Rc 1/4 Rc 3/8
5 Anschliisse unten
@ @:5 | _(nur Ausfiihrung mit o4 25 26 o8 210 o11
<t 5| zentralem Luftanschluss)
Technische Daten Hubeinstelleinheit
Kolben-g (mm) 16 20 25 32 40 50 63
Symbol der Einheit A L A L H A L H A L H A L H A L H A L H
Mit Mit Mit Mit Mit ' Mit Mit ) Mit Mit Mit Mit Mit Mit
Konfiguration und Mit RB Mit RB RB Mit RB RB Mit RB RB Mit RB RB Mit RB | RB Mit RB RB
StoBdagm i Anschiag oeioe anschiag] 0806 | 1007 |yrcipipel 1007 | 1412 fansriag. 1412 | 2015 jirgrgg, 1412 | 2015 sty 2015 | 2725 hnschiag] 2015 | 2725
P bolzen fnschlag-| pojzen Anschlag-|Anschlag bolzen {Anschlag-Anschlag-| bolzen Anschlag-JAnschlag-| bolzen Anschlag-{Anschiagy pojen- | Anschiag-Anschlag holzen [Anschiag-{Anschlag-
bolzen bolzen | bolzen bolzen | bolzen bolzen | bolzen bolzen | bolzen bolzen | bolzen bolzen | bolzen
Hub-Feineinstellbereich (mm) | 0 bis —5.6 0 bis —6 0bis—-11.5 0 bis —12 0 bis -16 0 bis 20 0 bis —25
Hub-Einstellbereich Bei Uberschreiten des Hub-Feineinstellbereichs: Verwenden Sie die Bestelloptionen "-X416" und"-X417". (Siehe S. 2-591 fiir Details.)

Technische Daten StoBdampfer

Kolbengeschwindigkeit

Modell RB RB RB RB RB Kolben-g (mm) 16 bis 63
0806 | 1007 | 1412 | 2015 | 2725 | |Ohne Hubeinstelleinheit 100 bis 1000 mm/s
Max. Energieaufnahme (J) 2.9 5.9 19.6 58.8 147 Hubein- A-Einheit 100 bis 1000 mm/s Anm. 1)
Dampfungshub (mm) 6 7 12 15 o5 | [stelleinheit 1) Einneit und H-Einheit 100 bis 1500 mm/s Anm-2)
Max. Aufprallgeschwindigkeit (mm/s) 1500 Anm. 1) Beachten Sie, dass die Dampfungsleistung abnimmt, wenn der Hub-
, , einstellbereich durch Bearbeiten des Anschlagbolzens vergréBert wird. Wird
Max. Betriebsfrequenz (Zyklen/min) 80 70 45 25 10 der auf S. 2-532 angegebene Dampfungshubbereich tiberschritten, solite die
Feder- entspannt 1.96 4.92 6.86 8.34 8.83 Kolbengeschwindigkeit 100 bis 200 mm/s betragen.
kraft (N Anm. 2) Bei der Ausfliihrung mit axialem Luftanschluss betragt die
raft (N) | gespannt 4.22 6.86 | 1598 | 20.50 | 20.01 Kolbengeschwindigkeit 100 bis 1000 mm/s.
Betriebstemperaturbereich (°C) 5 bis 60 Anm. 3) Betreiben Sie den Zylinder mit einer Geschwindigkeit innerhalb des Bereichs
der Absorptionskapazitat. Siehe S. 2-532.
Theoretische Zylinderkraft ;... v Standardhiibe
Kolben-o nggﬁg Betriebsdruck (MPa) Kolben-g Standardhub (mm)* Max. fertigbarer Hub
(mm) |(mm?)|0.2|0.3|0.4|05|0.6|0.7 0.8 (mm) (mm)
16 200 40| 60| 80| 100| 120 | 140 | 160 16 100, 200, 300, 400, 500, 600, 700 3000
20 34| 62| 94| 125| 157 | 188 | 219 | 251 20, 25, 32, 40 800, 900, 1000, 1200, 1400, 1600
1800, 2000 5000
25 | 490 | 98| 147 | 196 | 245| 294 | 343 | 302 50, 63 ;
32 804 | 161 | 241 | 322| 402 | 483 | 563 | 643 | * Hube kdnnen in 1 mm-Schritten bis zur max. Hublange angefertigt werden. Geben Sie jedoch fiir Hiibe Gber 2000 mm
"-XB11" am Ende der Bestell-Nr. an. Siehe Bestelloptionen auf S. 2-591.
40 | 1256 | 251 | 377 | 502 | 628 | 754 | 879 [1005 G icht
50 | 1962 | 302 | 568 | 784| 981|117 | 1373 | 1569 ewic Einheit: kg
63 | 3115| 623 | 934 | 1246 | 1557 | 1869 | 2180 | 2492 e Stltzelement Gewicht der Hubeinstelleinheit
. usétzliches i i ia Einhei
1N = ca. 0.102 kgf, 1 MPa = ca.10.2 kgf/cm? Kolben-g | Basis- Gewicht Gewicht (je Set) (je Einheit)
Anm.) Theoretische Zylinderkraft (N) = Druck (MPa) x (mm) gewicht je 50 mm
Kolbenflache (mm2) Hub Typ Aund B A-Einheit L-Einheit H-Einheit
16 0.67 0.12 0.01 0.03 0.04 —_
20 1.06 0.15 0.02 0.04 0.05 0.08
— 25 1.58 0.24 0.02 0.07 0.11 0.18
-or ¢
de .
Ma Bestelloptlonen 32 3.14 0.37 0.04 0.14 0.23 0.39
40 5.60 0.52 0.08 0.25 0.34 0.48
Slehe S. 2-591 fur Bestelloptionen der 50 10.14 0.76 0.08 0.36 0.51 0.81
Serie MY1C.
63 16.67 1.10 0.17 0.68 0.83 1.08
Berechnungsbeispiel  Beispiel: MY1C25-300A
Basisgewicht ...................... 1.58 kg Zylinderhub ...........cccoooii, 300 mm
Zusétzliches Gewicht. . 0.24/50 mm Hub 1.58 + 0.24 x 300 + 50 + 0.07 x 2 = ca. 3.16 kg
Gewicht der A-Einheit 0.0 7 kg
2 SNC 2-534



Serie MY1C

Dampfungskapazitat

Auswahl der Dampfung

Dampfungskapazitat der pneumatischen Dampfung und der Hubeinstelleinheiten

<Pneumatische Dampfung>

Die kolbenstangenlosen Bandzylinder sind stan-
dardgemaf mit einer pneumatischen Dampfung
ausgestattet.

Der Mechanismus der pneumatischen Dampfung
dient zur Vermeidung eines zu starken Aufpralls
des Kolbens am Hubende bei hohen Geschwin-
digkeiten. Die pneumatische Dampfung dient
nicht dazu, den Kolben zum Hubende hin abzu-
bremsen.

Die von der pneumatischen Dampfung absorbier-
baren Last- und Geschwindigkeitsbereiche
werden in den Grafiken gezeigt.

<Hubeinstelleinheit mit StoBdampfer>

Verwenden Sie diese Einheit, wenn Sie den
Zylinder mit einer Last oder Geschwindigkeit
betreiben, die die Grenzwerte der pneumatischen
Dampfung Uberschreiten oder wenn eine
Dampfung erforderlich ist, weil der Zylinderhub
aufgrund der Hubeinstellung auBerhalb des
effektiven Dampfungshubbereichs der pneuma-
tischen Dampfung liegt.

L-Einheit

Verwenden Sie diese Einheit, wenn der Zylinder-
hub auBerhalb des effektiven Dampfungsbe-
reichs der pneumatischen Dampfung liegt, selbst
wenn die Last und die Geschwindigkeit innerhalb
der Grenzwerte der pneumatischen Dampfung
liegen oder wenn der Zylinder in einem Last- und
Geschwindigkeitsbereich betrieben wird, der tUber
den Grenzwerten der pneumatischen Dampfung
und unterhalb der der L-Einheit liegt

H-Einheit

Verwenden Sie diese Einheit, wenn der Zylinder
in einem Last- und Geschwindigkeitsbereich be-
trieben wird, der Uber den Grenzwerten der L-
Einheit und unter denen der H-Einheit liegt.

A\ Achtung

1. Beachten Sie die unten stehende Ab-
bildung, wenn der Anschlagbolzen zur
Hubeinstellung verwendet wird.

Die Dampfungskapazitat nimmt drastisch ab,
wenn der effektive Hub des StoBdampfers
aufgrund der Hubeinstellung verkirzt wird.
Ziehen Sie den Anschlagbolzen in der

Position fest, in der er ca. 0.5 mm Uber den
StoBdampfer hinausragt.

Anschlagbolzen

1D

A4

0.5

=1
2l

StoBdampfer

T~

2. Der StoBdampfer darf nicht zusammen mit der
pneumatischen Dampfung eingesetzt werden.

Pneumatischer Dadmpfungshub  Einheit: mm

Kolben-g (mm) Dampfungshub
16 12
20 15
25 15
32 19
40 24
50 30
63 37
2-535

MY1C16 Horizontaler Aufprall: P = 0.5 MPa MY1C32 Horizontaler Aufprall: P = 0.5 MPa
i i | i i 1
b |
22000 ; ; ; 22000 l — &g
£ 1500 £ 1500 - :44 e
= 4o n ) &
%1000 p“gz}m S G — %1000 o Z>~;'\’7/7e4]
° T s s ) T Sche 1
k=] T ‘90/, TTTTY T S T o
£ : 0N A £ " e,
2 500 i NG, s 500 i i J
S 400 " N S 400 ; 1
D 1 1 g ;) 1 1
& 00 il g aoo ; :
= I I =
£ 200 : : € 200 : :
5 | | 5 ! I
< i i < i i
1 1 1 1 1 1
000.5 1 2 345 T 10 20 30 002 3 45 T 10 20 30 40 50 100
m3amax. m2max.  mimax. m3 max. m2 max. mi max.
Bewegte Masse kg Bewegte Masse kg
MY1 C20 Horizontaler Aufprall: P = 0.5 MPa MY1 C40 Horizontaler Aufprall: P =
i i i | i
£ 2000 @ 2000
£ 1500 N
_S 1500 i N ! £ ; P,,eum X
£ 1000 ~ : j g 10% : m
© N g 2 T
£ ! N 4. & 2 500 A
2 500 i S T &, S
g 400 ? ; Ler| | £ 400 ]
& 300 ‘ ‘ p,;e’lﬁbﬁT-I $ 300 "
= ! ! 0y 2 i
a 200 : : g, She s 200 ‘
5 ] ] ..% !
) | : = 100 1
1 1
002345 10 20f30 105 2 3 45 410 20 50 T
m3max. m2max. mimax. m3 max. m2 max. m1 max.
Bewegte Masse kg Bewegte Masse kg
MY1 025 Horizontaler Aufprall: P = 0.5 MPa MY1 050 Horizontaler Aufprall: P = 0.5 MPa
i i i i i |
n 1 1 ‘ 1 1 ‘\ ‘ ‘ ‘ |
= 2000 T Tt T 2000 T AP
1S | | /Y. | K | H- Einheit |
€ 1500 &, € 1500 =
= BN e E L ) [ TN,
'©1000 & s~ mal S 1000 : W > ’7/79,.;
2 v AW ,7/761; 2 U 0/7@ E
'8 T \s(.‘/,eo € =) T ba'
2 500 ] & 2 500 : oRE "ﬂfeﬁ
S 300 ‘ : N 3 300 : :
ﬁ ! ! % 1 |
& 200 ‘ : S 200 : ]
2 : : s : :
100 1 1 < 400 : ]
1 2 345 10 t 20 30 40 50 2 345 10 20 30 40 50 100
m3max. m2max. mimax. m3max. m2max. mimax.
Bewegte Masse kg Bewegte Masse kg
MY1 063 Horizontaler Aufprall: P = 0.5 MPa
i i i
2000 'IH'/; /7
2 )
= 1500 "e"ba} é'é‘l;l &/
1000 s, 4
:3533..

O
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Aufprallgeschwindigkeit
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m3max. m2max. mi max.
Bewegte Masse kg
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Kolbenstangenloser Bandzylinder
Mit Rollenflihrung

Serie MY1C

Anzugsdrehmoment der Halte-
schraube der Hubeinstelleinheit i ci Nm

Kolben-g (mm) Einheit Anzugsdrehmoment

A

16 0.6
L
A

20 L 1.5
H
A

3.0
25 L

H 5.0
A

5.0
32 L

H 12
A

40 L 12
H
A

50 L 12
H
A

63 L 24
H

Anzugsdrehmoment der Halteschraube der

Hubeinstelleinheit-Verschlussplatte ~ Einheit: Nm
Kolben-g (mm) Einheit Anzugsdrehmoment
L 1.2
25
H 3.3
L 3.3
32
H 10
L 3.3
40
H 10

Berechnung der Dampfungsenergie fiir

Hubeinstelleinheit mit StoBdampfer et Nm
Horizontal Vertikal Vertikal
(nach unten)| (nach oben)
Art des
Aufpralls
Kinetische
Energie
E1
Schub-
eneErgie Fs Fs+mgs|Fs—mgs
2
Absorbierte
Energie E1+E2
E
Symbole

'V: Schlittengeschwindigkeit (m/s)

m: Masse des aufprallenden Objekts (kg)

F: Zylinderschub (N)

g: Gravitationsbeschleunigung (9.8 m/s?)

S: StoBdéampferhub (m)

Anm.) Die Geschwindigkeit des Schlittens ist
zum Zeitpunkt des Aufpralls am StoBdampfer
gemessen.

A\ Produktspezifische
Sicherheitshinweise

A\Achtung

Seien Sie vorsichtig, dass lhre Hande nicht

in der Einheit eingeklemmt werden.

* Bei Verwendung eines Produkts mit Hubein-
stelleinheit verringert sich der Raum zwischen
dem Schlitten und der Hubeinstelleinheit, so
dass die Hande eingeklemmt werden kénnten.
Bringen Sie deshalb eine Schutzabdeckung an,
um einen direkten Kontakt auszuschliessen.

Gegenmutter fur
Anschlagbolzen

Halteschraube
der Einheit

Halteschraube fiir
Verschlussplatte

Verschlussplatte StoBdampfer

<Befestigung der Einheit>
Die Einheit kann durch gleichmaBiges Anziehen
der vier Halteschrauben fixiert werden.

/A Achtung

Befestigen Sie die Hubeinstelleinheit nicht in
einer Zwischenposition.

Wenn die Hubeinstelleinheit in einer Zwischen-
position befestigt wird, kénnen, abhangig von der
beim Aufprall frei werdenden Energie, Slip-
Effekte auftreten. In diesem Fall empfehlen wir
die Verwendung der Befestigungselemente fiir
den Anschlagbolzen, die als Bestelloptionen

-X 416 und -X 417 erhéltlich sind. Wenden Sie
sich flr andere Langen an SMC. (Siehe "Anzugs-
drehmoment der Halteschraube der Hubein-
stelleinheit".)

<Hubeinstellung mit Anschlagbolzen>
Lésen Sie die Gegenmutter des Anschlagbol-
zens und stellen Sie dann den Hub von der Seite
der Verschlussplatte aus mit einem Schrau-
benschlissel ein. Ziehen sie die Gegenmutter
wieder fest.

<Hubeinstellung mit StoBdampfer>

Lésen Sie die zwei Halteschrauben der Ver-
schlussplatte und stellen Sie dann den Hub
durch Drehen des StoBdampfers ein. Ziehen Sie
anschlieBend die Halteschrauben der Ver-
schlussplatte gleichmaBig fest, um den StoB-
dampfer zu fixieren.

Achten Sie darauf, die Halteschrauben nicht
UbermaBig festzuziehen. (AuBer 216, 620, 850,
263)

(Siehe "Anzugsdrehmoment der Halteschraube
der Hubeinstelleinheit-Verschlussplatte ".)

Anm.)

Durch das Festziehen der Halteschrauben der
Verschlussplatte kann diese leicht durchgebogen
werden. Dies hat jedoch keinerlei Auswirkung auf
den StoBdampfer und die Funktion der Platte.

O

SVC
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Serie MY1C
Standardausfiihrung 61 6 biS 663

MY1C [Kolben-g M Hub |

Déampfungseinstellschraube

Fur MY1C16, 20

, 2-P 1
-@- -@- \
| = } A
N
@ | T @ \_E_sl A hw
ob U 7 z r oh g z
Ty : Q| © vy / 7y y
2-P Halter fur Signalgebermagnet
(Stopfen mit Innensechskant) A G
‘ MW - L Dé&mpfungseinstellschraube D
e e N
B Z+Hub -
(LL) A L _
___PA = ) 4-gB Senkungstiefe C
B o [AMM Tiefe M g Durchgangsbohrung
/ Unterseite J Tiefe K
= = { i
@' > I A i i
o & -?- — _ [11] = = = -?- |
A 4 é‘ o -é $_¢_ g % E
v N Y
i L - - !y
PG | | Q + Hub |
Modell A B C G GB H HG J K L LD LH LK | (LL) | LW M MM MwW
MY1C16 80 6 3.5 85 | 16.2 40 | 135 M5 10 80 36 | 225 — 40 54 | 6 M4 —
MY1C20 | 100 7.5 45 | 105 | 20 46 | 17 M6 12 100 48 | 28 — 50 58 7.5 M5 —
MY1C25 | 110 9 55 | 16 24.5 54 | 22 M6 9.5 102 56 | 27 — 59 70 [ 10 M5 66
MY1C32 | 140 | 11 6.5 | 19 30 68 | 27 M8 16 132 6.8 | 35 — 74 88 |13 M6 80
MY1C40 | 170 | 14 85 | 23 36.5 84 | 345 M10 15 162 8.6 | 38 — 89 | 104 |13 M6 96
MY1C50 | 200 | 17 105 | 25 37.5 107 | 45 M14 28 200 | 11 29 2 100 | 128 |15 M8 —
MY1C63 | 230 | 19 12,5 | 275 | 39.5 | 130 | 59 M16 32 230 | 135 | 325 | 55 | 115 | 152 |16 M10 —
Modell N | NC | NE [ NG | NH |NW P PA |PB |PG| Q QW | W w1 | Z
MY1C16 | 20 |135|28 |13.5|27.7| 56 M5 40 | 40 | 35153 | 48| 68| — | 160
MY1C20 | 25 |17 34 |17 33.7 | 60 M5 50 | 40 | 45 | 191 45 | 72 | — | 200
MY1C25 | 30 |21 41.8 |29 405 | 60 1/8 60 | 50 | 7 206 | 46 | 84 | — | 220
MY1C32 | 37 (26 |523|34 |50 74 1/8 80| 60 | 8 |264 | 60 102 | — | 280
MY1C40 | 45 |32 |[653[425|635| 94 1/4 |100 | 80 | 9 [822 | 72 |118 | — | 340
MY1C50 | 47 |43.5| 845 |54 835 | 118 3/8 120 | 90 |10 [380 | 90 | 144 | 128 | 400
MY1C63 | 50 |56 [104 |68 |105 142 3/8 140 | 110 |12 436 | 110 | 168 | 152 | 460

"P" steht fur den Zylinder-Versorgungsanschluss. * Der Verschlussstopfen fir MY 1C16/20-P ist ein Gewindestift mit Innensechskant.
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Kolbenstangenloser Bandzylinder
Mit Rollenfiihrung

Serie MY1C

Hubeinstelleinheit

Mit einstellbarem Anschlagbolzen

MY1C [Kolben-g — Hub |A

FC

@?@

Hubeinstelleinheit

2 h
— s
e —
/ ="
I= e Fiir MY1C50, 63
/l h
1T

Modell E EA EB EC EY FC h T w
MY1C16 14.6 7 30 5.8 39.5 14 3.6 |54 (max. 11) 58
MY1C20 20 10 32 5.8 45.5 14 3.6 5 (max. 11) 58
MY1C25 24 12 38 6.5 53.5 13 3.5 |5 (max.16.5) 70
MY1C32 29 14 50 8.5 67 17 4.5 8 (max. 20) 88
MY1C40 35 17 57 10 83 17 4.5 9 (max. 25) 104
MY1C50 40 20 66 14 106 26 5.5 13 (max.33) | 128
MY1C63 52 26 77 14 129 31 5.5 13 (max.38) | 152

StoBdéampfer fiir leichte Lasten + einstellb. Anschlagbolzen

MY1C [Kolben-g — Hub |L

StoBdampfer

=
h oL —
o———
/ —
,: _@ /
=
h
N
g ELF
r @-@ _@ = ! /l
—— = —F] 4 1
[
/ ——
— F S
| L

Far MY1C16, 20 ii ! !

’ Far MY1 Cso’ 63 Hubeinstelleinheit (StoBdampferhub) T S
Modell E EA EB EC EY F FB FC FH FW h S T T w Modell StoBdédmpfer

MY1C16 14.6 7 30 5.8 39.5 4 — 14 — — 3.6 40.8 6 5.4 (max. 11) 58 RB0806

MY1C20 20 10 32 5.8 45.5 4 — 14 — — 3.6 40.8 6 5 (max. 11) 58 RB0806

MY1C25 24 12 38 6.5 53.5 6 54 13 13 66 3.5 46.7 7 5 (max. 16.5) 70 RB1007

MY1C32 29 14 50 8.5 67 6 67 17 16 80 4.5 67.3 12 8 (max. 20) 88 RB1412

MY1C40 35 17 57 10 83 6 78 17 17.5 91 4.5 67.3 12 9 (max. 25) 104 RB1412

MY1C50 40 20 66 14 106 6 — 26 — — 5.5 73.2 15 13 (max. 33) | 128 RB2015

MY1C63 52 26 77 14 129 6 — 31 — — 5.5 73.2 15 13 (max. 38) | 152 RB2015

FW
StoBdampfer fiir schwere Lasten + einstellb. Anschlagbolzen FB Sopimny
to3dampfer
FC
MY1C |[Kolben-g —H Hub |H - T
h h J - - // == ol >
| S— N —
! ? T G@: ,:90 i
: &|® v ‘ 7 / ‘
—iee = - ™
/E 66 T
- M -CoD) E o F
F | EA
I =
Fir MY1C16, 20 —
* Da die Abmessung EY der H-Einheit gréBer als die / [~ * a =
obere Hohe des Schlittens (Abmessung H) ist, muss bei F 4 !
der Montage eines Werkstﬂcés, das uber die Gesamt- t L |
lange (Abmessung L) des Schlittens hinausragt , ein - . P
Spiel mit min. Abmessung "a" an der Werkstiickseite Far MY1 C50, 63 Hubeinstelleinheit (StoBdampferhub) T / s
gelassen werden.

Modell E EA EB EC EY F FB FC FH FW h S T T W__ |Modell Stossdampfer | @
MY1C20 20 10 32 77 | 50 5 — 14 — — 35 | 467 7 5 (max. 11) 58 RB1007 5
MY1C25 24 12 38 9 57.5 6 52 17 16 66 4.5 67.3 12 | 5(max.16.5)| 70 RB1412 45
MY1C32 29 14 50 115 | 73 8 67 22 22 82 55 | 732 15 8 (max. 20) 88 RB2015 6
MY1C40 35 17 57 12 87 8 78 22 22 95 5.5 73.2 15 9 (max. 25) 104 RB2015 4
MY1C50 40 20 66 185 | 115 8 — 30 — — 11 99 25 | 13(max.33) | 128 RB2725 9
MY1C63 52 26 77 19 138.5 8 — 35 — — 11 99 25 13 (max. 38) | 152 RB2725 9.5

% -
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Siehe S. 2-594 fir Varianten des zentralen Luftanschlusses.

Serie MY1C
Abmessungen fir andere Ausfiihrungen als die mit zentralem Luftanschluss

1 und fiir die Hubeinstelleinheit entsprechen denen der Standardausfiihrung.
Ausﬁjhrung mit zentralem Luftanschluss g Is Q Siehe S. 2-534 und 2-535 fiir Detailinformationen zu Abmessungen, usw.

MY1C |[Kolben-g | G—Hub |
Fir MY1C16 /

/ 85

Dé&mpfungseinstellschraube G

— -t

e

——+
j A
/’—‘

x x
x x
y 5 5 y
A A
s 222 / S
= (Gewindestift mit =
vV Innensechskant) 22z AL
L (Gewindestift mit >
Innensechskant)
2-P
(Innensechskantstopfen)
2-P
g | l g
(/2] (/2]
7] 0 0' / ‘ \ @ @ \ 0‘ i n
T PY @] 7 . © t
X > Y
5 [ % 1 21 ] 6 | £
i
TT| | UU & |G| Dampfungseinstellschraube NI & uy | TT
2.p Halter fur Signalgebermagnet <G_B,

e 2-p
(Gewindestift mit (Gewindestift mit
Innensechskant) Innensechskant)

Modell G GB NC P PP QQ RR SS T uu \AY ww XX Y44
MY1C16G| 13.5 16.2 14 M5 7.5 9 11 2.5 15 14 10 13 30 M5
MY1C20G | 12.5 20 17 M5 11.5 10 14.5 5 18 12 12.5 14 32 M5

"P" steht fur den Zylinder-Versorgungsanschluss.
2
A
i
oD

Druckluftanschluss unten (ZZ)
(mit O-Ring)

. . (Bearbeiten Sie die Montage-
Abmessungen der Bohrung fiir zentralen Luftanschluss an der Unterseite flache dementsprechend.)

Modell WX Y S d D R O-Ring
MY1C16G 30 6.5 9 4 8.4 1.1 cé
MY1C20G 32 8 6.5 4 8.4 1.1
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Kolbenstangenloser Bandzylinder

Ausfiihrung mit zentralem Luftanschluss @25 biS Q63

Mit Rollenfiihrung

Siehe S. 2-594 fir Varianten des zentralen Luftanschlusses.

Abmessungen firr andere Ausfiihrungen als die mit zentralem Luftanschluss
und fur die Hubeinstelleinheit entsprechen denen der Standardausfiihrung.
Siehe S. 2-534 und 2-535 fur Detailinformationen zu Abmessungen, usw.

Serie MY1C

J

MY1C |Kolben-g | G — Hub

Fiar MY1C50, 63

’ &
/ GA
Déampfungseinstellschraube ol C e
1 1
k= == “
I | x
§ T 1 _]’ x
/ — —_— /
o |
g 222 g
(Stopfen mit
w.| | Innensechskant) 2.77 o VY
o (Stopfen mit
Innensechskant)
2-P
(Stopfen mit
Innensechskant) 2P
[« \ [«
7} (] | '@ ‘@' ‘ (] »
7] £ \ \ H th 4
I_lFl_l | !
4 & -$—— O«i—«r o f
Cy q = h [y
/ A
1T, uu & > G < G & uu ]1
g Halter fur Signalgebermagnet
GB
2P . , D 2P
(Stopfen mit Dampfungseinstellschraube (Stopfen mit
Innensechskant) Innensechskant)

Modell G GA GB NC P PP QQ RR SS T uu Vv ww XX Y44
MY1C25G | 16 — 245 | 21 1/8 13 16 19 3.5 155 | 16 16 11 38 1/16
MY1C32G | 19 — 30 26 1/8 18 16 24 4 21 16 19 13 48 116
MY1C40G | 23 — 365 | 32 1/4 16.5 26 25,5 | 105 225 | 245 23 20 54 1/8
MY1C50G | 27 25 375 | 435 3/8 26 28 35 10 35 24 28 22 74 1/4
MY1C63G | 29.5 275 | 395 | 60 3/8 42 30 49 13 43 28 30 25 92 1/4

"P" steht fur den Zylinder-Versorgungsanschluss.
EHE——— (/2]
-
- ‘ A
1 - I } ; I
—— k
: == b i
l f {A%J‘ oD
B 4 — .
2.0d Y Druckluftanschluss unten (ZZ)
e (mit O-Ring)
. . $5earbeiten Sie die Montage-
Abmessungen der Bohrung filr zentralen Luftanschluss an der Unterseite flache dementsprechend.)
Modell WX Y S d D R O-Ring
MY1C25G 38 9 4 1.1
MY1C32G 48 11 6 6 114 1.1 co
MY1C40G 54 14 9 8 13.4 1.1 C11.2
MY1C50G 74 18 8 10 17.5 1.1 c15
MY1C63G 92 18 9 10 17.5 1.1
%SNC 2-540



Serie MY1C

Befestigungselement

Befestigungselement A

MY-SOA )

=

T J
T 2_
g (in oG
E— T T
2-gH oy
(9 A
D B
Befestigungselement B
MY-SOB
@ | &
o ( 2-J
{ ‘ {
) )
w
C A
D B
Modell  |Verwendbarer Zylinder] A B C D E F G H J
MY-S168 MY1C16 61| 71.6] 15 26 | 49| 3 65| 34 M4
MY-S204 MY1C20 67 | 79.6| 25 38| 64| 4 8 4.5 M5
MY-S25§ MY1C25 81|95 | 35 50 | 8 5 95| 55 M6
MY-S32§ MY1C32 100 118 | 45 64 [11.7| 6 |11 6.6 M8
MY1C40 120 |142
. A
MY-S403 MY1C50 142 164 55 80 (148 | 85|14 9 M10
MY-S634 MY1C63 172 |202 | 70 | 100 |18.3|10.5]|17.5 [11.5 M12
Hinweise zur Verwendung des Befestigungselements
F
Bei Betrieb mit Langhub kann eine Abweichung A4 kg 200
des Zylinderrohrs abhangig von dessen Eigenge- ’_y—:l—1_‘ 9
wicht und dem Werkstiickgewicht auftreten. Y 7 190
In diesem Fall sollte ein Befestigungselement in ¢ 180
der Hubmitte eingesetzt werden. Die Lange (¢) 170
des Stiitzelements darf die in der Grafik rechts
gezeigten Werte nicht Uberschreiten. / 160
150
140
,! (2400)
, 130 \
/A Achtung : z 1 \
T © 110
1. Bei ungenauer Bemessung der Montage- — H \
flachen des Zylinders kann die Verwendung m _ m o 100 (2000) \
eines Befestigungselements zu einer 7 90 \;
verminderten  Zylinderleistung fuhren. ¢ ¢ 80 <
Achten Sie deshalb darauf, das Zylinderrohr (1600) \ Q
bei der Montage zu nivellieren. Bei Betrieb 70 \ \a \@
mit Langhub unter Einwirkung von 60 \ \6 \
Vibrationen und StéBen wird der Einsatz 50 (1400) 2 \3
eines Befestigunselements auch dann 40 \) 2 \2
empfohlen, wenn dessen Lénge auBerhalb _'_,“200 4\
des in der Grafik gezeigten Bereichs liegt. 30 (1000) ,&"1 :;, < \ \\
. . . . 20 —©00)_Z\E\ QN>
2. Die Befestigungslemente dienen nicht zur O\
SHXAAN \
e T IRSINUR N
™~
1000 2000 3000 4000 5000
mm
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Konstruktion

Kolbenstangenloser Bandzylinder
Mit Rollenflihrung

Serie MY1C

Standardausfiihrung

Ausschnitt A-A
Ausfiihrung mit zentralem

@ ®®

%@i@\@D ‘@;@/@@7@ 9@ (2
_——=

=

Diese Zeichnung gilt fiir die Modelle MY1C25 bis MY 1C40.

MY1C16, 20

50, 63

Luftanschluss . . . . -
Q@ [
——— %
Stiickliste Stiickliste
Pos. Bezeichnung Material Bemerkung Pos. Bezeichnung Material Bemerkung
1 Zylinderrohr Aluminium Hart eloxiert 24 | Einstellvorrichtung rostfreier Stahl
2 Zylinderdeckel R Aluminium Hart eloxiert 25 | Sicherungsring rostfreier Stahl
2A | Zylinderdeckel WR Aluminium Hart eloxiert 26 | Endabdeckung Spezialkunststoff
3 Zylinderdeckel L Aluminium Hart eloxiert 28 | Sicherungsplatte Spezialkunststoff (225 bis @40)
3A | Zylinderdeckel WL| Aluminium Hart eloxiert 29 | Anschlag Stahl Vernickelt
4 Schlitten Aluminium Chemis_ch vernickelt 30 | Distanzstiick rostfreier Stahl
hart eloxiert (250, 263) 35 | Federstift Werkzeugstahl Schwarz verz. und chromatiert
5 Mitnehmer Aluminium Chromatiert 36 | Parallelstift rostfreier Stahl (Ausser 916, 920)
6 Kolben Aluminium Chromatiert 38 | Gewindestift mit Innensechskant| Chrommolybdanstahl | Schwarz verz. und chromatiert
7 Kolbenfiihrungsband Spezialkunststoff 39 | Zyl.Schraube mit Innensechskant| Chrommolybdéanstahl Vernickelt
8 Bandteiler Spezialkunststoff 40 | Linsenschr. mit Innensechskant | Chrommolybdénstahl Vernickelt
9 Fihrungsrolle Spezialkunststoff 41 | Gewindestift mit Innensechskant | Chrommolybdanstahl | Schwarz verz. u. chromatiertivernickelt
10 Fiihrungsrollenstange rostfreier Stahl 42 | Rundkopf-Kreuzschlitzschraube | Chrommolybdénstahl Vernickelt
11 Kupplung Sintereisen 43 | Konischer Stopfen mit Innensechskant Stahl Vernickelt (916,20 Gew.stift m. 16K)
12 | Dampfungshilse Messing 44 | Magnet Magnet
13 Dampfungseinstellschraube Stahl Vernickelt 45 | Magnethalter Spezialkunststoff (Ausser @50, 863)
14 Bandklemme Spezialkunststoff 46 | Zyl.Schraube mit Innensechskant| Chrommolybdénstahl | Vemickelt (ausser @50, 063)
17 Schiene Federstahl 47 | Konischer Stopfen mit Innensechskant Stahl Vernickelt (916,20 Gew.stift m. I6K)
18 Distanzstiick Spezialkunststoff 49 | Sicherungsring Typ CR Federstahl (Ausser @25 bis @40)
19 Klammer Rostfreier Stahl Gummiverkleidung (625 bis 640) 50 | Kopfplatte Aluminium Hart eloxiert
20 | Rollenabdeckung Spezialkunststoff 51 | seitliches Gehause Aluminium Hart eloxiert
21 Kreuzrolle — 52 | Abstreifer Spezialkunststoff (250, 963)
22 Exzenter Rostfreier Stahl 53 | Zyl.Schraube mit Innensechskant| Chrommolybdénstahl| Vernickelt (350, 63)
23 Exzenter Halter Stahl Schwarz verz. und chromatiert 54 | Buchse Aluminium Hart eloxiert (316, ©20)
Dichtungen
Pos. | Bezeichnung|Material
15 | Dichtungsband kﬁﬁztzs'i;f
{8™ ) Staubschutzband rostireior
27 |Abstreifer NBR
31 |Kolbendichtung] NBR
32 | Dampfungsdichtung)| NBR
33 | Zylinderrohrdichtung] NBR
34 |0O-Ring NBR
48 |0O-Ring NBR

Anm.) (A) schwarz verz. und chromatiert—s>MYJJ-16B-Hub (B) vernickelt—>MYOO-16BW-Hub

O

SVC
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Mit Linearfihrung fiir hohe
Linearitat und
Positioniergenauigkeit

Linearflhrung

Ausfihrung mit
Endlagenverriegelung zum
Halten einer Position am
Hubende (auBer Kolben- g10)

SMC 2-544
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Vor Inbetriebnahme Serie MY1H

Max. zulassiges Moment/Max. zuldssige Last

Modell Kolben- Max. zulassiges Moment (N-m) Max. zuléssige Last (kg)
(mm) M Mz Ms m1 mz ms
10 0.8 1.1 0.8 6.1 6.1 6.1
16 3.7 4.9 3.7 10.8 10.8 10.8
20 11 16 11 17.6 17.6 17.6

el 25 23 26 23 27.5 27.5 27.5
32 39 50 39 39.2 39.2 39.2
40 50 50 39 50 50 50

Die obigen Werte sind die max. zulassigen Werte fir das Moment und die bewegte Masse. Beachten Sie die jeweiligen
Grafiken flr das max. zuldssige Moment und die max. zuldssige Last flr spezifische Kolbengeschwindigkeiten.

Last (kg)

g
o

|

Moment (N-m) ma

M2=F2xL2: F:e Ms=FsxLs

F1

M:=F1xLi F2 «

\
\

—

L2
Ls

|

T [ ]

L] [ LD — —

<Berechnung des Belastungsgrads der Fiihrung
1. Max. zulassige Last (1), statisches Moment (2), und dynamisches Moment (bei Aufprall am Anschlag)
(3) mussen fir die Auswahlberechnungen bestimmt werden.
= \Verwenden Sie zur Berechnung Va (Durchschnittsgeschwindigkeit) fur (1) und (2), und 'V (Aufprallgeschwindigkeit U =
1.4 Va) fur (3).
Ermitteln Sie m max fur (1) aus der Grafik der max. zuléssigen Last (m1, mz, ms) und Mmax fir (2) und (3) aus der
Grafik des max. zuldssigen Moments (M1, Mz, Ms).

Summe der
Belastungsgrade X0l =
der Filhrung
Anm. 1) Durch die Last usw. erzeugtes Moment im Ruhezustand des Zylinders.
Anm. 2) Durch die Stossbelastung am Hubende erzeugtes Moment (bei Aufprall am Anschlag).
Anm. 3) Abhéngig von der Werkstlickform kdnnen mehrere Momente auftreten. In diesem Fall entspricht die Summe der
Belastungsgrade (X0) der Summe aller Momente.
2. Referenzformeln [Dynamisches Moment bei Aufprall]
Verwenden Sie folgende Formeln zur Berechnung des dynamischen Moments unter Berlcksichtigung
des Aufpralls am Anschlag.
m : Bewegte Masse (kg)
F : Kraft (N)
Fe : Aquivalente Last zum Aufprall (bei Aufprall am Anschlag) (N)
‘Va: Durchschnittsgeschwindigkeit (mm/s)
M : Statisches Moment (N-m)
1.4 Anm. 4) LY

'V = 1.4 Va (mm/s) FE=WDa~g-m 7 e

Bewegte Masse [m] Statisches Moment [M] ™) Dynamisches Moment [Mg] A™-2) <
Max. zulassige Last [m max| Zulissiges statisches Moment [Mmax] ~ Zulissiges dynamisches Moment [VEmax] ~—

'V : Aufprallgeschwindigkeit (mm/s)

L1 : Abstand zum Lastschwerpunkt (m)
Me: Dynamisches Moment (Nm)

g : Gravitationsbeschleunigung (9.8 m/s?)

1 Anm. 5) |
Me =—- Fe-L1=005VamL: (Nm) - Me

1.4

Anm. 4) 100 "Va ist ein dimensionsloser Koeffizient zur Berechnung der StoBkraft./ L

Anm. 5) Mittlerer Lastkoeffizient (= ;—):

Dieser Koeffizient dient zur Durchschnittsbildung fiir das max. Last-
moment zum Zeitpunkt des Aufpralls am Anschlag entsprechend der
Lebensdauer.

3. Siehe S. 2-544 und 2-545 fir Detailinformationen zur Modellauswahl.

2-545
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Max. zulassiges Moment

Wabhlen Sie ein Moment, das innerhalb des
in den Grafiken gezeigten Betriebsbereichs
liegt. Beachten Sie, dass der Wert der max.
zuléssigen Last manchmal Uberschritten
werden kann, auch wenn er innerhalb der in
den Grafiken gezeigten Grenzwerte liegt.
Uberpriifen Sie deshalb auch die zulassige
Last fur die gewéhlten Betriebs-
bedingungen.

Max. zulassige Last

Waéhlen Sie eine Last, die innerhalb des in
den Grafiken gezeigten Betriebsbereichs
liegt. Beachten Sie, dass der Wert des max.
zuléssigen Moments manchmal tber-
schritten werden kann, auch wenn er
innerhalb der in den Grafiken gezeigten
Grenzwerte liegt. Uberpriifen Sie deshalb
auch das zulassige Moment fiir die
gewdbhlten Betriebsbedingungen.



Kolbenstangenloser Bandzylinder .
Mit Prazisionsfihrung Serie MY1H

MY1H/M- MY1H/M2 MY1H/M:3
50 50 50
40 N 40 N 40
30 ~ % 30
\\\ 20 N \\ \\
NN N N
N N NN N N
N \ 10 N MY:H40- N
NCLINNL | N MY1H327 10 NCLEN
10 AN ST MYAHZ0 ANEEAN 1 \C NN
AVEERN AN 1 NI\
N YMY1H32 Y | N YMYTR&0]
N N 5 N MY?HZS* N N [MY{H32
E s SNHEN e * N | A NHNH
z N MY{1H25 | z 3 MY1H20- Z 4 N MY:H25 |
= N = N = N
[0} N < \ c
g 3 N £ 2 N £ N
S \ S N S \
= \ \ = N = N\ \
2 X MYtH20- \ 2 AN MYH201
N 1 NE N NIHTS N
N AN N
1 N N, 1 \\
\\ 0.5 \\ ~
MY{tH16 0.4 ‘\ MY1H16
MY1£10
05 03 05 \
0.4 0.2 0.4
0.3 0.3
N MY1H10 NMY1H10
0.2 x 0.1 0.2 1
100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500
Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s
MY1H/m1 MY1H/m: MY1H/ms
50 50 50
40 N 40 N 40 N
30 30 30
20 \ 20 \ 20 N
2 > o
< 10 N N[ MY1H40; z 10 N CIMYiHao| | = 10 \ \TMYTH401
2 N l \ | |
é [ MYTH32 ] g [ MYTH32] 2 N MYTH32]
=
© ANEAVIAN l o AUEAVIAN l o NN l
3 L MY1H25 ? L MY1H25 2 N MY1H25
5 0 N z N TN g 5 N
m \ o N i) AN
MY1H20 MY1H20 MY1H20
3 \ 3 \ 3
2 MY1H16 | 2 MY1H16 | 2 MY1H16 |
MY1H10 MY1H10 MY1H10
1 1 1
100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500
Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s
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Serie MY1H
Modellauswahl

Wéhlen Sie das fir Inre Anwendung am besten geeignete Modell der Serie MY1H gemaB der folgenden Vorgehensweise.

Berechnung des Belastungsgrads der Fiihrung

[1] Betriebsbedingungen
Zylinder ... MY1H40-500 H
Mittlere Betriebsgeschwindigkeit va ... 300 mm/s
Einbaurichtung ..................ccco. Wandmontage

------ Einbaurichtung m———

1. Horizontale Montage 2. Wandmontage
4
y

MY 1H40-500

<>, 4. Vertikale X |

|
|
Montage ~ | | i
(|
| |
We: MHL2-16D1 (795 g) 7z £ | w‘~\y
|1
||
y
Wa: Verbindungsplatte t = 10 (880 g) Wd: Werkstiick (500 g) w
A R R R R RN R RN R R RN RN R R R A M W ’
Siehe obige Seiten fur Berechnungsbeispiele zu
jeder Einbaurichtung.
[2]Lastanbau
42.5 150 . .
5 65 Masse und Schwerpunkt jedes Werkstiicks
Schwerpunkt
Werk- Masse 2
—7 z stiick-Nr. mn X-Achse Y-Achse Z-Achse
\ X Whn Xn Yn Zn
— \
L !—J - | Wa 0.88 kg 65 mm 0mm 5mm
Y2 vi Wb 4.35kg | 150 mm omm | 42.5mm
We 0.795kg | 150 mm 111 mm 42.5 mm
3 wd 05kg | 150mm | 210mm | 42.5mm
‘ n=a,b,cd

(3] Berechnung des Gesamtschwerpunkts

ms = XMmn
=0.88 +4.35 + 0.795 + 0.5 = 6.525 kg

X =Lx2(mnXXn)
ma

= 6505 5125 (0.88 x 65 + 4.35 x 150 + 0.795 x 150 + 0.5 x 150) = 138.5 mm

_ 1
Y _WXZ(mnxyn)
1

= 6505
Z = 1 X 2 (mn X zn)
ma

__ 1
6.525

@ Berechnung des Belastungsgrads fiir statische Last

0.88x0+4.35x0+0.795x 111 + 0.5 x 210) = 29.6 mm

(0.88 x5 +4.35x42.5 +0.795 x 42.5 + 0.5 x 42.5) = 37.4 mm

mas: Masse
ms max (aus 1 der Grafik MYTH/mMs) = 50 (KQ) «vucvoveeniniiiiiiiiieieieeeene
Belastungsgrad o1 = ms /ms max = 6.525/30 = 0.13

M2: Moment
Mz max (aus 2 der Grafik MYTH/M2) = 50 (NM) ...oninieiii e e ee e
Mz=msXxgXxZ=6.525x9.8x37.4x10°%=2.39 (Nm)
Belastungsgrad 0z = M2/M2 max = 2.39/50 = 0.05
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Kolbenstangenloser Bandzylinder
Mit Prazisionsfuhrung

Serie MYTH

Ms: Moment
Ms max (aus 3 der Grafik MYTH/M3) = 38.7 (NM) ..o
Ms=msxg x X =6.525 x 9.8 x 138.5 x 10°= 8.86 (Nm)
Belastungsgrad Ot = Ms/Ms max = 8.86/38.7 = 0.23

[5] Berechnung des Belastungsgrads fiir dynamisches Moment

Aquivalente Last FE bei Aufprall

FE=%xDaxgxm = 110% x 300 x 9.8 x 6.525 = 268.6 (N)
M-E: Moment
MiE max (aus 4 der Grafik MY1H/M1 in der 1.4va = 420 mm/s) =35.9 (Nm) .................. -
MiE = ;—x FEXZ= 1Tx 268.6 x 37.4 x 103 = 3.35 (Nm)
Belastungsgrad 0« = M1E/M1E max = 3.35/35.9 = 0.09
MsE: Moment
MsE max (aus 5 der Grafik MY1H/M3 in der 1.4va = 420 mm/s) = 27.6 (Nm)
MsE = ;— XFEXY = ;— X 268.6 x 29.6 x 107 = 2.65 (Nm)

Belastungsgrad 0s = Mse/MsE max = 2.65/27.6 = 0.10

[6] Summieren und Uberpriifen der Belastungsgrade der Fiihrung

20l = 0l + Oz + O3 + Ol + Os = 0.60<1

Die obige Berechnung ergibt einen zulassigen Wert; das ausgewahlte Modell ist verwendbar.
Wabhlen Sie einen separaten Sto3dampfer.

Ergibt die Summe der Belastungsgrade der Fiihrung o in der obigen Formel einen Wert gréBer 1, ziehen Sie eine

geringere Geschwindigkeit, einen gréBeren Kolben-g oder eine andere Produktserie in Betracht.

Bewegte Masse Zuladssiges Moment
MY1H/m:s MY1H/M MY1H/M: MY1H/Ms
T T
L 2) -
50 ] 50 = 50 50 J/?;K
40 40 {4 40 3 40 [t =
30 = 1= NN 30 30 5
30 y 0 N == -h/
N 2 NS N[N 20 SE»
20 N N NN N N [N
\ \ \ N MY: l'l40’ \
N [N 10 NN NG, "IN N
L NLLEN o — N MY1H32] NN
N 10 AN ST SCOYMYAH40 N 10 TN
¥ N AN ANEIAN A" AN
2 N NI MY{H32 N MY1H40
o 10 N \CTMYH40 £ N N c 5 R [MY1H25] [ TN WWVME
4 TH ) Z 5 1 \\ \\ z 4 N £ 5 N N
s N Myl 3: £ 4 1 MY1H25 e 3 MY1H20: = 4 MY1H25
2 AUEAVIRNE g g N
2 £ 1 £ N = n
> X Nt s 3 S 2 § 3
\ MY1H25 g N g g N
2 5 \ N £
K] \\ A N N g N
4 N 2 N ¥1H20 \ 2 TN MYTH20
MY1H20 1 \\ 1 AN MYAFT64 ] \\
3 t 2 N
N N "
N N N,
1 \C N 1 N
2 MY1H16] i AN 05 ™ AN
MY1H16: 0.4 MY1H16
MY1H10 l 03 Nuyiio | |
0.5 ¥+ : 0.5
0.4 1 02 0.4
1 03 : 03 :
02 i vitito 04 02 Nuvito
100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 “100 200 300400500 1000 1500
Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s

O
<
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Kolbenstangenloser Bandzylinder

Serie MY1H

Mit Prazisionsfihrung/o10, 16, 320, 925, 932, 040

Bestellschliissel

D Z73

Ausfiihrung mit |
Prézisionsfiihrung MY1 H 25 300

Ausfithrung mit

Préazisionsfiihrung Signalgebermodell
Kolben-o e.
A hi i [ - [ ohne Signalgeber ]
NS(.: uss- | 10| 10mm | PDruckluftanschluss * Siehe unten stehende Tabelle
gewinde 16 | 16 mm - Standard fiir verwendbare Signalgeber.

Rec (PT) 20 | 20 mm @ Position der Endlagenverriegelung

G zentraler Luftanschluss

Anm.) )
E | G (PF) 25 | 25 mm Anm.) Fiir 210 ist nur die . . . - ohne Endlagenverriegelung
: ® Hubeinstelleinheit
225 bis 040 32 | 32mm Option G verfugbar. : E rechts
40 | 40 mm Hub = an beiden Enden F links
ube S an einem Ende w idseiti
. beidseitig
Siehe Standardhub-Tabelle Anm.) Die Option "S" ist auf die TVVIHTO Striht mit
auf S. 5-247. Hubeinstelleinheiten A, L Endlagenverriegelung verfigbar.
und H anwencbr "R SA Lo

Hubeinstelleinheit ¢———

ohne Einstelleinheit

A mit Anschlagbolzen .
L mit StoBdampfer fiir geringe Lasten + Anschlagbolzen V_t_arwendbare Slgnalgeber/
H mit StoBdampfer fiir schwere Lasten + Anschlagbolzen Fur g1 05 o1 65 220
AL mit je einer A-Einheit und L-Einheit -3 Spannungs- | Signalgebermodell | Anschlusskabellange (m)*
“ i = versorgun 3 "
AH mit je einer A-Einheit und H-Einheit oo o | 2 (momgana o1 Beticher Engang | 05 | 3 | 5 | Anendun
LH mit je einer L-Einheit und H-Einheit Z DC |AC | ekl | axial | O |L)[(@)
Stossdampfer fiir L- und H-Einheiten g L T 13| mac | ASOV  |A90 | e | @ | — |Gt
Kolben-o 3] . 3 SPS
&| — | Eige 12v[100vV | AQ3V | A93 o (o —| —
Einheit {om] 10 e e e i v 3 gossene | Ja e C
L-Einheit | — RB0806 RB1007 RB1412 & Kabel | |iemsr.NPN)| — | 5V| — | A9BV | A96 ® | ® | — Seueung —
H- Einheit | RB0805 | — | RB1007 | RB1412 RB2015 % %ﬁgﬁ{;t MONV |MoN | ® || —
Anm.) Das Modell MY1H16 ist nicht mit H-Einheit erhéltlich. > 3-Draht B
MY1H10 ist nicht mit A- und L-Einheiten erhaltiich. g (PNP) M9PV |MoP | e | e
7 2-Draht M9BV | M9B o (o] — ;
. 5 Enge | Ja (gt 24V |12V | — - Rg,'fés’
S | Dignose- gussere (NPN) MONWV | MONW | ® | @
Bestell-Nr. Hubeinstelleinheit 5 (Z”éi')?gee 3(35%? MOPWV |MoPW | @ | @
cor . 10 16 20 § Anzeige) 2-Draht M9BWV ([MOBW | ® | @
inheit
* Anschlusskabellange: 0.5 m............... - (Beispiel) MONW
A- Einheit — MYH-AT6A | MYH-A20A nechiussiabetange: o m - (Beispieh Mo
L- Einheit - MYH-A16L | MYH-A20L e ) _ MONWZ )
H- Einheit MYH-A10H _ MYH-A20H *'*.’.Vht O" gekennzeichnete elektronische Signalgeber werden auf Bestellung angefertigt.
T Fur 925, 932, 240,
Einheit e 32 40 o & - %g?g&;ﬂ%z Signalgebermodell | Anschiusskabellange (m)*
o |oonder- 1scner g,) nschiuss : i Anwendun:
A- Einheit | MYH-A25A | MYH-A32A | MYH-A40A P funidion| B | B |(wsgrg | | o [echerEhgang) 05 | 8| 8 | AMEENG
L- Einheit | MYH-A25L | MYH-A32L | MYH-A40L . AT Vet | Avial | O |0 ] @ -
H- Einheit | MYH-A25H | MYH-A32H | MYH-A40H E Ja entspr NPN| — 5V| — — 276 L4 o | — Steeng]
. [3) Einge-
Bestell-Nr. Stiitzelement 2 - goss%ne f2vjtoov | —  1Z73 ® | ® & — |Rehis
Foler-3 g Kabel |~ 12-Draht) 24V SOV =700 | @ || — o & |5
mm 10 16 20 o max. Steuerung
1yp = 3-Draht
Q
Stitzelement A | MY-S10A | MY-S16A | MY-S20A g (NPN) 5v ey * (° | © o
Stiitzelement B | MY-S10B | MY-S16B | MY-S20B 5| — a1 YZIPV |Y7P | e | @ | O [
g I
Kolben-g [ ) 2-Draht 12v Y69B |Y59B [ ® O | — i
Tvp (mm) 25 32 40 | - gglsnsgeene Ja (o] 2V — — Rg::?és
lagnose-
Stiitzelement A | MY-S25A | MY-S32A | MY-S40A 8| oo | PN sy YZINWVIY7NW) @ | @ | © L
StiitzelementB | MY-S25B | MY-S32B | MY-S40B £ pratigd PNP) 12V Y7PWV |Y7PW| ® | @ | o [
i - ¥ ili i Anzeige)
Siehe S. 2-559 fur Detailinformationen zu Abmessungen usw. 2 ge) o-Draht 12V v7BWvV I v7BW! © | @ | O | —
* Anschlusskabellange: 0.5 m ... - (Beispiel) Y59A
3m.... L Y59AL
5m.... z Y59AZ

= Mit "O" gekennzeichnete elektronische Signalgeber werden auf Bestellung angefertigt.
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Kolbenstangenloser Bandzylinder .
Mit Prazisionsfiihrung Serie MY1TH

Technische Daten

Kolben-o' (mm) 10 | 16 20 25 32 40
Medium Druckluft
Funktionsweise doppelwirkend
- - 0.2 i
Betriebsdruckbereich bis 0.8 MPa ‘ 0.1 bis 0.8 MPa
Priifdruck 1.2 MPa
Umgebungs- und Medientemperatur 5 bis 60°C
Dampfung Sgﬁ}gﬁﬂg ‘ pneumatische Dampfung
Schmierung lebensdauergeschmiert
Hubtoleranz "'10'8
$ | Anschiiisse vorniseitlich M5 x 0.8 1/8 1/4
52 Anschliisse unten
2.8|  (nur Ausfiihrung mit o4 o5 06 28
<< ‘5, Luft; hluss)
Technische Daten Hubeinstelleinheit
Kolben-g (mm) 10 16 20 25 32 40
Symbol der Einheit H A L A L H A L H A L H A L H
Mit Mit Mit Mit Mit Mit Mit Mit Mit Mit
Konfigurationund | 0305 |, M | o806 |, M | oBos | 167 |, M | 1607 | fare | M| G | BB | Mt 3R | BB
Sto n 'gf"a flon un +  |Anschlag-| ~3  |Anschlag-| + |Anschlag-| % + |Anschlag-| &+ 204,15 Anschlag-| ~ + 20+15
ossdampier /Anschlagq bolzen WAnschlag- bolzen |Anschlag-|Anschlag-| bolzen |Anschlag-|Anschlag-| pholzen |Anschlag-|Anschlag-| pojzen |Anschlag-|Anschlag-
bolzen bolzen bolzen | bolzen bolzen | bolzen bolzen | bolzen bolzen | bolzen
Hub-Feineinstellbereich (mm)|0 bis —10, 0 bis —5.6 0 bis -6 0 bis-11.5 0 bis -12 0 bis -16
Hub-Einstellbereich  |Bej Uberschreiten des Hub-Feineinstellbereichs: Verwenden Sie die Bestelloptionen "-X416" und"-X417". (Siehe S. 2-583 fiir Details.)
Technische Daten StoBdampfer Kolbengeschwindigkeit
Model RB | RB | RB | RB | RB G153 (i) 10 16 bis 40
0805 0806 1007 1412 2015 Ohne Hubeinstelleinheit 100 bis 500 mm/s {100 bis 1000 mm/s
Max. Energieaufnahme (J) 1.0 2.9 5.9 19.6 58.8 Hub- A-Einheit 100 bis 200 mm/s {100 bis 1000 mm/s Am. 1)
Dampfungshub (mm) 5 6 7 12 15 einstelleinheit [ Einneit und H-Einheit| 100 bis 1.000 mms [100 bis 1500 mms Am 2
Max. Aufprallgeschwindigkeit (mm/s) | 1000 1500 1500 1500 1500 Anm. 1) Beachten Sie, dass die Ddmpfungsleistung abnimmt, wenn der Hub-
- - einstellbereich durch Bearbeiten des Anschlagbolzens vergréBert wird. Wird
Max. Betriebsfrequenz (Zyklen/min) 80 80 70 45 25 der auf S. 2-548 angegebene Dampfungshubbereich Uberschritten, sollte die
E Kolbengeschwindigkeit 100 bis 200 mm/s betragen.
Feder- ntspannt 1.96 1.96 4.22 6.86 8.34 Anm. 2) Bei der Ausfiihrung mit axialem Luftanschluss betragt die Kolbengeschwindig-
kraft (N) Gespannt 3.83 4,22 6.86 15.98 20.50 keit 100 bis 1000 mm/s.
- — - Anm. 3) Betreiben Sie den Zylinder mit einer Geschwindigkeit innerhalb des Bereichs
Betriebstemperaturbereich (°C) 5 bis 60 der Absorptionskapazitat. Siehe S. 2-548.
Standardhiibe Technische Daten Verriegelung
Kolben-g Standardhub fgﬂrﬁngér Kolben-o (mm) 16 ‘ 20 ‘ 25 32 40
(mm) (mm)* Hubg(mm) Position der Verriegelung Eine Seite (wahlbar), beide Seiten
10,16,20 |50, 100, 150, 200 1000 Haltekraft (max.) N 11 17 270 4 7
250, 300, 350, 400 ( ) 0 0 50 %
25,32,40 | 450, 500, 550, 600 1500 Hub-Feineinstellbereich (mm) | 0 bis 5.6 0 bis —6 0bis-11.5 0 bis —12 0 bis —16
Q Spiel Max. 1 mm
Fur Hiibe Gber 600 mm geben Sie bitte "-XB11" am N - A K -
Ende der Bestell-Nr. an. (auBer 210) Manuelle Entriegelung Méglich (Nicht verriegelbare Ausfiihrung)
Siehe Bestelloptionen auf S. 2-591.
Gewicht Einheit: kg
. . e Stitzelement Gewicht der Hubeinstelleinheit
Theoretische Zylinderkraft  Einheit: N Zusatzliches Gewicht (je Set je Einheit
. . (je Set) @ )
Kolben-aKoben Betriebsdruck (MPa) Kolben-g | Basis- | Gewicht
iche €ELIeSAC! (mm)  [gewicht| je 50 mm L — -
(mm) |(mm3| 0.2| 0.3| 0.4|0.5| 0.6| 0.7| 0.8 Hub Typ A und B A-Einheit L-Einheit H-Einheit
10 78| 15| 23| 31| 39| 46| 54| 62 10 026 0.08 0,003 _ — 0.02
16 200( 40| 60| 80| 100 | 120| 140 | 160 16 074 014 0.01 0.02 0.04 —
20 314| 62| 94| 125| 157 | 188| 219| 251 20 135 025 0.02 0.03 0.05 0.07
25 490| 98| 147| 196| 245| 294 | 343 | 392 25 231 030 0.02 0.04 0.07 0.11
32 804| 161| 241| 322| 402 | 483 | 563 | 643 32 4.65 046 0.04 0.08 014 0.23
40 | 1256| 251| 377| 502 | 628 | 754 | 879 | 1005 20 6.37 055 0.08 012 019 0.28
1 N=ca.0.102 kgf, 1 MPa = ca.10.2 kgf/cm?
Anm.) Theoretische Zylinderkraft (N) = Druck (MPa) x Berechnungsbeispiel Beispiel: MY1H25-300A
Kolbenflache (mm?) BasiSgeWICht .........c.cocveevveeiieieeiens 2.31kg Zylinderhub ..........ccooovvveiiiieinis 300 mm
Zusatzliches Gewicht ........................ 0.30/50 mm Hub 2.31+0.30 x 300 + 50 + 0.04 x 2 = ca. 4.19 kg
Ve Bestelloptionen Gewicht der A-Einheit....................... 0.06 kg

Siehe S. 2-591 fir Bestelloptionen der
Serie MY1H.
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Serie MY1H

Dampfungskapazitat

Auswahl der Dampfung

Déampfungskapazitét der elastischen Dampfung, der pneumatischen Dampfung und der Hubeinstelleinheiten

<Elastische Ddmpfung>

Die Serie MY1B10 ist standardgem&B mit Dampfscheiben
ausgestattet.

Da der Dampfungshub der Démpfscheiben kurz ist, sollte ein
externer StoBdampfer installiert werden, wenn der Hub mit einer
A-Einheit eingestellt wird.

Der von den Déampfscheiben absorbierbare Last- und
Geschwindigkeitsbereich wird durch die Grenzwertlinien in der
Grafik dargestellt.

<Pneumatische Dampfung>

Die kolbenstangenlosen Bandzylinder sind standardgemédB mit
einer pneumatischen Ddmpfung ausgestattet.

Der Mechanismus der pneumatischen D&mpfung dient zur
Vermeidung eines zu starken Aufpralls des Kolbens am Hubende
bei hohen Geschwindigkeiten. Die pneumatische Démpfung dient
nicht dazu, den Kolben zum Hubende hin abzubremsen.

Die von der pneumatischen Dampfung absorbierbaren Last- und
Geschwindigkeitsbereiche werden in den Grafiken gezeigt.

<Hubeinstelleinheit mit StoBdampfer>

Verwenden Sie diese Einheit, wenn Sie den Zylinder mit einer
Last oder Geschwindigkeit betreiben, die die Grenzwerte der
pneumatischen D&mpfung Uberschreiten oder wenn eine
Démpfung erforderlich ist, weil der Zylinderhub aufgrund der
Hubeinstellung auBerhalb des effektiven Dampfungs-hubbereichs
der pneumatischen D&mpfung liegt.

L-Einheit

Verwenden Sie diese Einheit, wenn eine Ddmpfung auBerhalb
des effektiven Dampfungsbereichs der pneumatischen Dampfung
erforderlich ist, selbst wenn die Last und die Geschwindigkeit
innerhalb der Grenzwerte der pneumatischen Dampfung liegen
oder wenn der Zylinder in einem Last- und Geschwindig-
keitsbereich betrieben wird, der tber den Grenzwerten der
pneumatischen Dampfung und unterhalb der der L-Einheit liegt.
H-Einheit

Verwenden Sie diese Einheit, wenn der Zylinder in einem Last-
und Geschwindigkeitsbereich betrieben wird, der {ber den
Grenzwerten der L-Einheit und unter denen der H-Einheit liegt.

/A Achtung

1. Beachten Sie die unten stehende Abbildung,
wenn der Anschlagbolzen zur Hubeinstellung
verwendet wird.

Die Dampfungskapazitit nimmt drastisch ab, wenn
der effektive Hub des StoBdampfers aufgrund der
Hubeinstellung verkirzt wird.

Ziehen Sie den Anschlagbolzen in der Position fest,
in der er ca. 0.5 mm Uber den StoBdampfer
hinausragt.

Anschlagbolzen

MY1 H1 0 Horizontaler Aufprall: P = 0.5 MPa MY1 H32 Horizontaler Aufprall: P = 0.5 MPa

2000
» 1500 @ 2000 ;
e 1500 H- Einhei
£ 1000 E \L ‘El‘nl‘lem
- o, - £ 1000 ]
3 G g Sinpes
S 500 1 2
2 400 <<%, £ 500
2 300 “"/se,, £ 400 Png
3 i g 300 m, 04y
[}
E 200 Ly, S 500 Piip,,_|
s 5
< 100 ™ E
< 80 100
005 01 02030405 1 2345 10 3 5 10 20 30 4 5 100
mi1, Mz, Ms Max. —1 mi, Mz, Ms Max. —
Bewegte Masse kg Bewegte Masse kg

MY1H16 Horizontaler Aufprall: P=05MPa ~ MY1H40 Horizontaler Aufprall: P = 0.5 MPa

i :
» 2000 ; » 2000 ‘
€ 1500 £ 1500 iH- Einheit——
£ g : £ ™ L]
= 1000 - 1000 55
~ E - &
= N = ] ,’/ﬁ,f'
2 500 c"’/lv/, £ 500 o ]
£ 400 ] £ 400 eum, 5
@ 300 2 300 g
S 06/), S “ng
T 200 HTg = 200
¥3 ‘ s
=) 3
< <<
1
10054 2 3 45 10 20 30 055 10 20 30 50 100 200
m1, Mz, Ms Max. _f mi, Mz, Mz Max.
Bewegte Masse kg Bewegte Masse kg

MY1 H20 Horizontaler Aufprall: P = 0.5 MPa

1
|
\ \\\ :

\ f-g

2

=)

2

£ 400 ] 67,,,,

< Lo
A, 6,

g 300 ne,,,,,‘—%—

=

©

a8

3

<

P
200 iy,

100 1 2 345 10 20 304050

mi1, M2, Ms Max.
Bewegte Masse kg

0.5
I MY1 H25 Horizontaler Aufprall: P = 0.5 MPa
StoBdampfer 2000 :
- L £ 1500
£ NN
i ) , € 1000 P~
2. Der StoBdampfer darf nicht zusammen mit der =
pneumatischen D&mpfung eingesetzt werden. S
g
Pneumatischer Dampfungshub  Einheit mm £ 300
0
Kolben-g (mm) Dampfungshub §3 200
16 12 s
3
20 15 < 0 45 10 20 304050
25 15
32 19 mi, M2, Ms Max.
40 24 Bewegte Masse kg
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Anzugsdrehmoment der Halte-
schraube der Hubeinstelleinheit ;.. xn

Kolben-g (mm) Anzugsdrehmoment
10 siehe S. 64 zur Einstellung der Einheit
16 0.6
20 1.5
25 1.5
32 3.0
40 5.0

Berechnung der Dampfungsenergie fiir
Hubeinstelleinheit mit StoBdampfer ... xm

Vertikal Vertikal

Horizontal | 2ch unten)| (nach oben)

Art des
Aufpralls

Kinetische
Energie
Eq

Schub-
eneErgie Fs F-s+mgs|Fs—-mgs
2

Absorbierte

Energie Ei+E2

Symbole

"V: Schlittengeschwindigkeit (m/s)

m: Masse des aufprallenden Objekts (kg)

F: Zylinderschub (N)

Q: Gravitationsbeschleunigung (9.8 m/s?)

S: StoBdampferhub (m)

Anm.) Die Geschwindigkeit des Schlittens ist zum
Zeitpunkt des Aufpralls am StoBdampfer
gemessen.

Elastische Dampfung (nur 210 )
Durch Druck erzeugter positiver Hub an einem Ende

1
0.9
0.8
E o7
- 086
S 05 ~
5 04
‘s 0.3
£ 02 —~
< 0.1
0
0 01 02 03 04 05 06 07 08
Druck MPa

Kolbenstangenloser Bandzylinder

O

Mit Prazisionsfuhrung

Serie MYTH
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Serie MY1H

A\ Produktspezifische Sicherheitshinweise

A\ Achtung

Seien Sie vorsichtig, dass lhre Hande nicht in der Einheit einge-

klemmt werden.

* Bei Verwendung eines Produkts mit Hubeinstelleinheit verringert sich der
Raum zwischen dem Schlitten und der Hubeinstelleinheit am Hubende, so
dass die Hande eingeklemmt werden kénnten. Bringen Sie deshalb eine
Schutzabdeckung an, um einen direkten Kontakt auszuschlie3en.

Gegenmutter fir Anschlagbolzen

Halteschraube der Einheit

StoBdampfer

<Befestigung der Einheit>
Die Einheit kann durch gleichmé&Biges Anziehen der vier Halteschrauben
fixiert werden.

A\ Achtung

Befestigen Sie die Hubeinstelleinheit nicht in einer Zwischenposition.
Wenn die Hubeinstelleinheit in einer Zwischenposition befestigt wird, kén-
nen, abhangig von der beim Aufprall frei werdenden Energie, Slip-Effekte
auftreten. In diesem Fall empfehlen wir die Verwendung der Befestigungs-
elemente flr den Anschlagbolzen, die als Bestelloptionen -X 416 und -X 417
erhéltlich sind. (AuBer 210.)

Wenden Sie sich fir andere Léangen an SMC. (Siehe "Anzugsdrehmoment
der Halteschraube der Hubeinstelleinheit".)

<Hubeinstellung mit Anschlagbolzen>

Lésen Sie die Gegenmutter des Anschlagbolzens und stellen Sie dann den
Hub von der Seite des Zylinderdeckels aus mit einem Schraubenschllssel
ein. Ziehen sie die Gegenmutter wieder fest.

<Hubeinstellung mit StoBdampfer>

Lésen Sie die zwei Halteschrauben der Einheit an der Sto3dampferseite und
stellen Sie den Hub durch Drehen des StoBdampfers ein. Ziehen Sie
anschlieBend die Halteschrauben der Einheit gleichmaBig fest, um den
StoBdampfer zu fixieren.

Achten Sie darauf, die Halteschrauben nicht liberméBig festzuziehen.
(AuBer 216 und 920) (Siehe "Anzugsdrehmoment der Halteschraube der
Hubeinstelleinheit".)

2-553

A\ Achtung

Fiihren Sie zur Einstellung der Hubeinstelleinheit des MY1H10 die
folgenden Schritte durch.

O-Ring
(far Einkerbung)
Befestigung
Fein-Einstell- ~ Abstand 10 der  Gegenmutter A ;
bereich 10 Halteschrauben Hale- Gehause
schraube, Anschlag- StoBdampfer
bolzen
== “drr[—
U w— - j
ﬁ? iuﬁ Halteschraube fiir
Filhrungsschiene Fiihrungs-
4 schiene

Abstand 15 der Halteschrauben
der Flihrungsschiene

Ausschnitt A-A

Einstellung

1. Lésen Sie die zwei Gegenmuttern und anschlieBend die Halteschrauben
durch Drehen um ca. zwei Umdrehungen.

2. Bewegen Sie das Gehause bis zu der Einkerbung genau vor dem
gewdlnschten Hub. (Die Einkerbungen befinden sich in abwechselnden
Schritten von 5 mm und 10 mm.)

3. Ziehen Sie die Halteschraube mit 0.3 N-m fest. Achten Sie darauf, dieses
Anzugsdrehmoment nicht zu Gberschreiten.

Die Befestigung passt in die Montagebohrung an der Flhrungsschiene,
um ein Verrutschen zu vermeiden und erlaubt eine Montage mit gerin-
gem Anzugsdrehmoment.

4. Ziehen Sie die Gegenmutter mit 0.6 N-m fest.

5. Fhren Sie die Feineinstellung mit dem Anschlagbolzen und dem
StoBdampfer durch.

O
z



Kolbenstangenloser Bandzylinder

Serie MYTH

Mit Prazisionsfiihrung

/A\Produktspezifische Sicherheitshinweise

Mit Endlagenverriegelung

] Empfohlener Pneumatikschaltkreis

] Zusammenhang mit der Dampfung \

AAchtung g

Erforderlich fiir sicheres Z
Verriegeln und Entriegeln.

>

—

2

] Sicherheitshinweise zum Betrieb \

/\ Achtung

1. Verwenden Sie keine 3/2-Wege-Elektromagnetventile.

Vermeiden Sie den Einsatz in Verbindung mit 3/2-Wege-
Elektromagnetventilen (insbesondere die Ausflihrungen mit Metall-
schieber). Wenn Druckluft im Anschluss an der_Seite des
Verriegelungsmechanismus eingeschlossen wird, kann der Zylinder nicht
verriegelt werden.

Selbst nach ausgefilhrter Verriegelung kann diese nach einiger Zeit
aufgrund von Druckluftverlusten am Elektromagnetventil gelést werden .

2. Zum Lésen der Verriegelung ist Riickdruck erforderlich.

Vergewissern Sie sich vor dem Betriebsstart, dass, wie oben dargestell,
das System so gesteuert wird, dass die Druckluft an der Seite ohne
Verriegelungsmechanismus zugefihrt wird (im Fall der beidseitigen
Verriegelung, die Seite, an der der Schlitten nicht verriegelt wird) . Es
besteht die Mdglichkeit, dass die Ver-riegelung nicht geldst wird. (Siehe
den Abschnitt zum Lésen der Verriegelung.)

3.Lésen Sie zur Montage oder Einstellung des Zylinders die
Verriegelung.
Werden Montage- oder andere Arbeiten im verriegelten Zustand des
Zylinders durchgefiihrt, kann die Verriegelungseinheit be-schédigt werden.
4. Betreiben Sie den Zylinder mit max. 50% der theoretischen
Zylinderkraft.
Betrégt die Last mehr als 50% der theoretischen Zylinderkraft, kann dies
zu Problemen wie beispielsweise Fehlfunktionen beim Lésen der
Verriegelung oder zu Schaden an der Verriegelungs-einheit filhren .
5. Betreiben Sie nicht mehrere Zylinder gleichzeitig.
Vermeiden Sie Anwendungen, in denen zwei oder mehr Verriegelungszylinder

synchronisiert werden, um ein Werkstick zu bewegen, da eine der
Zylinderverriegelungen méglicherweise nicht bei Bedarf gelést werden kann.

6. Verwenden Sie ein abluftgesteuertes Drosselriickschlagventil.
Die Verriegelung kann méglicherweise mit einer Zuluftdrossel nicht gelést werden.

7. Vergewissern Sie sich, dass der Kolben das Hubende an der
Verriegelungsseite erreicht.

Der Zylinder kann weder ver- noch entriegelt werden, wenn der Kolben
das Hubende nicht erreicht. (Siehe den Abschnitt zur Einstellung des
Verriegelungsmechanismus.)

| Betriebsdruck |

/\ Achtung

1. Der Anschluss auf der Verriegelungsseite muss mit mindestens
0.15 MPa versorgt werden, um die Verriegelung zu lésen.

] Entliiftungsgeschwindigkeit \

A\Achtung

1. Fallt der Druck am Anschluss auf der Seite des Verriegelungs-
mechanismus auf 0.05 MPa oder darunter, wird automatisch
ver-riegelt. Beachten Sie, dass im Fall einer langen und diinnen
Druckluftleitung an der Verriegelungsseite oder falls das Dros-
selriickschlagventil in einigem Abstand vom Zylinderanschluss
installiert ist, die Entliftungsgeschwindigkeit abnimmt und das
Einrasten der Verriegelung etwas langer dauert.

Der gleiche Effekt kann auftreten, wenn ein am Entluftungs-
anschluss des Elektromagnetventils montierter Schallddmpfer
verstopft ist.

O

/\ Achtung

1. Wenn sich die pneumatische Dampfung im fast oder ganz
geschlossenen Zustand befindet, besteht die Mdglichkeit, dass
der Schlitten das Hubende nicht erreicht und daher nicht verrie-
gelt wird.

| Einstellung der Endlagenverriegelung |

A\ Achtung

1. Der Mechanismus der Endlagenverriegelung ist bei Auslieferung
bereits eingestellt. Eine weitere Einstellung fur die Verriegelung
am Hubende ist daher nicht erforderlich.

2. Stellen Sie den Mechanismus der Endlagenverriegelung nach
Justieren der Hubeinstelleinheit ein. Zuerst missen der An-
schlagbolzen und der Sto3dampfer der Hubeinstelleinheit justiert
und fixiert werden. Andernfalls kann mdglicherweise weder ver-
noch entriegelt werden.

3. Fihren Sie die Feineinstellung der Endlagenverriegelung folgen-

dermaBen durch. Lésen Sie die Halteschrauben des
Verrit—i‘;;elungsfingers und justieren Sie dann, indem Sie die Mitte
des Verriegelungskolbens auf die Mitte der Fingerbohrung
ausrichten. Fixieren Sie den Verriegelungsfinger.

Hubeinstelleinheit

Verriegelungsfinger
(Bohrung)

Verriegelungskolben

| Losen der Verriegelung

/A Warnung

1. Achten Sie darauf, vor dem Ldsen der Verriegelung Druckluft
an der Seite ohne Verriegelungsmechanismus zuzu-
fuhren, damit keine Last auf diesen wirkt, wenn er gel®st wird.
(Siehe empfohlener Pneumatik-Schaltkreis.) Wird die Verrie-
gelung unter Belastung und bei Entlliftung des Anschlusses
auf der Seite ohne die Verriegelung geldst, wirkt eine Uber-
maBige Kraft auf die Verriegelungseinheit, so dass diese
moglicherweise beschédigt wird. Darlberhinaus sind plétzliche
Schlittenbewegungen lberaus gefahrlich.

] Manuelle Entriegelung

A\ Achtung

1. Bei manueller Entriegelung der Endlagenverriegelung muss
der Druck abgelassen werden.
Wird die Endlagenverriegelung unter Druck gelést, kdnnen
unerwartete Kolbenbewegungen das Werkstlick usw. beschédigen.
2. Fuhren Sie die manuelle Entriegelung der Endlagenverriegelung wie
folgt durch. Driicken Sie den Verriegelungskolben mit einem
Schraubendreher 0.A. nach unten und bewegen Sie den Schlitten.

i Weitere Sicherheitshin- !
iweise bzgl. Montage, |
i Druckluftanschluss und
EUmgebung entsprechen i
!denen der Standardserie. :

1
Schraubendreher, 0.A.
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Serie MY1H

Ausfl']hrung mit zentralem Luftanschluss Q 1 O [Siehe S. 2-594 fiir Varianten des zentralen Luftanschlusses.]

MY1H10G—{ Hub |

43
] 1 ) 2-M5 1 )
. & @ U il l E i g (Anschluss)\ ™ ) E N
N' DEE o> 258 = ok i) ‘—VR
‘ =% o SIS :
Yy '-e '-Q Y Y
@ 10 10 ltg
© g BER S
85,112 . 55 o 112 1. l85
2.M5 . 110 + Hub . 2.M5
(Gewindestift mit (Gewindestift mit
Innensechskant) Innensechskant)
4-M3 Tiefe 5
30 o 50 - 4-03.4 Durchgangsbohrung
5.9 25 g Zentrierlinie der Fiihrung Unten M4 Tiefe 7
©® NS / i
R oo % o o 6 6 o
O O O 9,
1a5
RO o —— = 1 de
lg ® _ I P} _ _1® Jalo
e Y \ o N N
o &
B & o \ \ | Y R
2 Zentrierlinie zur Zentrierlinie zur
Werkstlickmontage Zylindermontage
5 L 100 + Hub -l
2-555 ZSNC



Kolbenstangenloser Bandzylinder .
Mit Prazisionsfiihrung Serie MY1H

Hubeinstelleinheit
StoBdampfer + einstellbarem Anschlagbolzen

MY1H10G H

T
©
RB0805
(StoBdampferhub) 5 .~ 40.8 .
Hubeinstelleinheit - 20 -
1
@—@ﬂmt%@ 2 CaCla
, oo | ¢ T
o O ° e
° 7/ e
fOr © &l
- 2.4
. 5 (max. 15)

2-556
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Serie MY1H

Standardausfiihrung Q1 6 biS Q4O

MY1H |Kolben-g — Hub |

[ —

z @O

‘ |l &
R

2P

P PN ¥
ol ok g
Yy Ty ‘ il A A |
2-P G
(konischer Stopfen mit A Dé&mpfungseinstellschraube GB
Innensechskant) -t Lt -
— N o
| Z + Hub i
4-0B Senkungstiefe C
(LL) L oLD Durchgangsbohrung Unterseite J Tiefe K
h - 4-MM Tiefe M Zentrierlinie der Fihrung
& o ¥ : I
& o—Lo——of
-$-'$' -@- i =) )
[
oy — — f
_ m _ A A -
o “P = =
-H—I t = i = 1 -——- - E—Hr» 3 z
| _$_ LI E \\\ \\ W Y y y
A o ) A
Zentrierlinie zur Zylindermontage
0.2 | 2 0.2 \ &
Zentrierlinie zur Werkstiickmontage
PG | | Q + Hub o
Modell A B C G GB H HG J K L LD (LL) LW M MM N
MY1H16 80 6 3.5 9 16 40 13.5 M5 10 80 3.5 40 60 7 M4 20
MY1H20 100 75 | 45 12.5 20.5 46 17.5 M6 12 100 4.5 50 78 8 M5 25
MY1H25 110 9 5.5 16 24.5 54 21 M6 9.5 114 5.6 53 90 9 M5 30
MY1H32 140 11 6.6 19 30 68 26 M8 16 140 6.8 70 110 13 M6 37
MY1H40 170 14 8.5 23 36.5 84 33.5 M10 15 170 8.6 85 121 13 M6 45
Modell NC NE NG NW P PA PB PC PD (PE) PF PG Q Qw Y4
MY1H16 135 | 27.8 135 37 M5 40 40 75 21 9 3.5 3.5 153 30 160
MY1H20 175 | 34 17.5 45 M5 50 40 14.5 27 12 4.5 45 191 36 200
MY1H25 | 20 40.5 | 28 53 1/8 60 50 14.5 32 13 5.5 7 206 42 220
MY1H32 | 25 50 33 64 1/8 80 60 15 42 13 6.5 8 264 51 280
MY1H40 | 30.5 | 63 42.5 75 1/4 100 80 20.5 37.5 23 8 9 322 59 340

2-557

"P" steht fir den Zylinder-Versorgungsanschluss.  Der Verschlussstopfen fiir MY1H16/20-P ist ein Gewindestift mit Innensechskant.
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Kolbenstangenloser Bandzylinder .
Mit Prazisionsfiihrung Serie MY1H

Hubeinstelleinheit
FA FC

Mit einstellbarem Anschlagbolzen o
MY1H |Kolben-g — Hub |A Fg 8
®, é& ]
6,9 ——
/ /
E
EA
® ¢ 'Q'// =
— 5
?ju + ,
S = 8]z
pel v/ -
1 /
Hubeinstelleinheit / h
1n
Modell E EA EB EC EY FA FC h T w

MY1H16 14.6 7 28 5.8 39.5 11.5 13 3.6 5.4 (max. 11) 37

MY1H20 19 10 33 5.8 45.5 15 14 3.6 6 (max. 12) 45

MY1H25 18 9 40 7.5 53.5 16 21 3.5 5 (max. 16.5) 53

MY1H32 25 14 45.6 9.5 67.5 23 20 4.5 8 (max. 20) 64

MY1H40 31 19 55 11 82 245 26 45 9 (max. 25) 75

StoBdampfer fiir leichte Lasten + einstellbarem Anschlagbolzen
L StoBdémpfer
MY1H |Kolben-g — Hub | A o o
A, Q
o [ =0
GQQ g 1
[— 1 /
% (StoBdampferhub) T s
E
EA
/ L
. FitF
ote & A
-/ = mi
2 = wy =
Fir MY1H16, 20 /Hubeinstelleinheit h
T
Modell E EA EB EC EY F FA FC h S T jn) w Modell StoBdéampfer

MY1H16 14.6 7 28 5.8 39.5 4 115 13 3.6 40.8 6 5.4 (max. 11) 37 RB0806

MY1H20 19 10 33 5.8 45.5 4 15 14 3.6 40.8 6 6 (max. 12) 45 RB0806

MY1H25 18 9 40 7.5 53.5 — 16 21 3.5 46.7 7 5 (max. 16.5) 53 RB1007

MY1H32 25 14 45.6 9.5 67.5 — 23 20 4.5 67.3 12 8 (max. 20) 64 RB1412

MY1H40 31 19 55 11 82 — 24.5 26 4.5 67.3 12 9 (max. 25) 75 RB1412

StoBdéampfer fiir schwere Lasten + einstellbarem Anschlagbolzen Stondampler
MY1H [Kolben- —H Hub |H FA L e
. -._ = T
o/
| ol &
9,9
S
* Da die Abmessung EY der H-Einheit E EA
groBer als die obere Hohe des Hubeinstelleinheit
Schlittens (Abmessung H) ist, muss
bei der Montage eines Werkstiicks, das / /
Uber die Gesamtlange (Abmessung L) E o @ s
des Schlittens hinausragt , ein Spiel mit $*9 ¢ i
min.  Abmessung "a" an der | _ ©€
Werkstlckseite gelassen werden. ~-—;/ t—s = E =
-4 1 J—
Fiir MY1H20 ’ ’ h
1n
—— - -—

Modell E EA EB EC EY F FA FC h S T T w Modell StoBdampfer a
MY1H20 19 10 33 7.7 49.5 5 14.3 15.7 3.5 46.7 7 6 (max. 12) 45 RB1007 4
MY1H25 18 9 40 9 57 = 18 17.5 4.5 67.3 12 5 (max. 16.5) 53 RB1412 3.5
MY1H32 25 14 45.6 12.4 73 — 18.5 225 5.5 73.2 15 8 (max. 20) 64 RB2015 5.5
MY1H40 31 19 55 12.4 86 — 26.5 22 55 73.2 15 9 (max. 25) 75 RB2015 25

ZS\VC 2-558



Serie MY1H

Siehe S. 2-594 fiir Varianten des zentralen Luftanschlusses.
Abmessungen fiir andere Ausfiihrungen als die mit zentralem Luftanschluss
und fir die Hubeinstelleinheit entsprechen denen der Standardausflihrung.

AUSﬁjhrung mit zentralem Luftanschluss g 1 6, Q 20 Siehe S. 2-554 und 2-555 fiir Detailinformationen zu Abmessungen, usw.

MY1H |[Kolben-g | G— Hub |

Fir MY1H16 ’ !
=N
©

/
9
o G —
vV Vv
T 222 222 T
= (Gewindestift mit (Gewindestift mit >
S Innensechskant) Innensechskant) =
Y / / Y
/ /[
x| = = 3!
Y /— ‘ Y
=I I=:
/ /
2-P
(Gewindestift mit
Innensechskant) 2-P
(¢} ‘ ‘ o
n c ) o (7}
(7] [i] ¥ u] n
Py ®‘= L 1
5 8 | et (9
/ A
o G o x
1T, uu & e Dampfungseinstellschraube G o
4 = g uu_ TT
2-P
(Gewindestift mit - 2P S—
Innensechskant) (Gewindestift mit
Innensechskant)
Modell G NC P PP QQ RR SS T uu Vv ww XX Y44
MY1H16G | 14 14 M5 7.5 9 11 3 9 10.5 10 7.5 22 M5
MY1H20G | 12.5 17.5 M5 11.5 11 145 5 10.5 12 125 10.5 24 M5
"P" steht fiir den Zylinder-Versorgungsanschluss.
Y
(/2]
N Y o
A4
D y
A \
L x
Loy
\VQ f D=
‘ Druckluftanschluss unten (ZZ)
(mit O-Ring)
. .. (Bearbeiten Sie die Montageflache
Abmessungen der Bohrung fiir zentralen Luftanschluss an der Unterseite dementsprechend.)
Modell WX Y S d D R O-Ring
MY1H16G 22 6.5 4 4 8.4 1.1 c6
MY1H20G 24 8 6 4 8.4 1.1
2-559 ZS\NC



Kolbenstangenloser Bandzylinder ]
Mit Prazisionsfihrung Serie MY TH

. Siehe S. 2-594 fiir Varianten des zentralen Luftanschlusses.
Ausfiihrung mit zentralem Luftanschluss d 25 bIS ﬂ40

Abmessungen fiir andere Ausfiihrungen als die mit zentralem Luftanschluss
MY1H Kolben-g| G— Hub |

und fiir die Hubeinstelleinheit entsprechen denen der Standardausfiihrung.
Siehe S. 2-554 und 2-555 fiir Detailinformationen zu Abmessungen, usw.

2-Z2Z

=VV -« (Stopfen mit w -
2.77 Innensechskant)
= (Stopfen mit =
= Innensechskant) =
Y / Y
/ /
A —_ e —— [
X =— ===C
Y Y
o 01
2-P
(Stopfen mit
Innensechskant) op
Bl & 13 | | g
) o o n
) [eEres r Y 7]
@ ?
A ch
E @ @ 1 4 bl Ty
A A
uu & G Dampf instellschraub: G &
1T, le > e ampfungseinstellschraube > UU; aT
2-P 2-P
(Stopfen mit (Stopfen mit
Innensechskant) Innensechskant)

Modell G P PP QaQ RR SS T uu Vv ww XX 2z
MY1H25G 16 1/8 12 16 16 6 14.5 15 16 125 28 1/16
MY1H32G 19 1/8 17 16 23 4 16 16 19 16 32 1/16
MY1H40G 23 1/4 18.5 24 27 10.5 20 22 23 19.5 36 1/8

"P" steht fiir den Zylinder-Versorgungsanschluss.
n
Y o
= A
;V
oD
Druckluftanschluss unten (ZZ)
(mit O-Ring)
. . (Bearbeiten Sie die Montagefléche de-
Abmessungen der Bohrung fiir zentralen Luftanschluss an der Unterseite  mentsprechend.)
Modell wX Y S d D R O-Ring
MY1H25G 28 9 7 6 11.4 1.1 co
MY1H32G 32 11 9.5 6 11.4 1.1
MY1H40G 36 14 115 8 13.4 1.1 C11.2
ZSVC 2-560



Serie MY1H
Endlagenverriegelung g-l 6 biS Q40 [

Abmessungen fiir andere Ausfﬂhrurl,gen als die mit

ausfihru

Endlaﬁenverriegelung entsprechen
rung..
Siehe S. 29554 fiir Detailinformationen zu Abmessungen, usw.

enen der Standard-

)

Fir MY1HO-COE

(Rechts)

w1

w2

W3

:

Far MY1HO-OF

L1

. &

(Links)

Langloch zur Hubeinstellung

H2
H1

L1

% — %

3
4
pe

o

(Einstellbereich 0 bis TLmm)

/

oo

© |

& o
9

&

oo

Abmessungen (mm)
Modell H1 | H2 L1 TL Wi | w2 | w3
MY1H16 39.2 | 33 05 | 56 | 18 16 10.4
MY1H20 45.7 | 395 | 3 6 18 16 10.4
MY1H25 53.5 | 46 3 115 | 29.3 | 27.3 | 17.7
MY1H32 67 | 56 65 | 12 29.3 | 27.3 | 177
MY1H40 83 | 685 | 105 | 16 38 35 24.4

"P" steht fiir den Zylinder-Versorgungsanschluss.

* Der Verschlussstopfen fir MY1H16/20-P ist ein Innensechskantstopfen.

2-561

Fir MY1

HO-COW
(beiden Seiten)

Langloch zur Hubeinstellung

(Einstellbereich 0 bis TLmm)

O
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Kolbenstangenloser Bandzylinder =
Mit Préazisionsfiihrung Sel‘le MY1H

Befestigungselement

Befestigungselement A

MY-SOA | | |
2-0G l\ ]
( )
) {
— ] —
2-oH Ll w
A (o
B D
Befestigungselement B
MY-SOB ‘ ‘
24 S ?
( )
- ——
w
A C
B D
Modell | Verwendbarer Zylinder| A B C D E F G H J
MY-S108 MY1H10 53 | 61.6] 12 | 21 36| 18 | 65 | 34 M4
MY-S168 MY1H16 71 816 15 | 26 | 49| 3 6.5 | 34 M4
MY-S208 MY1H20 91 [103.6] 25 | 38 64| 4 8 4.5 M5
MY-S258 MY1H25 105 119 | 35 | 50 | 8 ) 95 | 55 M6
MY-S32§ MY1H32 130 [148 45 | 64 |11.7] 6 |11 6.6 M8
MY-S408 MY1H40 145 [167 55 | 80 |14.8| 85 |14 9 M10

Hinweise zur Verwendung des Befestigungselements

Bei Betrieb mit Langhub kann eine Abweichung F
des Zylinderrohrs abhingig von dessen Eigen- v kg 50 (800)
gewicht und dem Werkstiickgewicht auftreten. ’—y_J:l_1—‘
In diesem Fall sollte ein Befestigungselement in , 7
der Hubmitte eingesetzt werden. Die Léange (¢) 7
des Befestigungselements darf die in der Grafik ¢
rechts gezeigten Werte nicht Gberschreiten. 40 (600)
/
—‘—1:[—‘_
3
F 1S
<
A Achtu ng £ g 80 (550) Z
1. Bei ungenauer Bemessung der Montage- F & ;}_
flachen des Zylinders kann die Verwendung ; 2
eines Befestigungselements zu einer ver- W — W %_
minderten Zylinderleistung flihren. Achten % 20 =
Sie deshalb darauf, das Zylinderrohr bei der ¢ ¢ (500) (<)
Montage zu nivellieren. Bei Betrieb mit %L
Langhub unter Einwirkung von Vibrationen ’—},
und Stéssen wird der Einsatz eines (450) 2, >
i A
Befestigungselements auch dann empfohl- 10 2N\
en, wenn dessen Lénge ausserhalb des in /;. 'Séo
der Grafik gezeigten Bereichs liegt. (100) '3}6\
2. Die Befestigunselemente dienen nicht zur %,
Montage. 6')'0 \
0 N
500 1000 1500
Lange des Befestigungselements ¢ mm
Z;SNC 2-562



Serie MY1TH

Konstruktion

Ausflihrung mit zentralem Luftanschluss/MY1H10G

9 @ ® i

@ ® » ©

Stiickliste Stiickliste
Pos. | Bezeichnung Material Bemerkung Pos. Bezeichnung Material Bemerkung
1 Zylinderrohr Aluminium hart eloxiert 22 | Federstift Rostfreier Stahl
2 | Zylinderdeckel WR Aluminium hart eloxiert 23 | Gewindestift mit Innensechskant Chrommolybdanstahl vernickelt
3 Zylinderdeckel WL Aluminium hart eloxiert 24 Rundkopf-Kreuzschlitzschraube Stahl vernickelt
4 | Mitnehmer Aluminium hart eloxiert 25 | Gewindestift mit Innensechskant Stahl schwarz verz. und chromatiert
5 Kolben Aluminium chromatiert 26 Zyl.Schraube mit Innensechskant Stahl vernickelt
6 Endabdeckung Spezialkunststoff 27 | Magnet Magnet
7 | Kolbenfilhrungsband |  Spezialkunststoff 28 | Schlitten Aluminium hart eloxiert
8 Dampfscheibe PUR 29 Kopfplatte Rostfreier Stahl
9 | Halter Rostfreier Stahl 30 | Filz Filz
10 | Anschlag Stahl vernickelt 31 Linearfiihrung —
11 | Bandteiler Spezialkunststoff 32 | Zyl.Schraube mit Innensechskant Chrommolybdanstahl vernickelt
12 | Dichtungsmagnet Magnet 33 | Vierkantmutter Stahl vernickelt
15 | Bandklemme Spezialkunststoff 34 | Anschlagplatte Stahl vernickelt
20 | Lager Spezialkunststoff 35 | Zyl. Schraube mit Innensechskant Chrommolybdanstahl vernickelt
21 | Distanzstiick Chrommolybdénstahl vernickelt
Dichtungen
Pos. Bezeichnung Material Menge MY1B10
13 | Dichtungsband Spezialkunststoff | 1 MY10-16A-Hub
14 | Staubschutzband Rostfreier Stahl | 1 MY10-16B-Hub
16 | Abstreifer NBR 2 MYB10-15AR0597
17 | Kolbendichtung NBR 2 GMY10
18 | Zylinderrohrdichtung NBR 2 P7
19 | O-Ring NBR 4 |05.33x03.05x01.14
2-563 ZS\MC



Kolbenstangenloser Bandzylinder
Mit Prazisionsfuhrung

Serie MYTH

Standardausfiihrung

A

)

®—==

L))

&

Ausfiihrung mit zentralem Luftanschluss

Diese Zeichnung gilt fur die Modelle MY 1H25 bis MY 1H40.

MY1H16, 20

30

i

y

o

)

@¢

©

T

Stiickliste Stiickliste
Pos Bezeichnung Material Bemerkung Pos. Bezeichnung Material Bemerkung
1 Zylinderrohr Aluminium hart eloxiert 17 |Fuhrung —
2 | Zylinderdeckel R Aluminium hart eloxiert 18 |Endabdeckung Chrommolybdanstahl vernickelt
2A | Zylinderdeckel WR Aluminium hart eloxiert 20 |Sicherungsplatte Spezialkunststoff
3 | Zylinderdeckel L Aluminium hart eloxiert 21 |Lager Spezialkunststoff
3A | Zylinderdeckel WL Aluminium hart eloxiert 22 | Abdeckung der Fithrung Aluminium hart eloxiert
4 | Schlitten Aluminium hart eloxiert 23 |Magnet Magnet
5 | Mitnehmer Aluminium chromatiert 24 | Vierkantmutter Stahl vernickelt
6 | Kolben Aluminium chromatiert 25 |Federstift Werkzeugstahl schwarz verz. und chromatiert
7 | Kolbenfiihrungsband Spezialkunststoff 27 |Parallelstift Rostfreier Stahl (auBer 16, 20)
8 | Bandteiler Spezialkunststoff 28 | Gewindestift mit Innensechskant | Chrommolybdénstahl | schwarz verz. u. chromatiert/vernickelt
9 | Fiihrungsrolle Spezialkunststoff 29 | Zyl.Schraube mit Innensechskant | Chrommolybdénstahl vernickelt
10 | Fihrungsrollenstange rostfreier Stahl 30 |Zyl.Schraube mit Innensechskant | Chrommolybdénstahl vernickelt
11 | Kupplung Sintereisen 31 | Zyl.Schraube mit Innensechskant | Chrommolybdanstahl vernickelt
12 | Dampfungshiilse Messing 36 |Stopfen mit Innensechskant Stahl vernickelt (216,20 Gew.sfift m. Innensechskant)
13 | Dampfungseinstellschraube Stahl vernickelt 38 | Stopfen mit Innensechskant Stahl vernickelt (216,20 Gew.sfift m. Innensechskant)
14 | Bandklemme Spezialkunststoff 39 | Abstreifer Spezialkunststoff
Dichtungen
Pos. | Bezeichnung | Material
15 | Dichtungsband kﬁﬂ;z;fg}f
é”m') Staubschutzband ROSSgﬁie'
19 | Abstreifer NBR
32 |Kolbendichtung| NBR
33 | Démpfungsdichtung| NBR
34 | Zylinderrohrdichtungl NBR
35 |O-Ring NBR
37 |O-Ring NBR

Anm.) (A) schwarz verz. und chromatiert—s>MYO[J-16B-Hub  (B) vernickelt—>MY[J-16BW-Hub

O

SVC
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Serie MY1H

Konstruktion

Mit Endlagenverriegelung

MY1HOG-LIF(W)

Stiickliste
Pos. Bezeichnung Material Bemerkung
1 Verriegelungsgehéuse Aluminium hart eloxiert
2 Verriegelungsfinger Werkzeugstahl vernickelt
3 Halter fiir Verriegelungsfinger Stahl vernickelt
4 Verriegelungskolben Werkzeugstahl chemisch vernickelt
5 Zylinderkopf Aluminium hart eloxiert
6 Riickstellfeder Federstahl verz. und chromatiert
7 Bypassrohr Aluminium hart eloxiert
10 Stahlkugel Chromlagerstahl
11 Stahlkugel Chromlagerstahl
13 Sicherungsring Typ R Werkzeugstahl vernickelt
15 | Zyl.Schraube mit Innensechskant Chrommolybdanstahl vernickelt
16 Zyl.Schraube mit Innensechskant Chrommolybdénstahl vernickelt
17 Stahlkugel Chromlagerstahl
18 | Stahlkugel Chromlagerstahl
Dichtungen
Pos. Bezeichnung Material [Menge| MY1H16 MY1H20 MY1H25 MY1H32 MY1H40
8 Abstreifer NBR 1 DYR-4 DYR-4 DYR8K DYR8K DYR8K
9 Kolbendichtung NBR 1 DYP-12 DYP-12 DYP-20 DYP-20 DYP-20
12 | O-Ring NBR 1 C-9 C-9 C-18 C-18 C-18
14 | O-Ring NBR 2 95.5x23.5x21.0 | 855x083.5x01.0 C-5 C-5 C-5
2-565 ZSMC



Serie MY1HT

Ausfiihrung mit Prazisionsfithrung mit hoher Steifigkeit
250, 063

Der Einsatz von zwei
Linearfiihrungen erméglicht
eine maximale Belastung

Kolbenstangenloser Zylinder ~ von 320 kg. (263)

MY1BH

2 Linearfiihrungen

Vereinfachte Wartung durch eine revolutionére ——
Konstruktion, die einen Zylinderaustausch ohne

Beeintrachtigung der Fiihrungen oder des r:j:
Werkstiicks erméglicht. 52 L

G S\NC
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Vor Inbetriebnahme Serie MY1HT

Max. zulassiges Moment/Max. zulassige Last

Modell Kolben-g Max. zulassiges Moment (N-m) Max. zulassige Last (kg)
(mm) M+ M2 M3 mi m2 ms
50 140 180 140 200 140 200

MYIHT 63 240 300 240 320 220 320

Die obigen Werte sind die max. zulassigen Werte fiir das Moment und die bewegte Masse. Beachten Sie die jeweiligen
Grafiken fur das max. zuldssige Moment und die max. zulassige Last fiir spezifische Kolbengeschwindigkeiten.

Last (kg)

f {

m2 m3
Moment (Nm) mz

. M:=FixLi F2<-—7T\M=szLz Fs e
I 3

©
-

—T T T
I B

Ms=FsxLs

L J | —

<Berechnung des Belastungsgrads der Fiihrung
1. Max. zuléssige Last (1), statisches Moment (2), und dynamisches Moment (bei Aufprall am Anschlag)
(3) mussen fir die Auswahlberechnungen bestimmt werden.
* Verwenden Sie zur Berechnung Va (Durchschnittsgeschwindigkeit) fir (1) und (2), und 'V (Aufprallgeschwindigkeit U
= 1.4 Va) fur (3).
Ermitteln Sie m max fir (1) aus der Grafik der max. zuléssigen Last (m1, mz2, ms) und Mmax fir (2) und (3) aus der
Grafik des max. zuldssigen Moments (M1, Mz, Ma).

gu{nn:e der de Y0, = Bewegte Masse [m] Statisches Moment [M]A"™ ! Dynamisches Moment [Mg] A"™2)
d:ralfﬁr}?l?:gra e ~ Max. 2uléssige Last [m max] Zulassiges statisches Moment [Mmax] *  Zulissiges dynamisches Moment [Memax] ~

Anm. 1) Durch die Last usw. erzeugtes Moment im Ruhezustand des Zylinders.
Anm. 2) Durch die StoBbelastung am Hubende erzeugtes Moment (bei Aufprall am Anschlag).
Anm. 3) Abhangig von der Werkstlickform kdnnen mehrere Momente auftreten. In diesem Fall entspricht die Summe der
Belastungsgrade (XOt) der Summe aller Momente.
2. Referenzformeln [Dynamisches Moment bei Aufprall]
Verwenden Sie folgende Formeln zur Berechnung des dynamischen Moments unter Beriicksichtigung
des Aufpralls am Anschlag.
m : Bewegte Masse (kg) 'V : Aufprallgeschwindigkeit (mm/s)
F : Ifraﬂ (N) L+ : Abstand zum Lastschwerpunkt (m)
Fe : Aquivalente Last zum Aufprall (bei Aufprall am Anschlag) (N) Me: Dynamisches Moment (Nm)

"Va: Durchschnittsgeschwindigkeit (mm/s) g : Gravitationsbeschleunigung (9.8 m/s?)

M : Statisches Moment (Nm) v
Anm. 4)

V =14Va(mm/s) Fe= % Va-g-m

1 Anm. 5) —_
-
ME = —3 FE-L1=0.05"Va-m-L1 (Nm)

Fe
Me
1.4 = |

1

Anm. 4) 100 "Va ist ein dimensionsloser Koeffizient zur Berechnung der StoBkraft/ O

Anm. 5) Mittlerer Lastkoeffizient (= 3 ):

Dieser Koeffizient dient zur Durchschnittsbildung fir das max.
Lastmoment zum Zeitpunkt des Aufpralls am Anschlag ent-
sprechend der Lebensdauer.

3. Siehe S. 2-566 und 2-567 flr Detailinformationen zur Modellauswahl.

2-567
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Max. zuldssiges Moment

Wahlen Sie ein Moment, das innerhalb des
in den Grafiken gezeigten Betriebsbereichs
liegt. Beachten Sie, dass der Wert der max.
zuldssigen Last manchmal Uberschritten
werden kann, auch wenn er innerhalb der in
den Grafiken gezeigten Grenzwerte liegt.
Uberpriifen Sie deshalb auch die zulassige
Last fir die gewahlten Betriebsbedingun-
gen.

Max. zulédssige Last

Wahlen Sie eine Last, die innerhalb des in
den Grafiken gezeigten Betriebsbereichs
liegt. Beachten Sie, dass der Wert des max.
zulédssigen Moments manchmal Uberschrit-
ten werden kann, auch wenn er innerhalb
der in den Grafiken gezeigten Grenzwerte
liegt. Uberpriifen Sie deshalb auch das zu-
lassige Moment flr die gewahlten Betriebs-
bedingungen.



Kolbenstangenloser Bandzylinder
Mit Prazisionsfilhrung mit hoher Steifigkeit

Serie MYTHT

MY1HT/M: MY1HT/M- MY1HT/M3
1000 1000 1000
500 500 500
300 300 300
N
\\ \\MY1H1 63 \\
£ \MY1H163 £ \ N e \MY1H163
zZ \ zZ \ b \
= 100 N\ = 100 N = 100 N\
g MY1HT50"\_ 2 MY1HT50 2 MY1HT50 "\
2 = s
50 N 50 50 N
40 N 40 40 N
30 30 30
20 20 20
10 10 10
100 200 300 400 500 1000 100 200 300 400 500 1000 100 200 300 400 500 1000
Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s
MY1HT/m:- MY1HT/m: MY1HT/ms
1000 1000 1000
500 500 500
300 \ 300 300 \
2 NWMY1HT63 2 \\ 2 ‘\@1 HT63
Q [0} [0}
g N \\ g NMY1HT63 é N \\
© 100 N o 100 NN o 100 N
S AN § AN N ‘% AN
% AN = L 2 AN
[0 [
@ MY1HT50 Y il N @ MY1HT50 Y
50 50 \\ 50
20 20 MY1HT50 20
30 30 30
20 20 20
10 10 10
100 200 300 400 500 1000 100 200 300 400 500 1000 100 200 300 400 500 1000

Kolbengeschwindigkeit mm/s

Kolbengeschwindigkeit mm/s

Kolbengeschwindigkeit mm/s
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Serie MYTHT

Modellauswahl

Wahlen Sie das fiir Inre Anwendung am besten geeignete Modell der Serie MY1 geman der folgenden Vorgehensweise.

Berechnung des Belastungsgrads der Flihrung

[1]Betriebsbedingung

Zylinder ............c.ooiiiiiiininnn. MY1HT50-600
Mittlere Betriebsgeschwindigkeit Va ...... 700 mm/s @
Einbaurichtung........................ Vertikale Montage

Wad: Werkstiick (500 g) \

We: MHL2-16D1 (795 g)

MY1HT50-600

Wa: Verbindungsplatte
t=10 (880 g)

pmmm——— Einbaurichtung ----- .
2. Wandmontage

1. Horizontale Montage

Siehe obige Seiten flir Berechnungsbeispiele zu jeder
Einbaurichtung.

[2] Lastanbau
Y
]ﬁ i
Tm g
210 o
1z
v 2
/T a
T
| x|

Masse und Schwerpunkt jedes Werkstiicks

Werk- Schwerpunkt

stiick-Nr, | Masse X-Achse | Y-Achse | Z-Achse
Wn (g Xn Yn Zn
Wa 0.88kg 65 mm 0mm 5mm
Wb 4.35kg 150 mm 0mm 42.5 mm
Wc 0.795kg 150 mm 111 mm 42,5 mm
Wd 0.5kg 150 mm 210 mm 42,5 mm

n=a,b,c,d

[ 3] Berechnung des Gesamtschwerpunkts

m4=XMn
=0.88 + 4.35 + 0.795 + 0.5 = 6.525 kg
X =%XZ(mnXXn)
= 6505 5125 (0.88 x 65 +4.35 x 150 + 0.795 x 150 + 0.5 x 150) = 138.5 mm
Y =———XxZ(mnxyn)
=651—25(0.88x0+4.35x0+0.795x 111 + 0.5 x 210) =29.6 mm
Z =—p;— XZ(mnxzn)
= 6505 5125 (0.88x5+4.35x42.5+0.795 x42.5 + 0.5 x 42.5) = 37.4 mm

@ Berechnung des Belastungsgrads fiir statische Last

ma: Masse

Ma ist die von der Schubkraft bewegbare Masse und entspricht in der Regel dem

0.3 bis 0.7-fachen der Schubkraft. (Variiert in Abh&ngigkeit von der Betriebsgeschwindigkeit.)

M:: Moment

M1 max (aus 1 der Grafik MYTMHT/M1) = 60 (NM) ...

Mi=maxgxZ=6.525x9.8x37.4x 1072 =2.39 (Nm)
Belastungsgrad o1 = M2/Mz2 max = 2.39/60 = 0.04

2-569
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Kolbenstangenloser Bandzylinder )
Mit Prazisionsfiihrung mit hoher Steifigkeit Serie M Y1H T

[5] Berechnung des Belastungsgrads fiir dynamisches Moment

5] Summieren und Uberpriifen der Belastungsgrade der Fithrung

Ms: Moment
Ms max (aus 2 der Grafik MYTHT/Ms) = 60 (NM) ...oniniiiiii e
Ms=maxgXxY =6.525x9.8x29.6 x 107 = 1.89 (Nm)
Belastungsgrad 0z = Ma/Ms max = 1.89/60 = 0.03 ‘%

Aquivalente Last bei Aufprall FE

-14 - 14 -
FE= 00 XVaxgxms= 100 X 700 x 9.8 x 6.525 = 626.7 (N)
M+E: Moment

M+E max (aus 3 der Grafik MY1HT/M1 in der 1.4va = 980 mm/s) =42.9 (NmM) ...........cccnene.
MiE = % xFEXZ = % X 626.7 x 37.4 x 10 = 7.82 (Nm)
Belastungsgrad 0Oz = Mie/M1E max = 7.82/42.9 = 0.18

MsE: Moment
MsE max (aus 4 der Grafik MY1HT/Ms in der 1.4va =980 mm/s) =42.9 (NM) ........cccovevenvnennnne.
MsE = % XFEXY = % X 626.7 x 29.6 x 10 = 6.19 (Nm)
Belastungsgrad 04 = Mse/MsE max = 6.19/42.9 = 0.14

200 = 01 + Oz + O3 + Ola = 0.39<1

Die obige Berechnung ergibt einen zulassigen Wert; das ausgewéahlte Modell ist verwendbar.

Waéhlen Sie einen separaten Sto3dampfer.

Ergibt die Summe der Belastungsgrade der Fuhrung o in der obigen Formel einen Wert gréBer 1, ziehen Sie eine
geringere Geschwindigkeit, einen gréBeren Kolben-g oder eine andere Produktserie in Betracht.

Zulassiges Moment

MY1HT/m: MY1HT/M3
1000 1000
500 500
300 300
N \\
€ \ MY1HT63 € MY1HT63
=z \ P4 \
§ 100 5 100 \
5 MYTHT50N 5 MYTHT50N
s =
1] 2]
o S 1 6 o E——— )
40 7 40 i
30 I 30 |
I I
I I
20 1 20 [
I I
I I
10 U 10 I
100 200 300 400500 1000 100 200 300 400500 100
Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s

O
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Kolbenstangenloser Bandzylinder

Serie MYTHT

Mit Prazisionsfiihrung mit hoher Steifigkeit/o50, 63

Bestellschliissel

D—Z73

Ausfilhrung mit Prazisionsfiihrun -
mit%oherSteifigkeit ’ MY1 HT 50 400 L

I
I
Ausfihrung mit Préazisions- |
fiihrung mit hoher Steifigkeit |
(2 Linearfiihrungen) |
Kolben-g ¢ |
¢ Anschlussgewinde 50 50 mm |
- Rc (PT) 63 63 mm
E G (PF)
Druckluftanschluss ¢ ¢ Signalgebermodell
- Standardausfiihrung l o [ ohne Signalgeber ]
G | Ausfiihrung mit zentralem Luftanschluss « Siehe unten stehende Tabelle
fur verwendbare Signalgeber.
Bestell-Nr. Hubeinstelleinheit Hube » Hubeinstelleinheit
Kolben-g 50 63 m S'ihse gtgggardhub-Tabelle L ein StoBdampfer an jedem Hubende
(mm) auts. = H | zwei StoBdampfer an jedem Hubende
Einheit MYT-A50L MYT-A63L LH ein StoBdampfer an einem Hubende,
zwei Sto3ddmpfer an dem anderen Hubende
Bestell-Nr. Stiitzelement
Kolb(en—rz; 50 63
mm
Typ
Stiitzelement A MY-S63A
Stiitzelement B MY-S63B
Siehe S. 2-574 fir Detailinformationen zu Abmessungen usw.
Verwendbare Signalgeber
20 Ansch Spannungsversorgung Signalgebermodell  |Anschlusskabellange (m)* A .
= i O g 5
Typ ﬁf:\?(?li; Elg:ﬁggﬁzer 2 8 :usscgalrf; b AC Elektrischer Eingang 05 3 5 pwencung
@ 5 Vertikal Axial © L | @
5 E Einge- | Ja 3-Draht (entspr. NPN)|  — 5V — — Z76 [ ) ® | — [ICStevenng| —
0 © — — — i
&’ £ goKsssnle . 2. Draht 24V 12V 100 V Z73 [ [ [ J Relais,
é abel  |Nein 5V, 12 V| Max. 100V — Z80 ° ® | — |ICStewenng| SPS
. 3- Draht (NPN) Y69A Y59A [ ] [ J O
28 — , 3-Draht (PNP) 5V, 12V Y?PV | Y7P o | o | o O
? o inge- - _ _ .
= % . gossene | Ja 2-Draht Y 12V Y69B Y59B ° ® | O Relais,
é’ s Da'langQSe' Kabel 3-Draht (NPN) 5V 12V Y7NWV | Y7NW ) ® | O P SPS
8 nzeige , K
B3 | (Stanme 3-Draht (PNP) YZPWV | Y7PW | e | @ [ O ’
. Anzeige) 2-Draht 12V Y7BWV | Y7BW ° e | O -

3m.. L Y59AL
5M i z Y59AZ
* Mit "O" gekennzeichnete elektronische Signalgeber werden auf Bestellung angefertigt.
Anm.) Fiir den Umbau der Signalgeber sind separate Zwischenstlcke (MB-32-36-L8509) erforderlich.

Q * Anschlusskabellange: 0.5 m ............... - (Beispiel) Y59A

2-571
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Mit Prazisionsfuhrung mit hoher Steifigkeit

Kolbenstangenloser Bandzylinder

Serie MYTHT

Technische Daten

Kolben-g (mm) 50 63
Medium Druckluft
Funktionsweise doppeltwirkend
Betriebsdruckbereich 0.1 bis 0.8 MPa
Priufdruck 1.2 MPa

Umgebungs- und Medientemperatur 5 bis 60°C

Kolbengeschwindigkeit 100 bis 1000 mm/s

Dampfung beidseitiger StoBdampfer (Standard)
Symbol Schmierung lebensdauergeschmirt
Hubtoleranz max. 2700 1§, 2701 bis 5000*2®
@ AnschlussgréBe |Seitlicher Anschluss 3/8
Q Anm.) Betreiben Sie den Zylinder mit einer Geschwindigkeit innerhalb des Bereichs der Dampfungskapazitéat.
Siehe S. 2-570.
Technische Daten Hubeinstelleinheit
Verwendbarer Kolben-g (mm) 50 63
L H L H
Symbol der Einheit, Inhalt RB2015 und RB2015 und RB2725 und RB2725 und
Anschlagbolzen: je 1 Set | Anschlagbolzen: je 2 Sets | Anschlagbolzen: je 1 Set | Anschlagbolzen: je 2 Sets
Hub-Feineinstellbereich (mm) 0 bis —60 0 bis -85
Hub-Einstellbereich siehe S. 3.29-93 zur Einstellung
Modell StoBdampfer RB2015 x 1 Stk. RB2015 x 2 Stk. RB2725 x 1 Stk. RB2725 x 2 Stk.

Max. Energieaufnahme (J) 58.8 88.2 147 220.5
Dampfungshub (mm) 15 15 25 25
Max. Aufprallgeschwindigkeit (mm/s) 1000 1000
Max. Betriebsfrequenz (Zyklen/min) 25 25 10 10
Feder- entspannt 8.34 16.68 8.83 17.66
kraft (N) gespannt 20.50 41.00 20.01 40.02
Betriebstemperaturbereich (°C) 5 bis 60

Anm.) Die max. Energieaufnahme fiir 2 Stk. wird durch Multiplikation des Werts fiir 1 Stk. mit 1.5 berechnet.

Theoretische Zylinderkraft Standardhiibe
Einheit: N
Kolben-o Kﬂdbﬁn Betriebsdruck (MPa) Kolben-g (mm) Standardhub (mm)* Max. fertigbarer Hub (mm)
dche
(mm) | (mm?)| 0.2 0.3|0.4]|05|0.6|0.7 |08 50, 63 200, 400, 600, 800, 1000, 1500, 2000 5000
50 (1962|392|588 | 784 | 981|1177 1373|1569 Q Anm.) Nicht standardméBige Hublangen werden auf Bestellung gefertigt.
63 |3115| 623 | 934 [1246 | 1557 | 1869 | 2180 | 2492
1 N =ca. 0.102 kgf, 1 MPa = ca.10.2 kgf/cm?
Anm.) Theoretische Zylinderkraft (N) = Druck (MPa) x H
Kolbenflache (mm2) GeWICht
Einheit: kg
Zusétzliches | orzelement Gewicht der Hubeinstelleinheit
Kolben-o | Basis- Gt Gewicht (]e Set) ewICl er hupeinstelleinnel
Made : (mm) |gewicht|
e 25mm
Bestelloptionen e TypAundB | L-Einheit | LH-Einheit | H-Einheit
Siehe S. 2-591 fir Bestelloptionen der 50 30.62 0.87 017 0.62 0.93 1.04
Serie MY1HT.
ene 63 |41.69 113 0.17 1.08 1.62 216
Berechnungsbeispiel  Beispiel: MY1HT50-400L
Basisgewicht .................ooooeiiiiiis 30.62 kg Zylinderhub ... 400 mm
Zusétzliches Gewicht ... . 0.87/25 mm Hub 30.62 + 0.87 x 400 + 25 + 0.62 x 2 = ca. 45.8
Gewicht L-Einheit ............cccoooveiiiiiiiinn. 0.62 kg
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Serie MY1HT

Dampfungskapazitat

Auswahl der Dampfung

Dampfungskapazitit der Hubeinstelleinheit

Anzugsdrehmoment der Halteschrauben des Anschlagbolzens

<Hubeinstelleinheit mit integriertem MY1THT50  Horizontater Aufprall: P = 0.5 MPa Anzugsdrehmoment der Halte-
StoBdampfer> " schrauben des Anschlagbolzens ginneit: N-m
L-Einheit g ?ggg Kolben-g (mm) Anzugsdrehmoment
Verwenden Sie diese Einheit, wenn eine o H 50 06
Dampfung auBerhalb des Dampfungsbereichs I 1000 — ,i’"”"eﬂj» .
der pneumatischen Dampfung erforderlich ist, -§’ ﬁiﬁh—sﬁ ma 63 1.5
selost wenn die Last und die Geschwindigkeit 5 3% ] ] o _
innerhalb der Grenzwerte der pneumatischen S 300 Berechnung der Ddmpfungsenergie fiir Hubein-
Dampfung liegen oder wenn der Zylinder in S 200 stelleinheit mit integriertem StoBdémpfer
einem Last- und Geschwindigkeitsbersich g — Einheit: N-m
betrieben wird, der Gber den Grenzwerten der S 100 Horizontal nac% Lllnetlen Vehl‘tlkgl
pneumatischen Dampfung und unterhalb der der = 1020 3040 50 100 200 500 ( S )
L-Einheit liegt. Bewegte Masse kg
i i Art des
H-Einheit )
Verwenden Sie diese Einheit, wenn der Zylinder MYTHT63  horizontaler Aufpral: P = 0.5 MPa Ruipelle
in einem Last- und Geschwindigkeitsbereich 2 2000
betrieben wird, der (iber den Grenzwerten der L- £ 1500
Einheit und unter denen der H-Einheit liegt. = 1000 L- Einhel{
S Kinetische
_'§ 288 Energie E1
Schub-
08) 300 energie E» F-s Fs+mgs|Fs—-mgs
> 200 Absorbierte EiiE
8 Energie E TtE2
2 100
< 10 20 3040 50 100 200 300 5001000 Symbole

Bewegte Masse kg

U: Schlitengeschwindigkeit (m/s)

m: Masse des aufprallenden Objekts (kg)

F: zylinderschub (N)

g: Gravitationsbeschleunigung (9.8 m/s?)

S: StoBdampferhub (m)

Anm.) Die Geschwindigkeit des Schlittens ist zum
Zeitpunkt des Aufpralls am StoBdéampfer
gemessen.

/\Produktspezifische Sicherheitshinweise

|

Montage \

| Betrieb

A\ Achtung

1.

Achten Sie darauf, dass keine groBen StoBkrafte oder
liberméaBigen Momente auf den Schlitten wirken .

Der Schlitten wird von Prézisionsfihrungen gehalten;achten Sie
deshalb bei der Montage von Werkstiicken darauf, dass keine
starken StoBkrafte oder bermaBigen Momente auf den Schlitten
wirken.

. Richten Sie bei Anbau einer Last mit externem Fiihrungs-

mechanismus diese sorgfiltig aus.

Kolbenstangenlose Bandzylinder kénnen innerhalb des fir jede
Fuhrungsart zulassigen Bereichs mit einer direkt angebauten Last
eingesetzt werden; jedoch ist bei Anbau einer Last mit externem
Flhrungsmechanismus eine sorgféltige Ausrichtung notwendig.
Da die Abweichung von der Mittelachse mit zunehmender Hub-
lange groéBer wird, sollte eine Anbaumethode gewahlt werden, die
diese Schwankungen absorbieren kann (Ausgleichselement).

. Halten Sie ihre Hande und Finger nicht in das Gehause,

wenn dieses aufgehéangt ist.

Verwenden Sie Transportésen zur Aufhédngung, da das Gehéause
schwer ist (Die Transportésen werden nicht mit dem Gehéuse
mitgeliefert.)

|

Betrieb

A\ Achtung

1. Verstellen Sie nicht unbedacht die Einstellung der

2-573

Fiihrungseinstelleinheit.

Die Fuhrung ist werkseitig voreingestellt und unter normalen
Betriebsbedingungen ist keine Neueinstellung erforderlich. Die
Einstellung der Fihrungseinstelleinheit sollte deshalb nicht
unbedacht veréndert werden.

O
z

A\ Achtung

2. Negativer Druck fiihrt zu Druckluftleckagen.

Beachten Sie, dass unter Betriebsbedingungen, bei denen
aufgrund externer Krafte oder von Tragheitsmomenten
Unterdruck im Zylinder erzeugt wird, Druckluftleckagen durch
die Trennung des Dichtungsbandes auftreten kénnen.

| Signalgebermontage

A\ Achtung

1. Stecken Sie den Signalgeber in die Signalgeber-Montagenut
des Zylinders ein, schieben Sie ihn dann seitwarts in der unten
gezeigten Richtung und positionieren Sie ihn im Signalgeber-
halter (so dass der Halter Giber dem Signalgeber liegt).

2. Verwenden Sie zum Fixieren des Signalgebers einen Fein-
schraubendreher und ziehen Sie ihn mit einem Anzugsdreh-
moment von 0.05 bis 0.1 N-m fest. In der Regel erreicht man
dies, indem man um weitere 90° anzieht, sobald ein leichter
Widerstand spurbar ist.

[Signalgeber-Montagenut]

MB-32-36-L8509




Kolbenstangenloser Bandzylinder
Mit Prazisionsfiihrung mit hoher Steifigkeit

Serie MYTHT

] Hubeinstellung

A\ Achtung

Anschlagbolzen

A B
1.Um den Anschlagbolzen innerhalb des Einstellbereichs A zu (Anschiagbolzensete) || | (StoBdampferseite)
ustieren, stecken Sie, wie in Abbildung 1 ersichtlich, einen Sechs- schitissel StoBdémpfer
antschllssel von oben in die Innensechskantschraube, um diese ore Sechskantmutter
rehmoment

ca. eine Umdrehung zu lésen, und stellen Sie anschlieBend den

Anschlagbolzen mit einem Feinschraubendreher ein. Ralter fir Einstellun

/ StoBdampferring

2. Falls die unter 1 beschriebene Einstellung nicht ausreicht, kann der ¥ - i | A
StoBdémpfer justiert werden. Entfernen Sie, wie in Abbildung 2 SRS [ = ] ggﬂ
ersichtlich, die Abdeckungen und stellen Sie weiter ein, indem Sie 5- AR N Mi6x2
die Sechskantmutter I16sen. H }7

3. In der Tabelle 1 sind mehrer Abmessungen dargestellt. Fihren Sie > é} ( (Gesemtige des rsoaghozbng | |10 (Ringweite)
nie eine Einstellung durch, die Uber die Abmessungen der Tabelle | ’
hinausgeht, da dies zu Unféllen oder Schaden fiihren kann. L& ] !

Feinschraubendreher

Abbildung 1. Detailausschnitt zur Hubeinstellung

Deckel oben

Innensechskant-
schraube

AmAx Bmax

Tabelle 1 (mm) !
i =
Kolben-g (mm) 50 63 * T t%ﬁ
= |
A bis A MAX. 6 bis 26 | 6 bis 31 J
B bis B MAX. 14 bis 54 | 14 bis 74 41:]7
(o5 87 102 /
Max. Einstellbereich | 60 85 :
Seitliches
Gehéuse ‘

[ Innensechskantschraube |

Abbildung 3. Detailausschnitt zur
max. Hubeinstellung

Abbildung 2. Montage und Demontage
des Deckels

] Vorgehensweise zur Montage und Demontage

/\ Achtung

Vorgehensweise zur Demontage

1. Entfernen Sie die Innensechskantschrauben 1
und anschlieBend die oberen Platten.

2. Entfernen Sie den Deckel oben.

3. Entfernen Sie die Innensechskantschrauben 2
und anschlieBend die Endabdeckung und die
Kupplungen.

4. Entfernen Sie die Innensechskantschrauben 3.

5. Entfernen Sie die Innensechskantschrauben 4
ggictieanschliersend die Stiitzelemente an der End- :

6. Entfernen Sie den Zylinder. i g //

Vorgehensweise zur Montage

1. Fuhren Sie den MY 1BH-Zylinder ein.

2. Fixieren Sie die Stitzelemente an der Endseite vorlaufig mit
den Innensechskantschrauben 4.

3. Driicken Sie die Stitzelemente und den Zylinder mit zwei In-
nensechskantschrauben 3 an der L- oder R-Seite.

4. Ziehen Sie die Innensechskantschrauben 3 auf der anderen
Seite fest, um das Spiel in axialer Richtung zu beseitigen. (Zu

Innensechskantschraube 1
(Anzugsdrehmoment 25 N-m)

Obere Platte

Deckel oben

Halteblock
Innensechskantschraube 4

(950: Anzugsdrehmoment 5 N-m
263: Anzugsdrehmoment 11 N-m)
Kupplung
Endabdeckung
Innensechskantschraube 2

(Anzugsdrehmoment 25 N:m)

=

* Antriebs-1 5
zylinder L b5’
(MY1BH) L

Stltzelement

an der Endseite
Innensechskantschraube 3

(Anzugsdrehmoment 3 N-m)

Endplatte

6. Befestigen Sie die Endabdeckung mit den Innensechs-
kantschrauben 2 und vergewissern Sie sich, dass sich die
Kupplung in der richtigen Richtung befindet.

diesem Zeitpunkt entsteht ein Freiraum zwischen dem Stitz-
element an der Endseite und der Endplatte; dies stellt aber
kein Problem dar.)

5. Ziehen Sie die Innensechskantschrauben 4 wieder fest.

+ Antriebszylinder (Serie MY1BH)

7. Setzen Sie den oberen Deckel auf das Gehéause.

8. Stecken Sie die Haltebldcke in den oberen Deckel und ziehen
sie die oberen Platten mit den Innensechskantschrauben 1
fest.

Da es sich bei dem MY1BH um einen Antriebszylinder fir die Serie MY1HT handelt, unterscheidet sich dessen Konstruktion von der der Serie MY1B.
Setzen Sie die Serie MY 1B nicht als Antriebszylinder ein, da dies zu Schéden fihrt.

Bestellschliissel [Giatelulacet el MY1HT |50| 300| l:‘
mit hoher Steifigkeit | |
MY1BH [50][ {300]
L <Hub (mm)
Kolben-o Druckluftanschluss
50 50 mm - Standard
63 63 mm G zentraler Luftanschluss

O

SVC
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Serie MYTHT

Standardausfihrung Q 50 y Q 63

MY1HT | Kolben-g —~ Hub |L

Einstelleinheit fir Anschlagbolzen

Antriebszylinder

43
MY1BH-O
=~ ( ) . -
_Ioh _ _ _ _ _ _ o |
T
2 4
A N
Z + Hub
2- 3/8
(Druckluftanschluss)
T-Montageschlitz
(LL) L N
PA PA 2-M12 Gewindetiefe 30
S-M12 Tiefe 30 (fur Transportdsen)
PE | PE
i
b
] . T ¢
il :
© [E—6—9 0o
20
Verwendbare Mutter JIS B1163 QE + Hub
Vierkantmutter M12
Abmessungen des T-Montageschlitz
Modell A EY H HG HL L LL N NH NwW PA PB PE
MY1HT50 207 97.5 145 63 23 210 102 30 143 254 90 200 —
MY1HT63 237 104.5 170 77 26 240 117 35 168 274 100 220 50
Modell PL QE S 4
MY1HT50 180 384 6 414
MY1HT63 200 439 10 474
2-575 ZSNC



Ausfiihrung mit zentralem Luftanschluss 650, g63

Kolbenstangenloser Bandzylinder
Mit Prazisionsfilhrung mit hoher Steifigkeit

Serie MYTHT

(Siehe S. 2-594 fur Varianten des zentralen Luftanschlusses.)

MY1HT | Kolben-g |G — Hub |L

Einstelleinheit fir Anschlagbolzen

Antriebszylinder

:‘1‘ [(MY1BHOGD) __ T _ |
f Y o | @ |
i S - . 2
0 ® | o
3 oy PANHED
I it + A
2|, o™ [+ H & of Ll 3
w & €] ® \lo I Nel/¢e ! ¢ !
Yol © | © ‘ uu am
21 flem | |uu A 1
PL Z + Hub
NW 2-3/8
(konischer Stopfen mit
2-3/8 Innensechskant)
(Druckluftanschluss)
T-Montageschlitz
(LL) L 2-M12 Gewindetiefe 30
= PAPE PEPA S-M12 Tiefe 30 (zur Befestigung der
Transportdsen
‘ < p )
‘ .A
13|| © & ®,
20 ? o ?
y—
Verwendbare Mutter JIS B1163 i |
Vierkantmutter M12
o——0—0——0—=0 I
Abmessungen des
T-Montageschlitz QE + Hub
Modell A EY H HL L LL N NH NwW PA PB PE
MY1HT50 207 975 145 23 210 102 30 143 254 90 200 —
MY1HT63 237 104.5 170 26 240 117 35 168 274 100 220 50
Modell PL QE S 4 RR SS TT uu
MY1HT50 180 384 6 414 57 10 103.5 235
MY1HT63 200 439 10 474 715 135 108 29
Anm.) Zur Spezifikation von zentralem Luftanschluss, wird diese bei dem Antriebszylinder angegeben (MY1BHCIG-0J).
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Serie MYTHT

Befestigungselement

Befestigunselement A
MY-S63A

Befestigungselement B
MY-S63B

2-M12

Abmessungen

(mm)

Modell Verwendbarer Zylinder

MY1HT50

284

314

MY-S63%5
MY1HT63

304

334

Hinweise zur Verwendung des Befestigungselements

70

100

70

100

Bei Betrieb mit Langhub kann eine Abweichung
des Zylinderrohrs abhéngig von dessen Eigen-
gewicht und dem Werkstiickgewicht auftreten.
In diesem Fall sollte ein Befestigungselement in
der Hubmitte eingesetzt werden. Die Lange (¢)
des Befestigungselements darf die in der Grafik
rechts gezeigten Werte nicht Uberschreiten.

A Achtung

1. Bei ungenauer Bemessung der Montage-
flachen des Zylinders kann die Verwendung
eines Befestigungselements zu einer
verminderten  Zylinderleistung fuhren.
Achten Sie deshalb darauf, das Zylinderrohr
bei der Montage zu nivellieren. Bei Betrieb
mit Langhub unter Einwirkung von
Vibrationen und StéBen wird der Einsatz
eines Befestigungselements auch dann
empfohlen, wenn dessen Lénge auBerhalb
des in der Grafik gezeigten Bereichs liegt.

2. Die Befestigungselemente dienen nicht zur
Montage.
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Konstruktion

Kolbenstangenloser Bandzylinder
Mit Prazisionsfiilhrung mit hoher Steifigkeit

Serie MYTHT

Standardausfiihrung

i1

Anm.) Mit abgenommenem Deckel oben

| /
He—e—o—e el [
] H ] © © @
Shors 0 o — D
B ]
+ [+
K - a
Gt s e g ———te 40
I ! ! == ® ® ]
Anm.) Mit abgenommenem Deckel oben
Stiickliste
Pos. Bezeichnung Material Bemerkung
1 Flihrungsrahmen Aluminium hart eloxiert
2 Schlitten Aluminium hart eloxiert
3 Seitliches Gehause Aluminium hart eloxiert
4 Deckel oben Aluminium hart eloxiert
5 Obere Platte Aluminium hart eloxiert
6 Endplatte Aluminium hart eloxiert
7 Grundplatte Aluminium hart eloxiert
8 Endabdeckung Aluminium chromatiert
9 Kupplung Aluminium chromatiert
10 Halter fiir Einstellung Aluminium hart eloxiert
11 Fiihrung —
12 Stossdampfer —
13 Anschlagbolzen Stahl vernickelt
14 Déampfungsring Stahl vernickelt
15 Stiitzelement an der Endseite Aluminium hart eloxiert
16 Block oben Aluminium chromatiert
17 Block seitlich Aluminium chromatiert
18 Seitenplatte Spezialkunststoff
19 Kolbenstangenloser Zylinder — MY1BH
20 Anschlag Stahl vernickelt

O
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Serie MY'1

Technische Daten Signalgeber

Verwendbare Signalgeber

Elektronische
Signalgeber

Signalgebermodell Elektrischer Eingang
D-A9[] eingegossene Kabel (axial)
Reed-Schalter D-A9CV eingegossene Kabel (vertikal)
D-z70], Z80 eingegossene Kabel (axial)
D-M9[] eingegossene Kabel (axial)
D-M9C1V eingegossene Kabel (vertikal)
D-M9IW eingegossene Kabel (2-farbige Anzeige, axial)
D-MOCIWV eingegossene Kabel (2-farbige Anzeige, vertikal)

D-Y59A, Y59B, Y7P

eingegossene Kabel (axial)

D-Y69A, Y69B, Y7PV

eingegossene Kabel (vertikal)

D-Y7COW

eingegossene Kabel (2-farbige Anzeige, axial)

D-Y7COWV

eingegossene Kabel (2-farbige Anzeige, vertikal)

O
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D-A9

Reed-Schalter
/3'Draht, 2'Draht (Direktmontage)

D-A90(V), D-A93(V), D-A96(V) Verwendbare | Kolben-o_(mm) |
Zylinderserie 10 16 20 25 32 40 50 63 80 100
IMY1 B (Grundausfiihrung)
[MY1M (Gleitfithrung) |
' IMY1 C (Rollenfiihrung) }
IMY1 H (Prézisionsfiihrung)
Verwendbare Signalgeber Signalgebergewicht Einheit: g
B B Modell  |Anschlusskabellange 0.5 m |Anschlusskabellénge 3 m
D-A90, D-A90V (ohne Betriebsanzeige) D-A9/A9CIV 8 e
Signalgebermodell D-A90 D-A90V A .
Elektrischer Eingang axial vertikal Llltlgrl;ged; Asngmgslégs: esrh alsb Idgrr??lgeber

entsprechen denen vor der IEC-Standardisierung.

* Isolationswiderstand
¢ Priifspannung

* Schaltzeit 1.2ms
.S festigkei 300 m/s?
¢ Schutzklasse

Anwendung IC-Steuerung, Relais, SPS
Spannungsversorgung max. 24 Vb3 max. 48 V 53 max.100 VAS D-A90(V
Max. Strom 50 mA 40 mA 20 mA g ! Kontaki- {6 AUS (2)
Kontaktschutz-Schaltkreis ohne g : EZ:“'Z' braun [rot]
Innerer Spannungsabfall max. 1 Q (inkl. Anschlusskabellé&nge von 3 m) 2 L oopi ~
. . . 8 cD-P12 TOAUS (@)
D-A93, A93V, D-A96, A96V (mit Betriebsanzeige) oeeeed e * blau [schwarz]
Signalgebermodell D-A93 D-A93V D-A96 D-A96V D-A93(V ................... )
Elektrischer Eingang Axial Vertikal Axial Vertikal e | Kontakt-
f 2 ! schutz- 1 CAUS(H)
Anwendung Relais, SPS IC-Steuerung '8 ' box ! braunrof
'S :
Spannungsversorgung| 24VDC | 100 VAC | 24VDC | 100 VAC 4 bis 8 VDC % : .
Strombereich und ‘e i CD-P11
) . . ' & :
max. Strom 5 bis 40 mA |5 bis 20 mA |5 bis 40 mA (5 bis 20 mA 20 mA { cD-P12 oAus()
Kontaktschutz-Schaltkreis ohne L ECREEEREEE Ll L RRRRRP blau [schwere)
max. 2.4 V (bis 20 mA) D-A96(V)
Innerer Spannungsabfall | 'z 3\ (bis 40 mA) max. 2.7 V max.08vV || DASY) DC (+)
Betriebsanzeige EIN: rote LED b 8D ! braun [rof] .
« Anschlusskabel Olbestandiges Vinylkabel, 2.7, 0.5 m : E ( %)
D-A90(V), D-A93(V) 0.18 mm2 x 2-Draht (braun, blau [rot, schwarz]) 3 r— Se
D-A96(V) 0.15 mm? x 3-Draht (braun, schwarz, blau [rot, weif3, schwarz]) H ‘$ egg?nég;ungi Qgsvarz [weiB] %g
50 MQ oder mehr bei 500 VDC (zwischen Anschlusskabel und Gehause) L H 82

Abmessungen Signalgeber

1000 VAC uber 1min. (zwischen Anschlusskabel und Gehause)
* Umgebungstemperatur — —10 bis 60°C

* Kriechstrom — Ohne

IEC529 Standard IP67, wasserfest (JISC0920)

* Zur Bestellung von 3 m Kabelléange fligen Sie "L" am Ende der Bestell-Nr. hinzu. Beispiel) D-A90L

von
Riickstrom 1
' DC ()

D-A90, D-A93, D-A96

2

o4

& B=

‘ ¢ | Betriebsbereich
|t
\ Optimale Schaltposition

Betriebsanzeige
M25x4¢ Typ D-A90 ohne Betriebsanzeige
Schlitz-Montage- ~

schraube o
Q

gUASs 3 =
22 500 (3000)

(24.5) !
Werte in () gelten fur das Modell D-A93

2-581

D-A90V, D-A93V, D-A96V

500 (3000)

3

ﬁ 02.7
o220
+ ‘ )5
G —— 4
[ ‘ ¢ | Betriebsbereich
|t
10
M25x4¢ Optimale Schaltposition
Schlitz-Montage-
schraube 22
2 6
*izm
)

Betriebsanzeige

Typ D-A90V ohne Betriebsanzeige

O
z

" blau [schwarz]

Kontaktschutzboxen/CD-P11, CD-P12

D-A9L1 und D-A9[] -Signalgeber haben keinen
inneren Kontaktschutz-Schaltkreis.

1. Bei der Anwendung handelt es sich um eine
induktive Last.

2. Die Kabellange zur Last betréagt min. 5 m.

3. Die Betriebsspannung betragt 100 VAC.
In jedem der o0.g. Félle sollte eine Kontakt-
schutzbox vewendet werden.

Technische Daten Kontaktschutzbox

Bestell-Nr. CD-P11 CD-P12
Spannungsversorgung 100 VAC 24 VDC
Max. Strom 25 mA 50 mA
* Anschlusskabellange......... Signalgeberseite 0.5 m

Anwendungsseite 0.5 m

Innerer Schaltkreis Kontaktschutzbox

Die Farben der Anschlusskabel innerhalb der ( )
entsprechen denen vor der IEC-Standardisierung.

CD-P11 .
Funk —™———O AUS braun [rot]
unken- | |
16schung I3 Spule I ~
o——+——1——0 AUS blau [schwarz]
CD-P12 T
‘ AUS(+)
Zener-Diode : braun {rof]
AUS(-)
[ blau [schwarz]




Signalgeber-Einbaulagen/D-A9](V)

Reed-Schalter Serie Y1

Anm.) Der Betriebsbereich ist als Richtwert inkl. Hysterese zu verstehen, es wird aber
keine Gewéhr ibernommen. In Abhéngigkeit der Betriebsumgebungen kénnen

groBe Schwankungen (bis zu £30%) auftreten.

MY1B (Grundausfiihrung)

I
-4 = = = 2=
A B
Einbaulage 210 016 220
A 20 27 35
B 90 133 165
Betriebsbereich ¢ Anm) 6 6.5 8.5
MY1M (Ausfithrung mit Gleitfiihrung)
4 < 4
[ ‘ i
A B
Einbaulage 216 220
A 70 90
B 90 110
Betriebsbereich € Anm.) 11 75
MY1C (Ausfiihrung mit Rollenfiihrung)
e 1)
[ |
A B
Einbaulage 016 020
A 70 90
B 90 110
Betriebsbereich ¢ Anm) 11 75
MY1H (Ausfiihrung mit Prazisionsfiihrung)
& o — = = = PPN
O -0
A B
Einbaulage 210 016 220
A 20 27 35
B 90 133 165
Betriebsbereich ¢ Anm.) 11 6.5 8.5
2-582
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Reed-Schalter
D-Z7D, Z80/3-Draht, 2-Draht (pirektmontage)

Verwendbare Signalgeber

Kolben-g (mm) ‘

Verwendbare Zylinderserie

16 20 25 32 40 50 63 80 100

[ MY 1B (Grundausfiihrung)
[MY1M (Gleitfiihrung)

[MY1C (Rolleniihrung)

[MY1H (Prazisionsfiihrung)

(Prazisionsfiihrung mit
MY1HT hoher Steifigkeit)

1
Signalgebergewicht

Einheit: g
Modell | Anschlusskabellange 0.5 m | Anschlusskabellange 3 m
D-Z701 (mit Betriebsanzeige) D-Z73 7 31
Signalgebermodell D-Z73 D-Z76 D-Z76 10 55
Elektrischer Eingang axial D-Z80 9 49
Anwendun Relais, SPS IC-Steuerun . H
S J YRV STVAG e a b Interner Schaltkreis Signalgeber
pannungsversorgung IS gie FarbendderI égsgpluaskgbel innerhalb der ( ) entsprechen
i ) lenen vor der IEC-Standardisierung.
Strombereich und 5 bis 40 mA 5 bis 20 mA 20mA 9
max. Strom D-Z73
Kontaktschutz-Schaltkreis ohne [ =Sl S Rty ]
Innerer Spannungsabfall max. 2.4 V (bis 20 mA)/max. 3V (bis 40 mA) [ max. 0.8 V '8 ! Kontakt- 0 AUS (+)
s o
Betriebsanzeige EIN: rote LED 5 ' EZ:“’Z braun [rof
. . 2 LCDP11 P~
D-Z80 (ohne Betriebsanzeige) 8 ' oppiz |
- : P12 L aus)
Signalgebermodell D-Z80 R e " blau [schwarz]
Elektrischer Eingang axial D-276
Anwendung Relais, SPS, IC-Steuerung, '""'Liz'li ...... , DC (+)
Spannungsversorgung max. 24 VA max. 48 V& max. 100 Vo¢ 5 € : : braun [ro @)
Max. Strom 50 mA 40 mA 20 mA g a
Kontaktschutz-Schaltkreis ohne % A g g
Innerer S| i 4 g 1 schwarz [weif3] ]
pannungsabfall max. 1 Q (inkl. Anschlusskabell&dnge von 3 m) 2 S8
« Kriechstrom Ohne : o : =)
« Schaltzeit 1.2ms - 1 DC ()
* Anschlusskabel Olbestéandiges Vinylkabel, 3.4, blau [schwarz]
0.2 mm?, 2-Draht (braun, blau [rot, schwarz]), 3- Draht (braun, schwarz, blau [rot, weif3, schwarz]), D-Z80
0.5 m* D-Z73 nur 82.7, 0.18 mm2, 2- Draht) o Kok o AUS (3)
* Stossfestigkeit 300 m/s? 2 ! souize T braun [rot
* Isolationswiderstand 50 MQ oder mehr bei 500 VDC (zwischen Anschlusskabel und Gehause) Eg ' box
* Priifspannung 1500 VAC uber 1 min. (zwischen Anschlusskabel und Gehéuse) :g ! '
* Umgebungstemperatur — 10 bis 60°C : 2 ; CD-P11 :_0 AUS (%)
* Schutzklasse IEC529 Standard IP67, wasserfest (JISC0920) 1 CD-P12 blau [schwarz]

* Zur Bestellung von 3 m Kabellange figen Sie "L" am Ende der Bestell-Nr. hinzu.

Abmessung_;en Sig_;nalg_;eber

Beispiel) D-Z73L

Kontaktschutzboxen/CD-P11, CD-P12

D-Z73

D-Z76, Z80

gt

Betriebsbereich (siehe unten stehende Tabelle)

12.5 Optlmale Schaltposition

Signalgebermontageschraube

Schlitz-Montageschraube
M2.5x 4 ¢)

Betriebsbereich
(siehe unten stehende Tabelle)

12.5 Optimale Schaltposition

Signalgebermontageschraube

6.2

Betriebsanzeige
Kolben-g Kolben-g (mm)
Betriebsbereich 180 200
Betriebsbereich ¢ (mm) 15 15
2-583

Schlitz-Montageschraube
(M2.5 x 4 ¢) Betriebsanzeige

Typ D-Z80 ohne Betriebsanzeige
27.6 15

Anm.) Der Betriebsbereich ist als Richtwert inkl. Hysterese

zu verstehen, es wird aber keine Gewahr Uber-
nommen.

In Abhéngigkeit der Betriebsumgebungen kénnen
grosse Schwankungen (bis zu £30%) auftreten.

O

SVC

o

D-Z70 und D-Z80] -Signalgeber haben keinen
inneren Kontaktschutz-Schaltkreis.

1. Bei der Anwendung handelt es sich um eine
induktive Last.

2. Die Kabelldnge zur Last betragt min. 5 m.

3. Die Betriebsspannung betragt 100 VAC.
In jedem der o0.g. Félle sollte eine Kontakt-
schutzbox verwendet werden.

Technische Daten Kontaktschutzbox

Bestell-Nr. CD-P11 CD-P12
Spannungsversorgung 100 VAC 24 VDC
Max. Strom 25 mA 50 mA

Die Signalgebermodelle D-280 sind fur max. 100 VAC. Da
keine besondere Spannung sperzifiziert ist, wéhlen Sie das
Modell entsprechend der Betriebsspannung.

Innerer Schaltkreis Kontaktschutzbox
Die Farben der Anschlusskabel innerhalb der ( )
entsprechen denen vor der IEC-Standardisierung.

CD-P11 0—‘53"‘”‘—0 AUS braun [rot]

Funken- 1 ! ~

16schung 1} Spule :

O——+¢———— 0 AUSblau[schwarz]
CD-P12 o AUS(3)
) : I braun [rot]
Zener-Diode Spule !
- AUS(-)
-0 blau [schwarz]




Reed-Schalter Serie Y1

Anm.) Der Betriebsbereich ist als Richtwert inkl. Hysterese zu verstehen, es

Signalgeber_Einbaulagen/D_z7D D'ZBOD wird aber keine Gewéhr libernommen. In Abhangigkeit der Betriebsum-

gebungen kénnen groBBe Schwankungen (bis zu £30%) auftreten.
MY1B (Grundausfiihrung)

| @ I
@@ - = E@_:\g

)
]
il

@ Einbaulage 025 | 932 | 040 | 950 | ¢63 | 2080 | 2100
@ A 131.5 | 180 216 2725 | 317.5 | 484.5 | 569.5

B 88.5 | 100 124 127.5 | 142.5 | 205.5 | 230.5
Betriebsbereich ¢ Anm.) 8.5 11.5 115 115 11.5 11.5 11.5

i

MY1M (Ausfiihrung mit Gleitfiihrung)

o o o
@ @ Einbaulage 025 | 232 | 2040 | 250 | ©63
@ = = - = = A 139.5 | 1845 | 2205 | 2785 | 3235
h ! B 805 | 955 | 1105 | 1215 | 1365
W W Betriebsbereich £ Anm) | 12 12 12 115 115
A B
MY1C (Ausfiihrung mit Rollenfiihrung)
r @ Einbaulage 025 | 032 | 2040 | 950 | @63
= T = & A 97.5 | 1275 | 157.5 | 2785 | 3235
f B 1225 | 1525 | 1825 | 121.5 | 136.5
i Betriebsbereich £Am) | 12 | 12 12 15| 115
B

MY1H (Ausfiihrung mit Prazisionsfiihrung)

@ @ Einbaulage 025 | 032 | 240
@ = - P = —d A 1315 | 180 | 216
T |
[l i— B 88.5 | 100 124
W W Betriebsbereich ¢A™m) | 8.5 115 115
A B

1
N : ) —
T Einbaulage 250 263
. : O g
> _ - = H = = = H A 290.5 | 335.5
B 123.5 | 138.5
Betriebsbereich £ AMm) | 14 11
A B

O
<

2-584



Elektronische Signalgeber
D'M9/3'Draht, 2'Draht (Direktmontage)

Verwendbare l

D-M9N (V), D-M9P (V), D-M9B (V)

Kolben-g (mm) ‘

Zylinderserie

I MY 1B (Grundausfiihrung)
[MY1M (Gleittiihrung) |

10 16 20 25 32 40 50 63 80 100

I MY1 C (Rollenfiihrung) }

Z

Verwendbare Signalgeber

[MY1H (Prézisionsfirung)

Interner Schaltkreis Signalgeber

Die Farben der Anschlusskabel innerhalb der ( ) ent-
sprechen denen vor der IEC-Standardisierung.

D-M9J, D-M91V (mit Betriebsanzeige)

Signalgebermodell D-M9N D-M9NV D-M9P D-M9PV D-M9B D-M9BV
Elektrischer Eingang Axial Vertikal Axial Vertikal Axial Vertikal
Anschlussart 3-Draht 2-Draht
Ausgangsart NPN [ PNP —
Anwendung IC-Steuerung, Relais, SPS 24 VDC Relais, SPS
Versorgungsspannung 5,12, 24 VDC (4.5 bis 28 VDC) —
Stromaufnahme max. 10 mA —
Spannungsversorgung max. 28 VDC — 24 VDC (10 bis 28 VDC)
Arbeitsstrom max. 40 mA max. 80 mA 5 bis 40 mA
Innerer Spannungsabfall| max. 1.5 V(M4 3.8\ bel 19 mA max. 0.8 V max. 4 V
Kriechstrom Max. 100 pA bei 24 VDC Max. 0.8 mA bei 24 VDC
Betriebsanzeige EIN: rote LED

* Anschlusskabel —————— Olbesténdiges Vinylkabel, 2.7, 0.5 m
D-M9N(V), D-M9P(V) 0.15 mm?2x 3- Draht (braun, schwarz, blau [rot, weil3, schwarz])
D-M98(V) 0.18 mm?x 2- Draht (braun, blau [rot, schwarz])

* Isolationswiderstand 50 MQ oder mehr bei 500 VDC (zwischen Anschlusskabel und Gehause)

* Priifspannung ————— 1000 VAC iber 1 min. (zwischen Anschlusskabel und Gehéuse)

* Betriebsanzeige Leuchtet, wenn EIN

* Umgebungstemperatur —— —10 bis 60°C
* Schaltzeit——— max. 1 ms * StoBfestigkeit — 1000 m/s?
* Schutzklasse IEC529 Standard IP67, wasserfest (JISC0920)

* Zur Bestellung von 3 m Kabellange fligen Sie "L" am Ende der Bestell-Nr. hinzu.  Beispiel) D-MONL

D-M9N(V)

' oDC )
H braun [rot]

Haupt-
Schaltkreis

DC (-)
blau [schwarz]

--------------------------- DC (+)
braun [rot]

Haupt:
chaltkreis

I

H schwarz [wei3]

+—oDC ()
-------------------------- - blau [schwarz]

0 AUS (+)
braun [rot]

Signalgebergewicht PTS §

Modell D-M9N D-M9P D-M9B | D-MONV | D-MSPV | D-M9BV § | %} i
Anschlusskabelléinge 0.5 m 7 7 6 7 7 6 : —oAUS ()

5 s e s R m—— K (e blau [schwarz]
IAnschlusskabelldnge 3 m 37 37 31 37 37 31
Abmessungen Signalgeber
D-M9N, D-M9P, D-M9B D-M9NV, D-M9PV, D-M9BV
3 &

6 Optimale Schaltposition

Montageschraube M2.5 x 4 ¢
Schlitz-Montageschraube

L

6 | Optimale Schaltposition

N Betriebsanzeige
Montageschraube M2.5 x 4 ¢
7 S Schlitz-Montageschraube
el —— - ”
) Q -
Y ‘ 2 Betriebsanzeige

) “ &
©Q o 20

r < o
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Reed-Schalter Serie Y1

Anm.) Der Betriebsbereich ist als Richtwert inkl. Hysterese zu verstehen,
es wird aber keine Gewahr ibernommen. In Abhangigkeit der

Signalgeber-Einbaulagen/D-M9], D-M9C1V Betriebsumgebuingen konnen grofie Schwankunger {bis 2u

MY 1B (Grundausfiihrung)

|
09 — —0
%
A B
Einbaulage 210 216 220
A 24 31 39
B 86 129 161
Betriebsbereich ¢ Anm.) 3 4 5

MY 1M (Ausfiihrung mit Gleitfiihrung)

%B@L s — ——&0-

l

Einbaulage 016 220
A 74 94
B 86 106
Betriebsbereich ¢ Anm.) 8.5 6.5
MY1C (Ausfiihrung mit Rollenfiihrung)
‘4057 _ T 0O J _ _ @Q_,
i
A B
Einbaulage 016 220
A 74 94
B 86 106
Betriebsbereich ¢ Anm.) 8.5 6.5
MY1H (Ausfiihrung mit Prazisionsfiihrung)
o= —————— O
A B
Einbaulage 210 216 220
A 24 31 39
B 86 129 161
Betriebsbereich ¢ Anm.) 3 4 5
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D-M9NW(V), D-M9PW(V), D-M9BW(V)

=,

Verwendbare
Zylinderserie

Elektronische Signalgeber mit 2-farbiger Anzeige
D-M9DW/3-Draht, 2-Draht (Direktmontage)

|

Kolben-g (mm)

|

10

| MY1B (Grundausfiihrung)

16 20 25 32 40 50 63 80 100

[ MY1M (Gleitfithrung) |

[ MY1C (Rolienfiihrung)

|
|

Verwendbare Signalgeber

l MY 1H (prézisionsfiihrung) }_T

Interner Schaltkreis Signalgeber

Die Farben der Anschlusskabel innerhalb der ( )
entsprechen denen vor der IEC-Standardisierung.

D-M9C1W, D-M9IWV (mit Betriebsanzeige)

Signalgebermodell D-MONW | D-MONWV | D-M9PW | D-M9PWV | D-M9BW | D-M9BWV
Elektrischer Eingang Axial Vertikal Axial Vertikal Axial Vertikal
Anschlussart 3-Draht 2-Draht
Ausgangsart NPN PNP —
Anwendung IC- Steuerung, Relais, SPS 24 VDC Relais, SPS
Versorgungsspannung 5, 12,24 VDC (4.5 bis 28 VDC) —
Stromaufnahme max. 10 mA —
Spannungsversorgung max. 28 VDC — 24 VDC (10 bis 28 VDC)
Arbeitsstrom max. 40 mA max. 80 mA. 5 bis 40 mA
Innerer Spannungsabfall| max. 1.5 v (M08, bei 10mA max. 0.8 V max. 4 V
Kriechstrom max. 100 uA bei 24 VDC max. 0.8 mA bei 24 VDC
Betriebsanzeige Schlaltposition_.... Rote .I._ED leuchtet

Optimale Betriebsposition............. Grlne LED leuchtet

* Anschlusskabel

Olbestandiges Vinylkabel, 32.7, 0.5 m

D-M9NW(V), D-MOPW(V) 0.15 mm?x 3- Draht (braun, schwarz, blau [rot, weif3, schwarz])

D-M98W(V)

* Isolationswiderstand

* Prifspannung

* Umgebungstemperatur
* Schutzklasse

0.18 mn* x 2- Draht (braun, blau [rot, schwarz])

50 MQ oder mehr bei 500 VDC (zwischen Anschlusskabel und Gehéause)
1000 VAC iiber 1 min. (zwischen Anschlusskabel und Gehéuse)

—10 bis 60°C * Schaltzeit —— max. 1 ms ¢ StoBfestigkeit — 1000 m/s?
IEC529 Standard IP67, wasserfest (JISC0920)

* Zur Bestellung von 3m Kabellange fligen Sie "L" am Ende der Bestell-Nr. hinzu. Beispiel) D-MONWL

Signalgebergewicht Einheit: g

Modell D-MONW | D-MONWV | D-M9PW | D-M9PWV | D-M9BW | D-M9BWV
Anschlusskabelldnge 0.5 m 7 7 7 7 7 7
Anschlusskabelldnge 3 m 34 34 34 34 32 32
Abmessungen Signalgeber

D-M9NW, D-M9PW, D-M9BW

~
ai

Q
—_—

6 | Optimale Schaltposition

; —be—

Montageschraube M2.5 x 4 ¢

2 Betriebsanzeige

Schlitz-Montageschraube

22

2.8

2-587

D-M9NWYV, D-M9PWV, D-M9BWV

02.7

-

]

Optimale Schaltposition

Montageschraube
M25x4¢

Schlitz-Montageschraube

Betriebsanzeige

4.6
2.8

O
z

D-MONW(V)

Haupt-
Schaltkreis

Haupt-
chaltkreis

’

o

Schaltkreis

Haupt-

/2:/

——0

Betriebsanzeige/Anzeigea
ON
Betriebs- .
bereich ]
Anzeige:

v rot ygrin; rot |
——— —— -

ﬁ

DC (+)

E braun [rot]

AUS
schwarz [wei3]

DC (-)
blau [schwarz]

DC (+)
braun [rot]

schwarz [weil3]

DC (-)
blau [schwarz]

AUS (+)
braun [rot]

AUS (-)
blau [schwarz]

rt

OFF

% Optimale Schaltposition




Signalgeber-Einbaulagen/D-M9[]W, D-M9[wV

Reed-Schalter Serie Y1

Anm.) Der Betriebsbereich ist als Richtwert inkl. Hysterese zu
verstehen, es wird aber keine Gewahr tibernommen. In
Abhangigkeit der Betriebsumgebungen kdnnen groBe

Schwankungen (bis zu £30%) auftreten.

MY 1B (Grundausfiihrung)

©

©

@

o

B
Einbaulage 210 016 220
A 24 30 38
B 86 130 162
Betriebsbereich ¢ Anm) 3 4 5
MY1M (Ausfiihrung mit Gleitfithrung)
e —l@&
B
Einbaulage 216 220
A 73 93
B 87 107
Betriebsbereich ¢ Anm.) 8.5 6.5
MY1C (Ausfiihrung mit Rollenfiihrung)
H s J@&
B
Einbaulage 216 020
A 73 93
B 87 107
Betriebsbereich ¢ Anm.) 8.5 6.5
MY1H (Ausfiihrung mit Prazisionsfiihrung)
&4 B ——=== = = &
B
Einbaulage 210 216 220
A 24 30 38
B 86 130 162
Betriebsbereich ¢ Anm.) 3 4 5
ZSMC 2-588




Elektronische Signalgeber
D-Y5, Y6, Y7P(V)/3-Draht, 2-Draht (Direktmontage)

Verwendbare ‘

Kolben-g (mm) |

D-Y595, D-Y695, D-Y7P(V)
Zylinderserie

16 20 25 32 40 50 63 80 100

[MY 1B (Grundausfiihrung)
[MY1M (Gleittiihrung)

[MY1C (Rollentiihrung)
[MY1H (Prazisionsfiihrung)

e

=

Verwendbare Signalgeber

|MY1 HT (Prézisionsfiihrung mit hoher Steifigkeit)}

D-Y5, D-Y6, D-Y7P, D-Y7PV (mit Betriebsanzeige)

Interner Schaltkreis Signalgeber

Die Farben der Anschlusskabel innerhalb der ()
entsprechen denen vor der IEC-Standardisierung.

Signalgebermodell D-Y59A D-Y69A D-Y7P D-Y7PV D-Y59B D-Y69B
Elektrischer Eingang Axial Vertikal Axial Vertikal Axial Vertikal
Anschlussart 3- Draht 2-Draht
Ausgangsart NPN l PNP —
Anwendung IC-Steuerung, Relais, SPS 24 VDC Relais, SPS
Versorgungsspannung 5, 12,24 VDC (4.5 bis 28 VDC) —
Stromaufnahme max. 10 mA —
Spannungsversorgung max. 28 VDC — 24 VDC (10 bis 28 VDC)
Arbeitsstrom max. 40 mA max. 80 mA 5 bis 40 mA
Innerer Spannungsabfall (max. 0.8 \Tbae?(101m/5l A\\/rbeitsstrom) max. 0.8 V max. 4 V
Kriechstrom max. 100 pA bei 24 VDC Max. 0.8 mA bei 24 DC
Betriebsanzeige EIN: rote LED

* Schaltzeit Max. 1 ms

* Anschlusskabel —————OQlbestandiges, flexibles Vinylkabel,
03.4,0.15 mm2, 3- Draht (braun, schwarz, blau [rot, weiB, schwarz]), 2-Draht (braun, blau [rot, schwarz]) 0.5 m*
* Zur Bestellung von 3 m Kabellange fligen Sie "L" am Ende der Bestell-Nr. hinzu. Beispiel) D-Y59AL
* StoBfestigkeit 1000 m/S?
* Isolationswiderstand —— 50 MQ oder mehr bei 500 VDC (zwischen Anschlusskabel und Gehéuse)
* Priifspannung 1000 VAC Uber 1min. (zwischen Anschlusskabel und Gehause)
* Umgebungstemperatur — —10 bis 60°C
¢ Schutzklasse IEC529 Standard IP67, wasserfest (JISC0920)

Signalgebergewicht

Einheit: g
Modell Anschlusskabellinge 0.5 m| Anschlusskabelldnge 3 m
D-Y59A, Y69A, Y7P, Y7PV 10 53
D-Y59B, Y69B 9 50

Abmessung_]en Signalgeber

D-Y59A, D-Y69A

: DC (+)
H braun [rot]

2 :
O H
5% L AUS
R H schwarz [wei]
TS :
n l

DC ()
blau [schwarz]

DC (+)
braun [rot]

AUS
H schwarz [weiB]

Haupt-
chaltkreis

i

“—0 DG (1)
blau [schwarz]

+—0 AUS (+)
H braun [rot]
| %) + o AUS (-)

blau [schwarz]

Haupt:
Schaltkreis

N

N

D-Y59A, D-Y7P, D-Y59B D-Y69A, D-Y7PV, D-Y69B

$3.4

1 R re— 0

125 ‘Oplimale Schaltposition

Montageschraube M2.5 x 4 ¢
Schlitzschraube

12,5 _|Optimale Schaltposition

Montageschraube M2 x 4 ¢

/ Schiitzschraube
Betriebsanzeige

Belriebsanzeige &
)

% e ==
— —

29
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Signalgeber-Einbaulagen/D-Y5, D-Y6, D-Y7P(V)

Reed-Schalter Serie Y1

Anm.) Der Betriebsbereich ist als Richtwert inkl. Hysterese zu verstehen,
es wird aber keine Gewahr Ubernommen. In Abhéngigkeit der
Betriebsumgebungen kénnen groBe Schwankungen (bis zu

+30%) auftreten.

MY1B (Grundausfiihrung)

ﬂ ﬂ Einbaulage 025 | 032 | 240 | 050 | ©63 | 280 | 100
@ & A 131.5 | 180 | 216 | 2725 | 317.5 | 484.5 | 5695
@7 — T W % @
y ﬁg B 885 | 100 | 124 | 127.5 | 1425 | 2055 | 2305
Kl K Betriebsbereich ¢ Anm) 6 9 10 35 35 35 35
A ‘ B
MY1M (Ausfithrung mit Gleitfiihrung)
+ - %
@ @ Einbaulage 025 | 032 | 240 | 250 | 063
P = = ‘ = LA A 139.5 | 1845 | 229.5 | 278.5 | 3235
f {H B 805 | 955 | 1105 | 121.5 | 1365
ZR ZR Betriebsbereich ¢ Anm.) 5 5 5 5.5 5.5
A B
MY1C (Ausfiihrung mit Rollenfiihrung)
[ @ E @ ‘ Einbaulage 225 232 240 250 263
@@ ‘—Eb—l = _ | ®@ A 97.5 | 127.5 | 157.5 | 27855 | 3235
] ] B 1225 | 1525 | 1825 | 1215 | 136.5
N[ N[ Betriebsbereich £¢Am)| 5 5 5 55 5.5
A " B
MY1H (Ausfiihrung mit Prazisionsfithrung)
E — m—
: Einbaulage 025 | 032 | 240
= = —
® ‘ —® A 1315 | 180 | 216
7‘& * B 885 | 100 | 124
1 Betriebsbereich £Am)| 6 9 10
A B
MY1HT (Ausfiihrung mit Prazisionsfiihrung mit hoher Steifigkeit)
] : i : (] Einbaulage 250 | 063
= = = = = A 2905 | 335.5
| | B 1235 | 1385
Betriebsbereich ¢ Anm) 5 5
A B
2-590
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Elektronische Signalgeber
W/3'Draht, 2'Draht (Direktmontage)

D-Y7

D-Y7NW(V), D-Y7PW(V), D-Y7BW(V)

Verwendbare Signalgeber

Verwendbare
Zylinderserie

Kolben-g (mm)

IMY1 B (Grundausfiihrung)

16 20 25 32 40 50 63 80 100

I MY 1M (Gleitfiihrung)

[MY1C (Rollenfiihrung)

I MY 1H (Prazisionsfiihrung)

IMY1 HT (Przisionsfiihrung mit hoher Steifiget)

|

T e

Interner Schaltkreis Signalgeber

Die Farben der Anschlusskabel innerhalb der ( )
entsprechen denen vor der IEC-Standardisierung.

D-Y7UIW, D-Y7[IWV (mit Betriebs

anzeige)

Signalgebermodell D-Y7ZNW | D-Y7ZNWV | D-Y7PW | D-Y7PWV | D-Y7BW | D-Y7BWV
Elektrischer Eingang Axial Vertikal Axial Vertikal Axial Vertikal
Anschlussart 3-Draht 2-Draht
Ausgangsart NPN [ PNP —
Anwendung IC-Steuerung, Relais, SPS 24 VDC Relais, SPS
Versorgungsspannung 5,12, 24 VDC (4.5 bis 28 VDC) —
Stromaufnahme Max. 10mA —
Spannungsversorgung max. 28 VDC — 24 VDC (10 bis 28 VDC)
Arbeitsstrom max. 40 mA max. 80 mA 5 bis 40 mA
Innerer Spannungsabfall (max. 08 VrE:ix1.O1n.1inbeitsstrom max. 0.8 V max. 4
Kriechstrom max. 100 pA bei 24 VDC max. 0.8 mA bei 24 VDC
Betriebsanzeige Sch_altposition_ ........... [ Rof(.e LED leuchtet

Optimale Betriebsposition............. Griine LED leuchtet

* Schaltzeit — max. 1 ms
* Anschlusskabel — Olbesténdiges, flexibles Vinylkabel

03.4, 0.15 mm? 3-Draht (braun, schwarz,blau

[rot, weiB, schwarz]), 2-Draht braun, blau
[rot, schwarz]), 0.5 m*
* Zur Bestellung von 3 m Kabellange fiigen Sie "L" am Ende der
Bestell-Nr. hinzu. Beispiel) D-YZNWL

* StoBfestigkeit ——
« Isolationswiderstand —

1000 m/s?

* Priifspannung —— 1000 VAC Uber 1 min.

(zwischen Anschlusskabel und Gehause)

* Umgebungstemperatur —-10 bis 60°C
* Schutzklasse |IEC529 Standard IP67,
wasserfest (JISC0920)

50 MQ oder mehr bei 500 VDC
(zwischen Anschlusskabel und Gehause)

D-Y7NW(V)/3-Draht NPN-Ausgang

,—ﬂi DC (+)
. braun [rot]

2 AUS
5 i schwarz [weiB]
£e '

(53 '

@ H

o DC (-)
blau [schwarz]

.......................... a

D-Y7PW(V)/3-Draht PNP-Ausgang
--------------------------- DC (+)
braun [rot]

Haupt-

0 AUS (+)
braun [rot]

Signalgebergewicht Einheit: g .8 E
Modell Anschlusskabellange 0.5 m| Anschlusskabelldnge 3 m : § E /25/ :
D-Y7NW, Y7PW, Y7BW 10 53 - ;
D-Y7NWV, Y7PWV, Y7BWV 9 50 o AUS )
""""""""""""" blau [schwarz]
Abmessungen Signalgeber
— — —
D-Y7OW D-Y7OWV
& - OF——% g
I
12.5 | Optimale Schaltposition ‘ 8
f =
Montageschraube M2.5 x 4 ¢ . 3
Schlitz-Montageschraube 034 || =
25 Betriebsanzeige S I
3 i
ot QB e N 0 - 2
<y Wi S N m¢ —‘——d

29

(500) (3000) (5000) |
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125 Optimale Schaltposition

Montageschraube M2.5 x 4 ¢
Schlitz-Montageschraube

Betriebsanzeige

6.2
]

a

ST Oal@]

27.3




Elektronische Signalgeber Serie MY1

Anm.) Der Betriebsbereich ist als Richtwert inkl. Hysterese zu verstehen,
es wird aber keine Gewahr Gbernommen. In Abhangigkeit der
Betriebsumgebungen kdnnen groBe Schwankungen (bis zu
+30%) auftreten.

Signalgeber-Einbaulagen/D-Y7LIW, D-Y7L WV
MY1B (Grundausfiihrung)

[ ﬂ ﬂ | Einbaulage 025 | 032 | 040 | 050 | 263 | @80 | 2100
% T — = @@ A 1315 | 180 | 216 | 2725 | 317.5 | 4845 | 569.5
m }E‘ B 885 | 100 | 124 | 1275 | 14255 | 2055 | 230.5
M M Betriebsbereich ¢ Anm.) 6 9 10 3.5 3.5 3.5 3.5
A ‘ B
MY 1M (Ausfithrung mit Gleitfiihrung)
+ - %
@ | @ Einbaulage 025 | 032 | 240 | 050 | 063
@ - - e ) = %® A 130.5 | 184.5 | 229.5 | 278.5 | 3235
i fin B 805 | 955 | 1105 | 1215 | 136.5
ZR ZR Betriebsbereich ¢ Anm) 5 5 5 55 5.5
A B
MY1C (Ausfiihrung mit Rollenfiihrung)
. l @ ! @ ‘ 5 Einbaulage 025 232 240 050 063
S @ A 97.5 | 1275 | 1575 | 2785 | 3235
——— = ) =@
B 1225 | 152.5 | 1825 | 121.5 | 136.5
N[ N[ Betriebsbereich £A™)| 5 5 5 55 55
A ‘ B
MY1H (Ausfiihrung mit Prazisionsfiihrung)
[ | -
Einbaulage 025 032 240
% = = = @Q A 1315 | 180 | 216
i = B 885 | 100 | 124
2):? % Betriebsbereich ¢ Anm.) 6 9 10
A B

MY1HT (Ausfiihrung mit Prazisionsfiihrung mit hoher Steifigkeit)

J— : ) —
o : o Einbaulage 250 | 263
- - - ﬂ B B ﬂ A 290.5 | 335.5
= = B 123.5 | 138.5
Betriebsbereich ¢ Anm.) 5 5
A B

2-592
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Serie MY1

Bestelloptionen

Wenden Sie sich fur detaillierte Angaben zu Abmessungen, technischen Daten und Lieferzeiten an SMC.

Anwendbarkeit der Bestelloptionen

Zwischen- Lang- . . Staubschutz- Halterung .

hub hub Gewindeeinsatz band NBR Befeelsétrﬁ,:r:}gs- Kupferfrei
XB10 XB11 X168 XC67 X416, X417 20-
MY1B |Grundausfithrung Standard [ ] [ ] [ ] [ ] ®
MY1M |Ausfiihrung mit Gleitfiihrung Standard [ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
MY1C |Ausfiihrung mit Rollenfiihrung Standard [ ] [ [ ] [ ] [ ]
MY1H |Ausfiihrung mit Préazisionsfiihrung [ ] ® [ ® ® ®
MY 1HT | Ausfiihrung mit Prazisionsfiihrung mit hoher Steifigkeit [ J ]

KB zwischenhub

Zwischenhiibe sind innnerhalb des Standardhubbereichs
erhéltlich. Der Hub kann in 1 mm Schritten gewéahlt werden.
Andere Serien als MY1H sind standardméBig mit Zwischenhiiben
erhéltlich.

H Hubbereich: 51 bis 599 mm

MY1 H [Kolben-sH Hub Hsignalgeberq [Symbol}-XB10

Serie/Kolben-o
[ H [Ausf[]hrung mit Prézisionsfiihrung

10 16 20 25 32 40

(®) auf Sonderbestellung erhéltlich

Beispiel) MY1H40G-599L-273-XB10

H Langhub

Ausfiihrungen mit langeren Hubléngen als die Standardhiibe.
Der Hub kann in 1 mm Schritten gewéhlt werden.

H Hubbereich: 2001 bis 5000 mm (210, ¢16: 2001 bis 3000 mm.)

MY1|B | [Kolben-gH Hub |4 Signalgeber|(Symbol|-XB11

Serie/Kolben-o 10 16 20 25 32 40 50 63 80100
B | Grundausfihrung L
M | Ausfiihrung mit Gleitfiihrung
C | Ausfiihrung mit Rollenfilhrung

Beispiel) MY1B40G-4999L-273-XB11
H Hubbereich: 601 bis 1500 mm (216, 220: 601 bis 1000 mm)

MY1 H [Kolben-gH Hub |HSignalgeber|[Symbol|-XB11

Serie/Kolben-g
[ H [Ausfﬂhrung mit Prézisionsfilhrung

10 16 20 25 32 40

(@) auf Sonderbestellung erhaltlich

Beispiel) MY1H40G-999L-273-XB11

2-593
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B Mit Gewindeeinsatz m

Die Montagegewinde des Schlittens sind mit Gewindeeinsatzen
ausgefiihrt. Die GewindegroBe entspricht der der Standard-
ausfuhrung.

MY1|B| |Kolben-gH Hub HHSignalgeber| [Symbol-X168

Serie/Kolben-o

B | Grundausfilhrung

M | Ausfihrung mit Gleitfihrung
C | Ausfilhrung mit Rollenfilhrung

H | Ausfihrung mit Prézisionsfiihrung —¢@y

Ausfiihrung mit Prézisions- {@)(®)
HT fihrung mit hoher Steifigkeit

Beispiel) MY1B40G-300L-273-X168

10 16 20 25 32 40 50 63 80100

(®) auf Sonderbestellung erhéltlich

ﬂ NBR-Staubschutzband -XC67

Anstelle der Standardspezifikation mit Vinylchloridbeschichtung
wird eine NBR-Dichtung verwendet. Die Olbesténdigkeit und
Abziehfestigkeit wird verbessert.

MY1|B| |Kolben-osH Hub HSignalgeber||Symbol-XC67

Serie/Kolben-g

B | Grundausfiihrung

M | Ausfihrung mit Gleitfihrung
C | Ausfiihrung mit Rollenfiihrung

H | Ausfilhrung mit Prézisionsfiihrung

Ausfiihrung mit Prézisions- —
HT | fiihrung mit hoher Steifigkeit

10 16 20 25 32 40 50 63 80100

>

Wenden Sie sich fir A an SMC. Weiterhin
sind 210, 280 und 2100 nur mit rostfreier
Stahlplatte und nicht mit NBR-Dichtung
erhaltlich.

Beispiel) MY1B40G-300L-Z73-XC67
Um nur das Staubschutzband zu bestellen (NBR-Dichtung)

MY [Kolben-o}-16 B N [ |- Hub ]

StaubschutzbanI

NBR-Dichtung

Oberflachenbehandlung der
Innensechskantschraube mit
Staubschutzband

- schwarz verz. und chromatiert
W | vernickelt

Beispiel) MY25-16BNW-300



Serie MY1 _
Bestelloptionen

Wenden Sie sich fur detaillierte Angaben zu Abmessungen, technischen Daten und Lieferzeiten an SMC.

E Befestigungselement ............ccccceeeveeee.. (D, @ -X416, X417

Die Befestigungselemente werden verwendet, um die Hubeinstelleinheit in einer Zwischenhubstellung zu fixieren.

Befestigungselement (D...... -X416 Befestigungselement 2 ......... -X417
Hub-Feineinstellbereich Abbildungen zum Befestigungselement
(Als Sonderbestellung, wenn die folgenden Einstellbereiche Uberschritten werden.) Einheit: mm ) o
-X416 (auf einer Seite) -X417 (auf einer Seite) MY1B HUbemSteuemhen MY1H  Hubeinstelicinheit
Kolben-o [ ik Einstellbereich Distanzstiick Einstellbereich Befostigungselement )
(mm) N ) Befestigungselement
Lige¢ [MY1B[MYAM]MY1C[MY1H| Linge¢ [MY1B]MY1M[MY1C[MY1H
16 5.6 -5.6 bis-11.2 11.2 —11.2 bis —16.8
20 6 —6 bis —12 12 —12 bis -18
25 11.5 —11.5 bis 23 23 —23 bis -34.5
32 12 —12 bis —24 24 —24 bis -36
40 16 —16 bis -32 32 —32 bis -48
50 20 — | 20bis—-40 | — 40 — | —40bis-60 | —
63 25 — | 25bis-50 | — 50 — | -50bis-75 | —
Hubeinstelleinheit MY1 M/MY1 C

Schlitten (Mitnehmer)

Hubeinstelleinheit
O

o\ Zylinderdeckel

Positionieren Sie den
Uberstehenden Teil
auf der Seite der

ﬁz—ol Hubeinstelleinheit.
RN  S— )
_J ¢ (X416)
E——
_OJ ¢ (X417)

MY1[B] [Kolben-a}- 300[L]-[ X416

Kombinationssymbol

Siehe unten stehende Tabelle fur die anwendbaren Symbole.

- Befestigungselement

" . n Siehe unten stehende Tabelle fiir die anwendbaren Symbole.
Hubeinstelleinheit

Siehe unten stehende Tabelle fiir die anwendbaren Symbole.

®» Hub
Anm.) Gibt den Hub vor Einbau der Hubeinstelleinheit an.
» Serie/Kolben-o 10 16 20 25 32 40 50 63 80100

B | Grundausfiihrung

M | Ausfilhrung mit Gleitfilhrung

C | Ausfiihrung mit Rollenfilhrung

H | Ausfiihrung mit Prézisionsfiihrung

Hubeinstelleinheit Beﬁ:tlré]:r:;gs- Symbol X 41S(t5uckza)r(1‘: 17 Beschreibung
A,L,H, AS, LS, HS - 1 X416 auf einer Seite
ALH w 2 X416 auf beiden Seiten
Z 1 1 X416 auf einer Seite, X417 auf der anderen Seite
AL, AH A 1 X416 auf Seite der A-Einheit
AL, LH X416 L 1 X416 auf Seite der L-Einheit
AH, LH H 1 X416 auf Seite der H-Einheit
AL, AH AZ 1 1 X416 auf Seite der A-Einheit, X417 auf der anderen Seite
AL, LH LZ 1 1 X416 auf Seite der L-Einheit, X417 auf der anderen Seite
AH, LH HZ 1 1 X416 auf Seite der H-Einheit, X417 auf der anderen Seite
A,L,H,AS, LS, HS - 1 X417 auf einer Seite

A LLH w 2 X417 auf beiden Seiten
AL, AH X417 A 1 X417 auf Seite der A-Einheit
AL, LH L 1 X417 auf Seite der L-Einheit
AH, LH H 1 X417 auf Seite der H-Einheit

Anm.) Bei AS, LS und HS ist die Hubeinstelleinheit nur auf einer Seite befestigt.
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Serie MY1

Bestelloptionen

Wenden Sie sich fur detaillierte Angaben zu Abmessungen, technischen Daten und Lieferzeiten an SMC.

E Befestigungselement

Beispiel

Beispiel

-X416, X417

* L-Einheit mit je ein

Stk. der X416- und X417-Bestelloption

MY1B25G-300L-X416Z

X416

X417

O

]
6]
L-Einheit

* A und H-Einheit, bei der X417 nur an der A-Einheit montiert ist

\ L-Einheit

und nicht an der H-Einheit

MY1B25G-300AH-X417A

X417

]

) \
A-Einheit / \H-Einheit

Bestellschliissel fiir Einzelteile der Hubeinstelleinheit und des

(]

Befestigungselements

IMYH-A16A |- X417 |

Kombinationssymbol

Hub- + Befestigungs-
einstelleinheit element

N | Nur Befestigungselement

Befestigungselement
X416 | Befestigungselement 1
X417 | Befestigungselement 2

® Modell Hubeinstelleinheit

Anm.) Siehe Tabelle der Optionen unter "Bestellschlissel" jeder Serie.
MY1B— S. 2-492
MY1M-S. 2-514
MY1C— S. 2-530
MY1H- S. 2-546

E Kupferfrei

Fiir kupferfreie Anwendungen geeignet.

* Hubeinstelleinheit mit Befestigungselement

MY-A25L-X416 (L-Einheit fiir MY1B25 und X416-Befestigungselement)

* Nur Befestigungselement
MY-A25L-X416N (x416-Befestigungselement fiir MY1B25 und L-Einheit)

MY1B

20-MY1(B||

Kolben-o H Hub |H Signalgeber | [ Symbol |

Ser

ie/Kolben-o 10 16 20 25 32 40 50 63 80100

Grundausfiihrung

M

Ausfiihrung mit Gleitfihrung

Cc

Ausfihrung mit Rollenfuhrung

H

Ausflihrung mit Prazisionsfiihrung

HT

Ausfihrung mit Prazisionsfiihrung mit hoher Steifigkeit
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MY1M/MY1C

Hubeinstelleinheit

Befestigungselement

Befestigungselement

Anm.) Fur das Modell MY 1H werden die Teile in der gleichen

Verpackung ausgeliefert.



A I Serie MY 1/Produktspezifische Sicherheitshinweise

A\ Achtung

1. Externe Druckluftverluste
e Beachten Sie, dass unter Betriebs-

/\ Achtung

1. Verstellen Sie nicht unbe-
dacht die Einstellung der

/\ Achtung

Montage
1. Achten Sie darauf, dass

keine groBen StoBkrafte
oder GbermaBigen Momente
auf den Schlitten wirken

¢ Der Schlitten wird von Prézisions-filhrungen
(MY1C, MY1H) oder Kunst-stofflihrungen
gehalten; achten Sie deshalb bei der
Montage von Werk-stiicken darauf, dass
keine starken StoBBkrafte oder (iberméBigen
Momente auf den Schlitten wirken.

. Richten Sie bei Anbau einer

Last mit externem Fiihrungs-

mechanismus diese sorg-

faltig aus.

¢ Kolbenstangenlose Bandzylinder kénnen
innerhalb  des fir jede Fuhrungsart
zuldssigen Bereichs mit einer direkt
angebauten Last eingesetzt werden; jedoch
ist bei Anbau einer Last mit externem
Flhrungsmechanismus eine sorg-féltige
Ausrichtung notwendig.
Da die Abweichung von der Mittelachse mit
zunehmender Hublénge gréBer wird, sollte
eine Anbau-methode gewéhlt werden, die
diese Schwankungen absorbieren kann
(Ausgleichselement).
Verwenden Sie die speziellen Ausgleichselemente
(S. 2-504 bis 2-506) , die fir die Serie MY1B
erhéltlich sind.

3. Setzen Sie den Zylinder nicht in
Umgebungen ein, in denen er
mit  Kiihimitteln, Schneidq),
Wasser, Kleb-stoffen, Staub o.A.
in Kontakt kommt. Vermeiden
Sie auch den Betrieb mit
Druckluft, die Kondensat oder
Fremdstoffe, usw. enthilt.

* Fremdstoffe oder Flissigkeiten im
oder auBBen am Zylinder kdnnen das
Schmierfett auswaschen und somit
zur Abnutzung und Beschéadigung
des Staubschutzbands und der
Dichtungen fuhren, wodurch die
Gefahr von Fehlfunktionen entsteht.
Wird der Zylinder in staubigen
Umgebungen oder in Bereichen, in
denen er Wasser und Ol ausgesetzt
ist, betrieben, muss eine
Schutzabdeckung angebracht
werden, um einen direkten Kontakt
mit dem Zylinder zu unterbinden oder
der Zylinder muss so montiert
werden, dass das Staubschutzband
nach unten zeigt; verwenden Sie
ausserdem gereinigte Druckluft fur
den Zylinderbetrieb.

Fiihrungseinstelleinheit.

* Die Fihrung ist werkseitig voreinge-
stellt und unter normalen Betriebs-
bedingungen ist keine Neueinstellung
erforderlich. Verstellen Sie deshalb
nicht unbedacht die Einstellung der
Fihrungseinstelleinheit. Bei anderen
Serien als der Serie MY1H dagegen
ist eine Neueinstellung und der Aus-
tausch der Fuhrungslager, usw. mé-
glich.

Siehe dazu den Abschnitt zum Aus-
tausch der Fihrungslager im Hand-
buch.

O
<

bedingungen, bei denen aufgrund externer
Krafte oder von Tragheitsmomenten
Unterdruck im Zylinder erzeugt wird,
Druckluftverluste durch die Trennung des
Dichtungsbandes auftreten kénnen.
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A I PrOdUktspeZiﬁSChe SiCherhEitShinWEise Vor Inbetriebnahme durchlesen.

A\ Achtung

Anschlussvarianten

* Die Anschllsse am Zylinderdeckel kénnen zur Anpassung an verschiedene Situationen frei gewahlt werden.

Verwendbarer Zylinder

Anschlussvarianten

MY1B10
MY1H10

Anm. 1) Diese Anschlisse sind nicht auf das
Modell MY1H10 anwendbar.

*******************************

5 (el
= =

Bewegungsrichtung des Schlittens

mi e

MY1B16 bis 100
MY1M16 bis 63
MY1C16 bis 63
MY1H16 bis 40

schlauch

Anm. 2) Siehe obige Abbildung fiir Druckluftanschluss

@ Anschluss-

o= 8 B Bfe]
0g gy
Anm. 2) Anm. 2)

—————————————————————————

Bewegungsrichtung des Schlittens

von unten.
MY1HT50, 63

= — AR — o
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Bewegungsrichtung des Schlittens
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